LOWRANCE

ELITE FS

Manual de usuario
Espanol

Version de software: 24.4

Escanear aqui
para guardar
una copia

www.lowrance.com



Prélogo

Copyright
© 2024 Navico Group. Todos los derechos reservados. Navico Group
es una division de Brunswick Corporation.

Marcas registradas

® Registrado en la oficina de patentes, marcas registradas y marcas
comerciales (™) de EE. UU. de conformidad con el derecho
consuetudinario estadounidense. Visite www.navico.com/
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ActiveTarget® es una marca registrada de Navico Group.
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registradas de Apple Inc.

Apple® es una marca registrada de Apple Inc.
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Broadband 4G™ es una marca comercial de Navico Group.
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Discover® es una marca registrada de Navico Group.

Easy Routing™ es una marca comercial de Navico Group.

Elite FS® es una marca registrada de Navico Group.

FishReveal™ es una marca comercial de Navico Group.

FLIR® es una marca registrada de FLIR Systems, Inc.

FreeSteer™ es una marca comercial de Navico Group

Genesis® es una marca registrada de Navico Group.

Ghost® es una marca registrada de Navico Group.
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Google® es una marca registrada de Google LLC.

Google Play™y los logotipos de Google Play son marcas
comerciales de Google LLC.

Halo® es una marca registrada de Navico Group.

IPhone® es una marca registrada de Apple, Inc

Link™ es una marca comercial de Navico Group.

LiveSight™ es una marca comercial de Navico Group.
Lowrance® es una marca registrada de Navico Group.

Mercury®, Mercury Marine®, VesselView® y SmartCraft® son marcas
registradas de Brunswick Corporation.

NAC™ es una marca comercial de Navico Group.

Navico® es una marca registrada de Navico Group.

Navionics® es una marca registrada de Navionics, Sr.l.

NMEA®y NMEA 2000°® son marcas registradas de National Marine
Electronics Association.

NMEA 0183° es una marca registrada de National Marine
Electronics Association.

Power-Pole® es una marca registrada de JL Marine Systems, Inc.
OR code® es una marca registrada de Denso Wave Incorporated.
Recon™ es una marca comercial de Navico Group

Reveal® es una marca registrada de Navico Group.

Scout™ es una marca comercial de Navico Group.

SD®y microSD® son marcas registradas de SD-3C, LLC.

SiriusXM® es una marca registrada de Sirius XM Radio Inc.
SonicHub® es una marca registrada de Navico Group.
SteadySteer™ es una marca comercial de Navico Group.
StructureMap™ es una marca comercial de Navico Group.
Suzuki® es una marca registrada de Suzuki Motor Corporation.
Yamaha® es una marca registrada de Yamaha Corporation.

Garantia
La garantfa de este producto se suministra por separado.

Seguridad, exencion de responsabilidad y

cumplimiento

Las declaraciones de seguridad, exencién de responsabilidad y
conformidad de este producto se suministran en un documento
independiente.



Uso de Internet

Algunas funciones de este producto utilizan una conexion a
Internet para carga y descarga de datos.

El uso de Internet mediante una conexién maévil o celular, o de tipo
"pago por MB", puede comportar un consumo alto de datos. Su
proveedor de servicios podria cobrarle en funcién de los datos que
transfiera. Si no estéd seguro, pongase en contacto con su proveedor
de servicios para confirmar los precios y restricciones.

Mas informacion

Este documento se ha preparado conforme a la version del
software.

Las funciones indicadas e ilustradas en el presente documento
pueden variar con respecto a las de su unidad debido al desarrollo
continuo del software.

Para obtener la version mas reciente de este documento en los

idiomas admitidos y otra documentacion relacionada, visite
www.lowrance.com.

Visualizacion del manual en la pantalla

El visor de PDF incluido en esta unidad permite leer los manuales y
otros archivos PDF en la pantalla.

Puede leer los manuales desde un dispositivo de almacenamiento
conectado a la unidad o copiado a la memoria interna de la unidad.
A continuacion, se muestra un ejemplo de un nombre de archivo
manual. Los nombres de los archivos son distintos en las diferentes
unidades.
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Novedades

Esta version de software 24.4 cuenta con las siguientes funciones nuevas:
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Funcionamiento basico

Retirar el protector solar

El protector solar de la MFD se ha disefiado para ajustarse
firmemente y debe retirarse con cuidado para evitar deteriorar tanto
el propio protector como la MFD.

Para retirar el protector, sujete los bordes de las ranuras situadas en
los laterales de la cubierta y aplique una leve presion en la parte
central de esta con los pulgares antes de levantarla.

- Nota: Se recomienda colocar el protector solar siempre que la
unidad no esté usandose.

A Ndvertencia: El protector solar no esta pensado
para usarse cuando la embarcacion esta en
movimiento o esta siendo remolcada. Puede
desprenderse a altas velocidades. Retire siempre el
protector solar antes de viajar.

Teclas de control

ﬁ@ @cxa@@%
—i—
N

A Tecla Paginas
Pulse una vez para activar la pagina de inicio. Si pulsa
varias veces de forma breve, podré alternar las paginas
favoritas.
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B Tecla Waypoint
Pulse para abrir el cuadro de didlogo del nuevo waypoint.
Pulse dos veces para guardar un waypoint.
Mantenga pulsado para acceder al cuadro de didlogo de
busqueda.

C Teclas para acercar/alejar
- Pulse para acercary alejar la imagen.
Si pulsa de forma simultdnea ambas teclas, se guardard un
waypoint de Hombre al Agua (MOB) en la posicién actual
de la embarcacion.

D Accesorapido
Utilice la opcién de acceso rapido del cuadro de didlogo
de ajustes del sistema para configurar la tecla.

E Teclade encendido
Pulse para encender la unidad.
Mantenga pulsado para apagar la unidad.
Pulse una vez para mostrar el cuadro de didlogo Controles
del sistema. Si se pulsa varias veces de forma breve, podra
ajustar el brillo de la iluminacion.

Lector de tarjetas
Se puede utilizar una tarjeta de memoria para:

Datos de carta

Actualizaciones de software
Transferencia de datos de usuario

Inicio de sesidon con los datos de usuario
Copias de seguridad del sistema

- Nota: No descargue, transfiera ni copie archivos en una tarjeta
de cartas. Al hacerlo, podria dafar la informacion de la tarjeta.

- Nota: Las tarjetas de memoria deben ser de 32 GB como
maximo. También pueden utilizarse tarjetas con mayor
capacidad, pero su formato debe ser NTFS.

La tapa protectora siempre debe cerrarse de forma segura
inmediatamente después de insertar o extraer una tarjeta para
evitar la entrada de agua.
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Encendido y apagado del sistema
Se enciende el sistema pulsando la tecla de encendido.

Pulse y mantenga pulsada la tecla de encendido para apagar la
unidad.

Si se suelta la tecla antes de que finalice la operacion de apagado, se
cancela el proceso de apagado.

También puede desactivar la unidad desde el cuadro de didlogo
Controles del sistema.

Primer encendido

Al encender la unidad por primera vez, o después de restablecer los
valores de fabrica, en la unidad se muestra una serie de cuadros de
didlogos. Responda a las indicaciones del cuadro de didlogo para
realizar configuraciones importantes.

Puede realizar configuraciones adicionales y cambiar mas adelante

los ajustes mediante los cuadros de didlogo de configuracién del
sistema.

Modo Standby (en espera)

En el modo Standby (en espera), se desactiva la sonda, la
iluminacién de fondo de la pantalla y de las teclas botones para
ahorrar energia. El sistema continuara ejecutdandose en segundo
plano.

Puede seleccionar el modo Standby (en espera) desde el cuadro de
didlogo Controles del sistema.

Para cambiar del modo Standby (en espera) al funcionamiento
normal, pulse brevemente la tecla de encendido.
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Pagina de inicio

DOWNSCAN NAVEGACION
INFO

|
E

Para acceder a la pagina de inicio desde cualquier operacién pulse
brevemente la tecla Paginas.

A  Ajustes
Abre el cuadro de didlogo Ajustes. Se utiliza para
configurar el sistema.

B Aplicaciones
Seleccione un botén para mostrar la aplicacion como un
panel de pagina completa.
Mantenga pulsado un botdn para mostrar las paginas
predefinidas de division rapida de la aplicacion.

C Botodn Cerrar
Selecciénelo para salir de la pagina de inicio y volver a la
pagina activa anterior.

D Favoritos
Seleccione un botén para mostrar la combinacion de
paneles.
Mantenga pulsado un botén de favorito para acceder al
modo de edicion del panel de favoritos.

E Herramientas
Seleccione un botédn para acceder a los cuadros de didlogo
utilizados para realizar una tarea o para explorar la
informacion almacenada.
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Paginas de aplicacion

TROLLING $

A Barra de control
B Panel de aplicacion

C Botdén del menu

Paginas divididas predefinidas

Una pégina dividida predefinida muestra mas de un panel de
aplicaciones en una pagina.

Puede ajustar la division de una pégina dividida predefinida.
Consulte "Ajuste de la division en pdginas de varios paneles” en la pagina 25.

2:49 124 m

division rapida  carta

+ SIDESCAN

+ DOWNSCAN + NAVEGACION +INFO

= Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FSde 7y 9".
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Barra Favoritos

En la barra Favoritos aparecen las paginas que haya preconfigurado
o marcado como favoritas. Seleccione el botén de pagina favorita
para abrir la pagina correspondiente.

Las paginas favoritas pueden ser de uno o varios paneles.

En la barra Favoritos también hay herramientas de edicién para las
pdaginas favoritas. ks posible modificar todas las paginas favoritas.
Para obtener informacién sobre como afadir y modificar paginas
favoritas, consulta "Personalizacion de las pdginas favoritas" en la pagina 27.

Varias paginas de panel

El tamario de los paneles de una pagina con varios paneles se
puede ajustar en el cuadro de didlogo Controles del sistema.
Consulte "Ajuste de la divisidn en pdginas de varios paneles” en la pagina 25.

En una pagina con varios paneles, solamente uno de ellos puede
estar activo. El panel activo se indica por medio de un contorno.

Solo puede acceder al menu de un panel que esté activo.

Pdgina con 2 paneles Pdgina con 3 paneles

= Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FSde 7y 9",

Mendus
Para mostrar un menu de panel:
- Seleccione el botén Menu

Para volver al nivel del menu anterior:
- Seleccione la opcion de menu Volver

Para ocultar un menu del panel:
- Desplace el menu a la derecha
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Cuadro de dialogo de controles del sistema

El cuadro de didlogo Controles del sistema proporciona un acceso
rapido a los ajustes basicos del sistema.

Los botones que aparecen en el cuadro de didlogo pueden variar
segun el modo de funcionamiento y los equipos que haya
conectados.

Para aquellas funciones que se puedan activar y desactivar
aparecerd una barra de color naranja en la parte superior del icono
que indica que la funcién correspondiente esta activada.

Para mostrar el cuadro de didlogo:

- Pulse la tecla de encendido.

Controles del sistema ®

O o N G
Modo Bloquear
Enespera = Ajustes =~ Apagar Nocturno ~ tactil

A~ S 7

Editar Registro  gincronizar  Connect and

Wireless ¢ perpuestos datos Sonda mis datos Register

lluminacidn de la pantalla

Brillo
Puede probar los niveles de retroiluminacion predefinidos pulsando
brevemente la tecla de encendido.

La retroiluminacién de la pantalla también puede ajustarse desde el
cuadro de didlogo Controles del sistema.

Modo Nocturno
El modo nocturno puede activarse desde el cuadro de didlogo
Controles del sistema.

La opcion de modo nocturno optimiza la paleta de colores para
condiciones de poca luz.

Bloqueo de la pantalla tactil

Puede bloquear temporalmente la pantalla tactil para evitar activar
el sistema por accidente.
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Puede bloquear la pantalla tactil desde el cuadro de didlogo
Controles del sistema.

Para desactivar la funcion de bloqueo, mantenga pulsada la tecla de
encendido.

Captura de pantalla
Para realizar una captura de pantalla:
Pulse simultdneamente la tecla Paginas y la tecla de encendido

Las capturas de pantalla se guardan en la memoria interna.

Registro del dispositivo

Se le pedird que registre el dispositivo durante el inicio. También
puede registrarlo siguiendo las instrucciones que aparecen al
seleccionar la opcion de Conectar y registrar en el cuadro de
didlogo Ajustes del sistema o en el cuadro de didlogo Controles del
sistema.

Controles del sistema ®

N : (a]
O & » C @
Modo Bloquear

Enespera = Ajustes =~ Apagar Nocturno ~ tactil

ren

e O

Datos Editar Registro  gincronizar  Connect and
superpuestos  datos Sonda mis datos Register

Wireless

Aplicacion moévil de Lowrance

Puede descargar la aplicacion Lowrance: Fishing & Navigation
desde Apple® App Store® y Google Play® Store.

- Nota: L a aplicacion movil es opcional y no afectard al
funcionamiento normal de la unidad de visualizacién. Consulte
la descripcion de la tienda de aplicaciones para comprobar la
compatibilidad de la aplicaciéon con su dispositivo movil.

Una vez conectado, puede utilizar la aplicacion para:

Registrar la pantalla

Very descargar la documentacién del producto.

Crear y sincronizar waypoints, rutas y tracks.

Explorar puntos de interés (POI).

Supervisar el trafico maritimo y la informacién meteoroldgica.
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- Suscribirse a las cartas Premium.
- Descargary aplicar actualizaciones de software a la pantalla.

- Nota: Se necesita una conexion a Internet para sincronizar sus
datos con los servicios en la nube desde la pantalla o el
dispositivo movil.

Inicio de sesion unico

Utilice el método de autenticacion de Inicio de sesién Unico (SSO)
para iniciar sesién en su cuenta de la aplicacién y acceder
automaticamente y de forma segura sin necesidad de introducir sus
credenciales de inicio de sesion mediante la pantalla multifuncion
(MFD). Este método de autenticacion simplifica el proceso de
acceso a su cuenta mediante el teclado de la MFD, a la vez que
elimina la necesidad de mantener un registro de las credenciales de
inicio de sesion.

Inicio de sesion unico

Nota: Se necesita una conexion a Internet para iniciar sesion en su
cuenta de la aplicacion.

Puede iniciar sesion mediante SSO usando un cédigo OR code® en
su MFD, o bien mediante un navegador web.

Para iniciar sesion mediante SSO:

1. Enla MFD, vaya a Ajustes > Servicio y seleccione Sincronizar
mis datos.

2. Use su dispositivo movil para leer el codigo QR code® que
aparece en la pagina de inicio de sesién, o bien abra un
navegador web en su dispositivo mévil e introduzca
manualmente la direccién web indicada en la MFD.

3. Cuando se le indique, introduzca su direccion de correo
electronico.

Nota: Si no tiene una cuenta, serd redirigido a la pagina de registro.
Agregue su informacién para crear una cuenta.
4, Codigo de verificacion:

- Cuando inicie sesidon mediante navegador web, introduzca el
codigo que aparece en la MFD.

- Cuando vaya a iniciar sesion con un cédigo QR code®, verifique
que el cédigo de su dispositivo movil coincida con el MFD y
seleccione Yes, Allow connection (Si, permitir conexioén). Si los
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codigos no coinciden, puede elegir introducir el cédigo
manualmente o rechazar la solicitud de conexion.

Una vez que se haya conectado, aparece un mensaje de finalizaciéon
correcta tanto en su dispositivo moévil como en la MFD, y se indica
su ID de usuario en la pagina (Mi cuenta de B&G) (Mi cuenta de
Simrad) My Lowrance account (Mi cuenta de Lowrance).

Para cerrar sesién, vaya a Ajustes > Servicios > My Lowrance
account (Mi cuenta de Lowrance) y seleccione Log out (Cerrar
sesion).

También puede acceder a Sincronizar mis datos en el cuadro de
didlogo System controls (Controles del sistema).
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Personalizacion del sistema

Personalizacion del fondo de pantalla de la
pagina de inicio

El fondo de pantalla de la pagina de inicio se puede personalizar.
Puede seleccionar una de las imagenes que se incluyen con el
sistema o puede utilizar su propia imagen en formato jpg o .png.
Las imagenes pueden estar disponibles en cualquier lugar accesible
desde el explorador de almacenamiento. Cuando la imagen se

selecciona como fondo de pantalla, se copia automaticamente a la
carpeta Wallpaper (Fondo de pantalla).

g~

S d
-
Waypoints
4 < Mis archivos
B Demo
B Gribs
B Registros Detalles - wallpaper01.jpg

R Polars Tipo Imagen JPEG
Tamafio
-n Wallpaper Creado
Modificado 09/09/2019

wallpaper01.jpg
wallpaper02.jpg

wallpaper03.ipa

Ver  Fijarcom.. Copiar Renombrar Eliminar Cerrar

Ajuste de la divisidon en paginas de varios
paneles

1. Abra la pagina con varios paneles.

2. Abra el cuadro de didlogo Controles del sistema.

3. Seleccione la opcidn de ajuste de division. El icono de ajuste

aparece en la pagina de varios paneles.

Use el icono de ajuste y mueva la division a la posicion deseada.

5. Utilice las opciones de menu para guardar o descartar los
cambios.

P
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Controles del sistemal

Ajustar .
division

Superposicion de datos

Puede superponer la informacién de los datos en las paginas de la
cartay la sonda. La superposicién de datos se configura de forma
individual para cada pagina por defecto, pagina favorita y pagina
dividida predefinida.

La informacién puede ser cualquier dato disponible en la red.

La superposicion de datos se activa y desactiva desde el cuadro de
didlogo Controles del sistema.

Editar datos superpuestos
Utilice el botén Editar datos del cuadro de didlogo Controles del
sistema para editar los datos superpuestos.
En modo editar, seleccione la superposicion de datos que vaya a
editar; sequidamente:
Use la opcion de menu para modificar o configurar los datos.
Arrastre la caja de datos de superposicion para recolocar la
superposicion.
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Personalizacion de las paginas favoritas

Anadir nuevas paginas favoritas

Utilice el icono de afadir en el panel de la pagina de inicio para
anadir una péagina favorita. En el cuadro de didlogo Editor de
paginas, arrastre y suelte los paneles que desea incluir en la pagina
favorita.

Editor de paginas

Arrastre los paneles desde la izquierda para
componer su disefio de pagina.

Ningun panel afiadido

Guardar Descartar

Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FS de 7y 9".

Edicion de paginas favoritas

Seleccione el botén Editar del panel favorito correspondiente 'y,

seguidamente, haga lo siguiente:

- Seleccione el icono X de un botén favorito para eliminar la
pagina correspondiente

- Seleccione el icono de herramienta de un botén favorito para
mostrar el cuadro de didlogo Editor de paginas.

Editor de paginas

Arrastre los paneles desde la izquierda para
componer su disefio de pagina.

EDITAR

Borrar Guardar Descartar
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- Nota:El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FSde 7y 9",

Configuracion de la tecla de acceso rapido

Es posible configurar las pulsaciones de la tecla de acceso rapido.
Consulte "Ajustes del sistema” en la pagina 258.

Activacion o desactivacion de funciones

El sistema deberia identificar automaticamente un dispositivo
compatible conectado a la unidad. En caso contrario, active la
funcion desde el cuadro de didlogo Configuracion avanzada.
Consulte "Avanzado” en la pagina 261.
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Cartas

Panel de cartas

2| — >

25°45"

Indicador de norte
Embarcacion
Escala de carta

Lineas de cuadricula*

m O Nn @ >

Anillos de escala*

* Elementos de carta opcionales. Los elementos de carta opcionales
pueden activarse y desactivarse uno a uno desde el cuadro de
didlogo Ajustes de la carta.

Datos de carta

El sistema puede suministrarse con una cartografia ya cargada.
Para conocer todas las cartas admitidas, visite la pagina web del
producto.

- Nota: Las opciones del menu Carta varian en funcion de la
carta que esté usando.

Las cartas de las tarjetas de cartas se pueden compartir a través de la
red Ethernet, por lo que solo es necesaria una tarjeta por
embarcacion.
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Més opciones -
St Opciones de

Carta

Fuente de carta
Lowrance

AA

© 50NM
2NM

- Nota: El sistema no cambiara a las cartas precargadas de forma
automatica si se retira la tarjeta de la carta. Se mostrard una
carta de baja resolucién hasta que vuelva a insertar la tarjeta o
cambie a las cartas precargadas de forma manual.

Seleccion de una fuente de carta
Las fuentes de carta disponibles se indican en el menu.

Si dispone de fuentes de cartas idénticas, el sistema selecciona
automaticamente la carta con mas informacién de su region.

Visualizacion de fuentes de carta dual

Si dispone de diferentes fuentes de carta, puede mostrar al mismo
tiempo dos fuentes de carta en una pagina que cuente con dos
paneles de carta.

Active cada una de las paginas de carta y seleccione las fuentes
correspondientes en el mend.

Simbolo de embarcacion

Cuando el sistema tiene un bloqueo de posicién GPS valida, el
simbolo de la embarcacién indica su posicion. Si no hay ninguna
posicion GPS disponible, el simbolo de la embarcacion incluye un
signo de interrogacion.

Si no hubiera disponible informacion de rumbo, el icono de la
embarcacion se orientara automaticamente por medio del sistema
COG (rumbo sobre fondo).

Acercar o alejar la carta

La escala de la carta y el intervalo de los anillos de escala (si estan
activados) se muestran en el panel de carta. Para cambiar la escala,
acerque o aleje la carta.

Desplazamiento por la carta
Puede mover la carta en cualquier direccion del siguiente modo:
Arrastrando la pantalla
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Orientacion de la carta
Puede especificar como gira la carta en el panel.

Més opciones Orientacion
horts armibs Norte arriba

Muestra la carta con la direccién norte hacia
arriba.

Rumbo arriba

A

| N Muestra la carta con la proa de la
embarcacién (A) dirigida hacia arriba. La
informacion de rumbo se obtiene de un
compas. Si no se dispone de informacion de
rumbo, se utiliza el sistema COG del GPS.

Curso arriba

Vista nzada

B La direccién de la carta depende de que se
| esté o0 no navegando:
T . Sise estd navegando: la linea del curso
deseado (B) se orienta hacia arriba.
- Sino se estd navegando: la direccion real de
desplazamiento de la embarcacion (COQG)
se orienta hacia arriba.
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Off

Més opciones

32

Atrés

Orientacion

Norte arriba

Vista avanzada

Vista avanzada

Mueve el icono de la embarcacién en el panel para maximizar la
vista por delante de la embarcacion.

Visualizacion de informacion sobre los
elementos de la carta

Al seleccionar un elemento de la carta, un waypoint, una ruta o un
blanco, se muestra informacion basica del elemento seleccionado.
Seleccione el cuadro emergente del elemento de la carta para
mostrar toda la informacion disponible para dicho elemento.
También puede activar el cuadro de didlogo de informacién
detallada en el menu.

> Nota: Si estd visualizando las cartas C-MAP aplicables en el
sistema, puede seleccionar los objetos nduticos que desea que
muestren la informacién sobre los servicios y los contenidos
multimedia disponibles (fotos) asociados a la ubicacién o el
objeto.

= Nota: Para ver la informacién bésica de los elementos, debe
activarse la opcién de Mostrar informacion en los ajustes de
carta.

Informacion

& Baliza especial

Forma de baliza: baliza de pila
Categoria de marca espcial: marca de enfilacion

Naturaleza de construccion: hierro/acero

Indicacion de fuente: US,US,graph,USCG LL 3-10510

N 25°44.971"
W 80°05.964"

Distancia: 2NM

Ira

Uso del cursor en el panel
Por defecto, el cursor no se muestra en el panel.
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N 25°24.160'

W 79°55.651"'

21.8 NM, 159 °M

N 25°51,829
Wi 79257.939"

Miami OE E

1.85 NM, 255 °M

Siel cursor esté activo , se mostrara la ventana de posicion del
cursor. Si el cursor estd activo, el panel no se desplaza ni gira para
seguir a la embarcacion.

Ir a Cursor

Puede desplazarse a una posicion seleccionada de la imagen
colocando el cursor en el panel y, sequidamente, usando la opcion
de mendlra.

Funcion de asistencia del cursor

La funcion de asistencia del cursor permite un ajuste y una
colocacion precisos del cursor sin cubrir la informacion con el dedo.

Active el cursor en el panel y, a continuacién, mantenga el dedo
sobre la pantalla para cambiar el simbolo del cursor a un circulo de
seleccion, que aparece encima del dedo.

Sin levantar el dedo de la pantalla, arrastre el circulo de seleccién a
la posicion deseada.

Silevanta el dedo de la pantalla, el cursor vuelve al funcionamiento
normal.

Medicion de distancias

El cursor puede usarse para medir la distancia entre la embarcacion
y una determinada posicion, o entre 2 puntos del panel de carta.

1. Coloque el cursor en el punto hasta el que desee medir la
distancia. Inicie la funcion de medicion del mend.

- Los iconos de medicion aparecen con una linea dibujada
desde el centro de la embarcacion hasta la posicion del
cursor, de manera que la distancia se indica en la ventana de
informacion del cursor.

2. Es posible recolocar los puntos de medicidn arrastrando
cualquiera de los iconos mientras la funcion de medicién esté
activa.

- Nota: El rumbo se mide siempre desde el icono gris hasta el
icono azul.

La funcion de inicio de la medicién también puede iniciarse sin
ninguin cursor activo. Ambos iconos de medicion se colocan
inicialmente en la posicion de la embarcacion. El icono gris sigue la
embarcaciéon durante su movimiento, mientras que el icono azul
permanece en la posicidon dada en el momento de activar la
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funcion. Es posible recolocar los puntos de medicion arrastrando
cualquiera de los iconos.

Para salir de la funcion de medicioén, seleccione la opcién Finalizar
medicion.

Busqueda de objetos en los paneles de

carta
Puede buscar otras embarcaciones o varios elementos de la carta
desde un panel de carta.

Active el cursor del panel para buscar desde la posicion del cursor.
Si el cursor no estd activo, el sistema busca los elementos de la
posicion de la embarcacion.

Buscar desde el cursor ®

Seleccione la categoria en la que desea buscar

Waypoints Elementos de carta
Buscar... *
Rutas Coordenadas
Tracks Barcos

Combustible

= Nota: Debe tener una suscripcion a SiriusXM Marine para
buscar puntos de repostaje.

= Nota: Debe contar con un receptor AlS conectado para buscar
embarcaciones.

Cartasen 3D

La opcion 3D muestra una vista tridimensional gréfica de los
contornos de la tierra y el mar.

- Nota:Todos los tipos de cartas funcionan en modo 3D, pero sin
cartografia en 3D de la zona, la carta se muestra plana.

Si se selecciona la opcion de carta en 3D, los iconos de Rotar (A) y
Recorrer (B) aparecen en el panel de la carta.

Control del angulo de visién

Para controlar el dngulo de visién, seleccione el icono Rotar y
desplace el panel de la carta.
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Superponer
Off

Off

Structure

Genesis live
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- Para cambiar la direccién que esté viendo, desplacelo en
horizontal.

- Para cambiar el dngulo de inclinacion de la vista, desplacelo en
vertical.

- Nota: Cuando se centra en la posicién de la embarcacion, solo
se puede ajustar el angulo de inclinacion La direccion de
visualizacion se controla con la orientacion de la carta. Consulte
"Orientacidn de la carta” en la pagina 31.

Desplazamiento por la carta en 3D

Para mover la carta en cualquier direccion, seleccione el icono
Recorrery desplacese en la direccién que desee.

Para devolver la carta a la posicion de la embarcacion, utilice la
opcion Volver al barco.

Superposicion de cartas
Puede anadir superposiciones al panel de carta.

Cuando se selecciona la opcidn de superposicion, el menu de la
carta se expande para incluir las funciones basicas de la
superposicion seleccionada.

Encontrara informacion sobre las opciones del mend de
superposicion descrita detalladamente en secciones
independientes de este manual.

Mapa del tiempo

Cuando el receptor Navico WM-4 esta conectado al sistemay
cuenta con la suscripcion adecuada de servicios meteorolégicos
SiriusXM?®, la opcidn de superposicion del mapa del tiempo
aparecera como disponible.

Cuando se selecciona el mapa del tiempo como superposicion de la
carta, el menu de la carta se expande para ofrecer las opciones del
mapa del tiempo. Para obtener mas informacion, consulte el
capitulo SiriusXM® de este documento.

Superposicion de Structure
La funcion StructureMap superpone en el mapa imagenes SideScan
procedentes de una fuente SideScan en el mapa. Esto facilita la
visualizacion del entorno submarino con respecto a su posicion y
ayuda a interpretar las imagenes del SideScan.
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Cuando se selecciona Structure como superposicion de la carta, el
menu de la carta se expande para ofrecer las opciones de Structure.
Para obtener mas informacién, consulte el capitulo StructureMap de
este documento.

Superponer Mapa calor

La funcién de superposiciéon Mapa calor muestra un historial de la
temperatura del agua por colores en la carta. Se necesita una fuente
de temperatura del agua para proporcionar los datos de
temperatura para la superposicion.

La gama de colores se ajusta automaticamente segun las
temperaturas minimas y maximas registradas.

Atras
Buscar...
Transparencia

Min

Superponer

Mapa calor Paleta
1l

Opciones mapa
calor
Borrar historial

Transparencia

Ajusta la transparencia de la superposicion. Con el ajuste de
transparencia minima, la informacion del panel queda
practicamente oculta por la superposicion.

Palette (Paleta)

Especifica los colores utilizados para mostrar las temperaturas del
agua. Se mostrara una leyenda en el panel que identifica los colores
asociados a las temperaturas registradas.

Borrar historial

Elimina todos los datos del mapa de calor recopilados hasta el
momento en el que se seleccione. Los datos del mapa de calor se
eliminan autométicamente al apagar la unidad.

Superposicion de Genesis Live

- Nota: Disponible solo cuando se visualiza una fuente de carta
Lowrance o C-MAP.
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Atras

Transparencia

Min

- Nota: Para poder grabar los datos, es necesario insertar una
tarjeta de memoria microSD™ con espacio disponible en la
unidad.

Genesis live es una funcién mediante la que la unidad crea una
superposicién de mapas de contornos en tiempo real en funcién de
los datos que esté generando la sonda en un determinado
momento. Los datos de la sonda con Genesis live se almacenan en
la tarjeta de memoria de la unidad, desde donde también se
visualizan.

Sien cualquier momento se extrae la tarjeta de memoria o esta se

queda sin espacio, la funcién cesara de funcionar y quedara

desactivada en el menu.

- Cuantas mas pasadas de una zona se incluyan en el registro,
mejores seran los mapas de Genesis live.

- Genesis live tiene una precision hasta 20 nudos.

- Genesis live puede registrar informacion procedente de un
transductor conectado en red.

- Las funciones de registro y visualizacién de datos se realizan en la
unidad con la tarjeta de memoria. Los mapas de Genesis live no
se comparten por la red.

- Nota: Los datos de Genesis Live no corrigen el desplazamiento
mareal.

alimentacion
Para registrar y superponer Genesis Live, se necesita una tarjeta de
memoria vacia o una tarjeta de memoria con espacio libre.

- Nota: No utilice tarjetas de cartas para registrar los datos de
Genesis Live.

Opciones de menu de Genesis live

Transparencia
Ajusta la transparencia de la superposicion.

Intervalo contorno

Define la densidad de los contornos de profundidad mostrados de
live.
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Paleta profundidad
Controla la paleta de colores utilizada para colorear las zonas de
profundidad.

Sinc Carta: sincroniza la capa de Genesis live con la misma paleta
que la paleta profundidad de la carta definida en el menu de la
carta (en Opciones de Carta, Ver, Paleta profundidad). Esta opcién
también permite crear paletas personalizadas en el menu de la
carta y aplicarlas a la capa de Genesis.

Navegacion: utiliza la paleta de navegacion.

Sombreado profundidad: utiliza la paleta de sombreado
profundidad.

Carta de papel: utiliza la paleta carta de papel.

Sombreado de seguridad: utiliza el ajuste de profundidad de
seguridad para sombrear el color a un tono menos intenso que el
establecido para la profundidad de seguridad. También habilita
la opcion de Prof. Seguridad en el menu de Genesis live.

Prof. Seguridad

Establece la profundidad de seguridad. Las areas de aguas menos
profundas que la profundidad minima de seguridad establecida
aparecen sombreadas. Esta opcion solo esta disponible si la paleta
Sombreado de seguridad esta seleccionada.

Superposicion de radar

Es posible superponer la imagen del radar en la carta. Esto puede
ayudarle a interpretar facilmente la imagen de radar relacionando
los blancos del radar con los objetos en la carta.

= Nota: Debe haber un sensor de rumbo en el sistema para la
superposicion de radares.

Al seleccionar la superposicion de radar, las funciones operativas
basicas del radar estan disponibles en el menu del panel de carta.
Para obtener informacién sobre las opciones de menu del radar,
consulte "Radar" en la pagina 161.

Seleccion de la fuente de superposicion de radar en paneles
cartogrdficos

Para seleccionar la fuente de radar de la superposicion de radar
mostrada en el panel de carta, utilice la opcién de menu Fuente.
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Esta opcién esta disponible en Opciones de Radar al seleccionar el
radar como superposicion.

Para superposicion de radar en paginas con mas de un panel
cartogréfico, es posible configurar diferentes fuentes de radar para
cada panel. Active uno de los paneles y, a continuacion, seleccione
uno de los radares disponibles en el menu de fuentes de radar.
Repita el proceso con el segundo panel cartografico, seleccionando
una opcién de radar alternativa.

Mapas de C-MAP

Todas las posibles opciones de menu para las cartas de C-MAP se
describen a continuacion. Las funciones y opciones de menu
disponibles pueden variar segun las cartas que use. En esta seccion
se muestran los menus de una carta de C-MAP.

- Nota: Sialguna caracteristica no estuviera disponible en la carta
mostrada, la correspondiente opcidn de menu aparece
atenuada.

Mareas y corrientes en C-MAP

El sistema puede mostrar mareas y corrientes de C-MAP. Con esta
informacion, es posible predecir la hora, nivel, direccion e intensidad
de las corrientes y mareas. Esta es una herramienta importante para
la planificaciéon de viajes y navegacion.

En escalas de zoom de gran alcance, las mareas y las corrientes se
muestran como un cuadrado que contiene la letra T (mareas) o C
(corrientes). Al seleccionar uno de los iconos, se muestra
informacién sobre mareas o corrientes relativa a esa ubicacion.

Los datos de las corrientes dindmicas pueden verse ampliando a un
nivel de zoom de 1 milla ndutica. A ese nivel, el icono de corriente
cambia a un icono dindmico animado que muestra la velocidad y
direccion de la corriente. Los iconos dindmicos son de color negro
(superior a 6 nudos), rojo (superior a 2 nudos e inferior o igual a 6
nudos), amarillo (superior a 1 nudoe inferior o igual a 2 nudos) o
verde (igual o inferior a 1 nudo), en funcién de la corriente en dicha
ubicacion.

Si no hay ninguna corriente (0 nudos), se indicard mediante un
cuadrado blanco.
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Opciones de carta especificas de C-MAP

Superponer fotos

Esta opcién le permite ver imagenes fotogréficas por satélite de un
area como capas superpuestas sobre la carta. La disponibilidad de
dichas fotos esté limitada a ciertas regiones y versiones de
cartografia.

Puede ver las fotografias superpuestas tanto en el modo de 2D
como en el de 3D.

Sin fotografia superpuesta

Fotografia superpuesta
solo tierra completa

Transparencia de las fotos

La opcion de transparencia permite seleccionar la opacidad de las
fotografias superpuestas. Con el ajuste de transparencia minima, los
detalles de la carta quedan practicamente ocultos por la fotografia.
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Transparencia minima Transparencia a 80

Cartas raster
Cambia la presentacién para que parezca una carta en papel
tradicional.

Transparencia Raster
Controla la transparencia de las imagenes raster.

Batimetria de alta resolucion
Activa y desactiva una concentracion mayor de lineas de contorno.

Detalles de carta

- Todo: muestra toda la informacién disponible de la carta en uso.

- Medio: muestra la cantidad minima de informacion suficiente
para la navegacion.

- Bajo: muestra un nivel basico de informacién y no puede
eliminarse. Incluye la informacion requerida en todas las dreas
geogréficas. No es suficiente para una navegacion segura.

Categorias de carta

Se incluyen varias categorias y subcategorfas. Puede activar o
desactivar las categorias individualmente en funcion de la
informacion que desee ver.

Las categorias que se muestran en el cuadro de didlogo dependen
de las cartas utilizadas.

Relieve sombreado
Sombrea el terreno del fondo marino.
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Paleta
profundidad

Relieve

Filtro profundidad
Off

Atrés

Profundidad 1

Profundidad 2

Sin contornos
Elimina las lineas de contorno de la carta.

Paleta profundidad
Controla la paleta profundidad usada en el mapa.

Filtro de profundidad
Filtra los valores de profundidad mas superficiales que el limite de
profundidad seleccionado.

Prof. Seguridad

Las cartas utilizan diferentes tonos de colores para distinguir las
aguas superficiales de las profundas. Después de activar la paleta de
profundidad de sombreado de seguridad, especifique el limite de
profundidad de seguridad deseado y el color/sombreado para las
diferentes profundidades.

Relieve
Sombrea distintas zonas del fondo marino, segun la categoria de
relieve seleccionada.

- Nota: El relieve de la vegetacion y composicion no se aplica a
las cartas C-MAP.

Profundidad 1y Profundidad 2
Opciones de profundidad que sombrean distintas profundidades
con distintos colores.

Clientes Custom

Seleccione una fila en el cuadro de didlogo Sombreado
personalizado o la opcién afadir punto para abrir el cuadro de
didlogo Editar. En el cuadro de didlogo Editar, seleccione un campo
(profundidad, color u opacidad) para especificar el umbral de
profundidad, color u opacidad (transparencia) del sombreado de
color de la profundidad.
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Relieve

Profundidad 1

Profundidad 2

Sombreado personalizado

Profundidad 1 Profundidad 2

Profundidad (m) Color

Personalizar... » 3

Editar

Profundidad (m)

Color
Afiadir punto...

Opacidad (%) 100

oK Cancelar Eliminar

En el siguiente ejemplo, la profundidad del agua de entre 5y
10 metros aparecerd sombreada en amarillo en el cuadro cuando
Profundidad 1 sea el sombreado seleccionado en el mend.

Sombreado personalizado

Profundidad 1 Profundidad 2
Profundidad (m) Color

Afadir punto...

Exageraciéon 3D

Los ajustes graficos solo estan disponibles en el modo 3D. La
exageracion es un multiplicador aplicado a la altura mostrada de
colinas en tierra y depresiones en agua para hacer que parezcan
mas altas o mas profundas.

- Nota: Esta opcion estéd desactivada si los datos no estan
disponibles en la tarjeta de mapas insertada.

Capa de Genesis

La capa de Genesis muestra contornos de alta resolucion
proporcionados por usuarios de Genesis que han superado un
control de calidad.
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Opciones de
Carta

a4 |

guridad

Community edits

Esta opcidn activa o desactiva la capa de Genesis en laimagen de la
carta.

Disponible solo si la carta C-MAP contiene datos de la capa de
Genesis.

Cartas Navionics

Algunas funciones de Navionics requieren los datos mas recientes
de Navionics. Para dichas funciones, se muestra un mensaje que
indica que la funcion no estd disponible si no han insertado las
cartas o la tarjeta de cartas adecuadas de Navionics. Para obtener
mas informacion sobre lo que se necesita para estas funciones,
consulte www.navionics.com.

También puede recibir un mensaje si intenta utilizar una funcion
restringida cuando la carta Navionics no esta activada. Para activarla,
pdngase en contacto con Navionics.

Opciones de las cartas especificas de Navionics®

Superponer fotos

Esta opcidn le permite ver imagenes fotograficas por satélite de un
4rea como capas superpuestas sobre la carta. La disponibilidad de
dichas fotos estd limitada a ciertas regiones y versiones de
cartografia.

Puede ver las fotografias superpuestas tanto en el modo de 2D
como en el de 3D.

Con fotografia superpuesta,  Fotografia superpuesta
solo tierra completa

Transparencia de las fotos

La opcion de transparencia permite seleccionar la opacidad de las
fotografias superpuestas. Con el ajuste de transparencia minima, los
detalles de la carta quedan préacticamente ocultos por la fotografia.
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N 59°55.077
£ 10°40.374'
3790m,347°M, .

Transparencia minima

Sombreado de la carta

Con la funcién de sombreado se afade informacion del terreno a la
carta.

Escala de pesca

Seleccione una escala de profundidades para que Navionics® las
rellene de color blanco.

Esto le permite destacar una escala especifica de profundidades
para la pesca. La escala es tan precisa como lo sean los datos de la
carta. Por lo tanto, si la carta solo contiene intervalos de 5 metros
para las lineas de contorno, se sombrea la linea de contorno mas
proxima que esté disponible.

Sin Destacar escala de profundidad Escala de resaltado de profundidad: 6 m -

12m

Destacar aguas someras

Esta funcion destaca zonas de aguas someras entre 0 m y el nivel de
profundidad seleccionado (hasta 10 metros/30 pies).
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Sin aguas someras destacadas Con aguas someras destacadas: de 0a 3 m

Prof. Seguridad
Las cartas de Navionics usan diferentes tonos de azul para distinguir
las aguas superficiales de las profundas.

La profundidad de seguridad se basa en un limite seleccionado, en
el que no se marca la profundidad con tonos azules.

- Nota: La base de datos integrada de Navionics contiene datos
hasta una profundidad de 20 metros a partir de la cual todas las
zonas son blancas.

Community edits (Revisiones de Community)

Activa la capa de la carta e incluye las revisiones de Navionics. Se
trata de informacion y revisiones proporcionadas por los usuarios y
cargadas por ellos mismos a Navionics Community, que ahora estan
disponibles en las cartas de Navionics.

Para obtener mas informacién, consulte la informacién sobre
Navionics proporcionada con su carta o el sitio web de Navionics:
WWW.Nnavionics.com.

SonarChart
El sistema admite la funcién SonarChart de Navion.
SonarChart muestra un mapa batimétrico con detalles del contorno

en alta resolucion y datos de navegacion estandar. Para obtener
mas informacioén, consulte www.navionics.com.
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SonarChart Live

SonarChart Live es una funcién en tiempo real en la que el
dispositivo crea una superposicion de contornos de profundidad
_— basados en los sondeos de la sonda en directo.

Mo Al seleccionar la superposicién de SonarChart Live, el menu se
- RO e amplia para mostrar las opciones de SonarChart Live.

Atras

Paleta

Transparencia

La superposicion de SonarChart Live se muestra en la parte superior
de otros datos de la carta. Los datos de la carta aparecen con una
transparencia minima. Ajuste la transparencia para permitir que se
vean los detalles de la carta.

Profundidad minima

Ajusta qué representacion SonarChart Live se trata como la
profundidad de seguridad. Este cambio afecta al color del rea
SonarChart Live. A medida que la embarcacién se acerque a la
profundidad de seguridad, el drea SonarChart Live cambiara
gradualmente de un simple tono gris/blanco a rojo.

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

SCL History
Selecciénelo para mostrar datos previamente grabados en la
superposicion de la carta.

- Nota: SonarChart Live deja de registrar mientras se visualizan
los archivos del historial SCL.

Densidad de SC
Controla la densidad de los contornos SonarChart y SonarChart Live.

Areas de fondo coloreadas
Enciende/apaga la opcién de colorear de rojo las areas de fondo.

Iconos de mareas y corrientes dindmicas de Navionics

Muestra mareas y corrientes con una escala y una flecha, en lugar
de los iconos de rombo empleados con la informacion de mareas y
corrientes estaticas.
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Los datos de mareas y corrientes disponibles en las cartas de
Navionics estan relacionados con una fecha y una hora especificas.
El sistema anima las flechas y escalas para mostrar la evolucién en el
tiempo del movimiento de mareas y corrientes.

DANGER-CHA

Informacion de mareas dindmica Informacidn de corrientes dindmica

Se usan los siguientes iconos y simbolos:
Velocidad actual

La longitud de la flecha depende de la velocidad, y el simbolo gira
en funcién de la direccion del flujo. La velocidad del flujo se muestra
en el interior del simbolo de la flecha. El simbolo rojo se utiliza
cuando la velocidad actual esta aumentando, y el simbolo azul
cuando esta disminuyendo.

Nivel de la marea

La escala tiene 8 niveles y se establecen en funcion del valor
maximo o minimo absoluto del dfa en cuestion. La flecha roja se
utiliza cuando sube la marea y la flecha azul cuando baja.

= Nota: Todos los valores numeéricos se muestran en las unidades
del sistema correspondientes (unidades de medida)
establecidas por el usuario.

Filtro Rocas

Oculta la identificacion de las rocas en la carta por debajo de una
profundidad determinada.

Esta funcion le ayuda a reducir la informacion innecesaria que se
muestra en la carta en zonas donde haya una gran cantidad de
rocas en profundidades muy por debajo del calado de su
embarcacion.
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Contornos de profundidad
Determina qué contornos pueden verse en la carta hasta llegar al
valor de la profundidad de seguridad seleccionado.

Tipo de presentacion

Muestra informacién de cartas maritimas (por ejemplo, simbolos,
colores y nomenclatura) para el tipo de presentacion internacional o
de EE. UU. el norteamericano.

Anotacion
Determina qué informacion de area (por ejemplo, nombres de
lugares o notas de area) esta disponible en la pantalla.

Detalles de carta
Proporciona distintos niveles de informacién sobre la capa
geogréfica.

Vista sencilla
Funcion de ampliacién que aumenta el tamafio de los elementos y
del texto de la carta.

- Nota: En la carta no existe ningun elemento que indique que
esta funcion estd activa.

Ajustes de carta

Las opciones presentes en el cuadro de didlogo de ajustes de carta
dependen de la fuente de carta que se haya seleccionado en el
sistema.

Settings ®

Sistema Seleccion barco 3D Bl

Anillos de Escala
Servicios

Linea de Rumbo

» havegacon Extension de rumbo
. Carta

Sincronizar carta 2D/3D

Sonda
Mostrar Informacion
Combustible - .
Lineas de cuadricula
Alarmas Waypoints

Unidades Rutas
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Seleccion barco 3D
Determina qué icono se utilizara en las cartas en 3D.

Anillos de escala
Estos anillos pueden ser Utiles para presentar la distancia desde la
embarcacion a otros objetos del panel.

El sistema establece la escala automaticamente en funcién de la
escala del panel.

Lineas de extension
Linea de rumbo y Extension de rumbo

Seleccidnelas para mostrar u ocultar las lineas el rumbo y la
extension de rumbo para la embarcacion.

Longitud de la extension

Establece las longitudes de las lineas el rumbo y extension de
rumbo para la embarcacion. Para establecer las longitudes de las
lineas de extension en otras embarcaciones mostradas en blancos
AIS, consulte AIS "Extensidn de rumbo” en la pagina 200.

A: Encabezado
B: Rumbo sobre el fondo (COG)

La longitud de la linea de extension se establece, bien como una
distancia fija, bien para indicar la distancia recorrida por la
embarcacién en el periodo de tiempo seleccionado. Si no hay
opciones activadas para la embarcacién, no se mostraran lineas de
extension.

El rumbo de su embarcacion se obtiene de la informacién del
sensor de rumbo activo y el COG se basa en la informacion del
sensor GPS activo.

Correccion de mareas de SonarChart Live

Cuando se selecciona, la funcion de correccion de mareas utiliza
informacion procedente de estaciones de mareas cercanas (si hay
disponibles) para ajustar los valores de profundidad que utiliza
SonarChart Live a medida que se graba la sonda.

Sincronizar carta 2D/3D

Enlaza la posicién mostrada en una carta con la posiciéon mostrada
en otra carta cuando la carta 2D y 3D son mostradas a la vez.
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Informacién emergente

Determina si se mostrara informacion basica relativa a los elementos
del panel al elegir un elemento.

Lineas de cuadricula

Permite activar y desactivar las lineas de cuadricula de longitud y
latitud en el panel.

Waypoints
Activa/desactiva la visualizacién de waypoints en los mapas.

Rutas
Activa/desactiva la visualizacion de rutas en los mapas.

Tracks

Activa o desactiva la visualizacion de tracks en cartas.

- Nota: Para mostrar los tracks en el panel de carta, es necesario
activar tanto la opcién Mostrar del cuadro de didlogo Tracks

como la opciédn Tracks del cuadro de didlogo Ajustes de carta.
Consulte "Edicidn o eliminacidn de tracks” en la pagina 62.

Ocultar carta

- Nota: Esta opcion solo esta disponible cuando se muestran las
cartas de Lowrance.

Si la opcidn estd activada, la carta (fondo) no se mostrara en el panel
de la carta. La embarcacion, las extensiones de las embarcaciones,
los waypoints y las rutas se mostraran sobre un fondo blanco.

Waypoints, Rutas, Tracks

Abre el cuadro de didlogo Waypoints, rutas, tracks, desde donde se
pueden crear, editar, eliminar y buscar estos elementos.
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Waypoints, Rutas y Tracks

Cuadros de dialogo de Waypoints, Rutas y

Tracks

Estos cuadros de didlogo permiten acceder a funciones avanzadas
de edicion y a los ajustes de estos elementos.

Waypoints Rutas | Tracks

Waypoints | Rutas | Tracks

Waypoints Rutas
WAYPOINTS

Nuevo Waypoint...
001

001 (10)

001 (11)

001 (12)

001 (13)

001 (14)

001 (15)

Ordenar Eliminar todo
Nombre por icono

Nuevo... Eliminar todo Buscar...

Uso de la funcion de sincronizacion

Puede utilizar un navegador para iniciar sesion en https://
appchartlowrance.com o iniciar sesién en su cuenta de la
aplicacion LOWRANCE® desde su dispositivo movil o tableta para
realizar tareas de gestion (crear nuevo, cambiar, mover y eliminar):
- Waypoints

- Rutas

- Tracks

Utilice la opcién Sincronizar mis datos de la pantalla multifuncién
(MFD) para sincronizar la MFD con su cuenta de la aplicacion
LOWRANCE®.

Requisitos

- Una cuenta con la aplicacion movil de Lowrance

- Nota: Puede utilizar las credenciales de la cuenta de C-MAP
Embark o de la aplicaciéon C-MAP para iniciar sesion en la

aplicacion movil. No es necesario que cree una cuenta
independiente para la aplicacion movil.
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- Para poder sincronizarse, la unidad tiene que estar conectada a
Internet. Para conectar la unidad a Internet, consulte “Conexidn a
Internet" en la pagina 213.

Sincronizacion

Para sincronizar los datos de la MFD y los datos de la cuenta de la

aplicacion de LOWRANCE® (lo que incluye los datos de https://

appchart.lowrance.com), abra la funcion Sincronizar mis datos del

cuadro de didlogo de controles del sistema o el cuadro de didlogo

de ajustes de servicios.

Tras el inicio de sesidn, el sistema le indicara la Ultima vez que se ha

realizado una sincronizacion; ademas, las siguientes opciones

estaran disponibles:

- Editar: se utiliza para cambiar las credenciales de inicio de sesion

- Sincronizar automaticamente: la sincronizacion se realiza
periddicamente en segundo plano cuando se conecta a Internet

- Sincronizar ahora: la sincronizacion se realiza inmediatamente

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

@navico.com

Sincronizar auto

Ultima sincronizacién: 27 dias atras

Sincronizar ahora

Waypoints

Acerca de los waypoints

Un waypoint es una marca generada por el usuario y colocada en
los siguientes elementos:

- carta

- imagen de sonda

- imagen de radar

- panel de navegacion
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Cada waypoint tiene una posicion exacta con coordenadas de
latitud y longitud.

Un waypoint posicionado en la imagen de la sonda incluye un valor
de profundidad, ademas de la informacion de posicion.

Los waypoints se utilizan para marcar una posicion a la que luego

puede querer regresar. Dos 0 mas waypoints pueden ademas
combinarse para crear una ruta.

Almacenamiento de waypoints

Permite guardar un waypoint en la posicion en la que se encuentre
el cursor si este estd activo, o bien en la posicion de la embarcacion
si el cursor no estd activo en el panel.

Para guardar un waypoint:

- Pulse la tecla Waypoint. Pulsela una vez para acceder al cuadro
de didlogo Nuevo Waypoint. Pulsela dos veces para guardar un
waypoint de forma rapida.

- Seleccione la opcién Nuevo Waypoint del menu

Nuevo Waypoint en el cursor

. 003

Waypoint... N 60°38.328' E 018°58.685'

Atras

Nueva Ruta Més opciones... ® v® v

Guardar Cancelar

Icono Nuevo Waypoint

Cuando se selecciona esta opcién, se muestra el cuadro de didlogo
con simbolos de waypoint alternativos. Al seleccionar un simbolo
de waypoint se crea el waypoint en la posicion del cursor o del
barco con el simbolo seleccionado. Este modo es persistente; la
préxima vez que cree un nuevo waypoint se abre el mismo cuadro
de didlogo, y si selecciona un simbolo, se crea un waypoint con
dicho simbolo.

En lugar de seleccionar un simbolo, seleccione el botdn de menu en
la esquina inferior derecha para volver al cuadro de didlogo Nuevo
Waypoint anterior. Esta seleccién se convierte en el modo
persistente; la proxima vez que cree un nuevo waypoint se mostrara
el cuadro de didlogo Nuevo Waypoint.
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Desplazamiento de un waypoint

Es posible desplazar un waypoint desde su posicion
correspondiente en caso de estar activo y de haberlo seleccionado
en el menu correspondiente.

Para desplazar un waypoint a una posicidon nueva, seleccione la
opcién de menu Mover Waypoint y, sequidamente, seleccione la
nueva ubicacion del waypoint en la imagen.

Para guardar el waypoint en la nueva posicién, seleccione la opcion
de mend Finalizar mover.

Edicion de un waypoint

Puede editar toda la informacién sobre un waypoint desde el
cuadro de didlogo Editar Waypoint.

El cuadro de didlogo se activa seleccionando el waypoint y,
seguidamente, seleccionando Editar en el mend.

También se puede acceder al cuadro de didlogo desde la
herramienta Waypoints , que se encuentra en la pagina Home.

Eliminacion de waypoints

Puede eliminar un waypoint seleccionando la opciéon de menu
Eliminar cuando el waypoint esté activado en el panel.

También puede eliminarlo seleccionandolo en el cuadro de didlogo
Rutas y, a continuacion, borrandolo en el cuadro de didlogo Editar
Waypoint.

Puede eliminar todos los waypoints o waypoints mediante simbolos
del sistema con el cuadro de didlogo Waypoints.

Puede eliminar waypoints de MOB de la misma forma.

Puede realizar una copia de seguridad de sus waypoints, rutas y
tracks antes de borrarlos, consulte "Mantenimiento” en la pagina 222.

Waypoint de Hombre al agua

Si se produce una situacion de emergencia, puede guardar un
waypoint de Hombre al Agua (MOB, del inglés Man Over Board) en
la posicion actual de la embarcacion.

Creacion de un MOB
Para crear un waypoint de Hombre al Agua (MOB):
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Navegacién Cancelar

- Al'mismo tiempo pulse las teclas Acercar (+) y Alejar (-)

Al activar la funcion MOB, las siguientes acciones se llevan a cabo de
forma automatica:

- Se crea un waypoint de MOB en la posicion actual de la
embarcacion.

- La pantalla cambia a un panel de carta ampliada, centrado en la
posicion de la embarcacion

- El sistema muestra informacion de navegacion en el waypoint de
MOB

Se pueden crear varios waypoints de MOB. La embarcacién sigue
mostrando informacion de navegacion en el waypoint MOB inicial.
La navegacion a los siguientes waypoints de MOB deberd realizarse
de forma manual.

Eliminacion de un MOB
Los waypoint de MOB se pueden eliminar del menu cuando estan
activados.

Detener la navegacion al MOB

El sistema seguird mostrando informacion de navegacion para el
waypoint de MOB hasta que se cancele la navegacion desde el
mend.

Ajustes de la alarma de waypoints

Puede establecer un radio de alarma para cada waypoint individual
que cree. La alarma se configura en el cuadro de didlogo Editar
Waypoint.

- Nota: Para que suene una alarma cuando la embarcacion
alcance el radio establecido, la alarma del radio de waypoint
debe activarse en el cuadro de didlogo Alarma. Para obtener
mas informacion, consulte "Cuadros de didlogo Alarma” en la pagina
212.
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Rutas
Acerca de las rutas
] Una ruta se compone de una serie de waypoints introducidos en el
j’ orden en que se desea navegar hacia ellos.
c{d( Al seleccionar una ruta en el panel Carta, se vuelve de color verde, y
se muestra el nombre de la ruta.

Creacion de una ruta nueva en el panel Carta

1. Active el cursor en el panel de carta.
Atrée 2. Seleccione la opcién de ruta nueva en el mend.
Nuevo 3. Coloque el primer waypoint en el panel de carta.
Nuevo 4. Continde colocando nuevos puntos de ruta en el panel de carta

Waypoint...
Cursor que la ruta esté completa.

Ira

e 5. Para guardar la ruta, seleccione la opcién de guardar en el

menu.

Edicion de una ruta desde el panel de carta

1. Seleccione la ruta para activarla.
2. Seleccione la opcién de edicién de ruta en el mend.
3. Coloque el nuevo punto de ruta en el panel de carta:
- Siestablece un nuevo punto de ruta en una etapa, se afadira
un nuevo punto entre los puntos de ruta existentes.
- Siestablece el nuevo punto de ruta fuera de la ruta, el nuevo
punto de ruta se afadird después del ultimo punto de la ruta.
4. Arrastre un punto de ruta a una nueva posicion.
5. Para guardar la ruta, seleccione la opcién de guardar en el
mend.

- Nota: El menu cambia en funcion de la opcién de edicion
seleccionada. Todas las ediciones se confirman o se cancelan
desde el mend.

Creacidn de rutas mediante waypoints existentes

Es posible crear una nueva ruta combinando waypoints existentes
desde el cuadro de didlogo Rutas. El cuadro de didlogo se activa
mediante la herramienta Waypoints en la padgina de inicioy, a
continuacion, seleccionando la pestafia Rutas.
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Conversion de tracks en rutas

También puede convertir un track en una ruta desde el cuadro de
didlogo Editar Track. El cuadro de didlogo se activa activando el
track, a continuacion, seleccionando el cuadro emergente del track
o la opcién de menu Track.

También se puede acceder al cuadro de didlogo Editar track
seleccionando la herramienta Waypoints en la pagina de inicio, la
pestafa Track y, por ultimo, Track en el cuadro de didlogo Track.

Editar Track

Trail001

v Mostrar OFF  Grabar

Descripcion

Crear ruta

Eliminar Mostrar Guardar Cancelar

Dock-to-dock Autorouting y Easy Routing

Las funciones Dock-to-dock Autorouting e Easy Routing sugieren
nuevas posiciones de puntos de ruta a partir de la informacién del
mapa y del tamafno de la embarcacion. Antes de poder utilizar estas
funciones, debera introducir en el sistema informacion de altura,
manga y calado del barco. El cuadro de didlogo Ajustes de barco se
abre automaticamente si falta informacion cuando inicie la funcion.
Para introducir los ajustes del barco, consulte "Ajustes del sistema” en la
pagina 258.

A Advertencia: Autorouting es solo para tareas de
planificacion general y se debe usar junto con practicas
convencionales de navegacion. No sustituye a un
navegante humano y nunca debe utilizarse como la
Unica fuente de referencia. Es responsabilidad exclusiva
del operador revisar la ruta sugerida comparandola con
las publicaciones oficiales y el conocimiento de la
situacion.

= Nota: No es posible iniciar la funcién Dock-to-dock Autorouting
ni Easy Routing si uno de los puntos de ruta seleccionados se
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encuentra en un area no segura. Se muestra un cuadro de
didlogo de advertencia y tiene que cambiar los puntos de ruta
correspondientes a un area segura para poder continuar.

- Nota: Sino hay ninguna cartografia compatible, la opcién de
menu Dock-to-dock Autorouting o Easy Routing no esta
disponible. La cartografia compatible incluye C-MAP MAX-N+,
C-MAP Discover, C-MAP Reveal, Navionics+ y Navionics
Platinum. Para ver toda la seleccién de cartas disponibles, visite
WWW.C-Map.com O WWW.Navionics.com.

1. Cologue al menos dos puntos de ruta en una nueva ruta, o bien
abra una ruta existente para editarla.

2. Seleccione la opcion de menu Dock-to-dock Autorouting,
seguida de:

- Ruta entera, si desea que el sistema afada puntos de ruta
nuevos entre el primer punto de ruta y el Ultimo de la ruta
abierta.

- Seleccion, si desea seleccionar manualmente los puntos de
ruta para definir los limites para Autorouting, debe seleccionar
los puntos de ruta correspondientes. Los puntos de ruta
seleccionados aparecen en rojo.

- Solo se pueden seleccionar dos puntos de ruta, y el sistema
descarta cualquier punto de ruta entre los puntos inicial y final
seleccionados.

3. Seleccione la opcidn Aceptar para iniciar la ruta automatica.

4. Cuando el célculo automético de la ruta se completa, la ruta
aparece en modo de previsualizacion, y las etapas se codifican
por color para indicar dreas no seguras o seguras.

- Navionics® usa el rojo (no seguro) y verde (seguro), mientras
que C-MAP usa rojo (no seguro), amarillo (peligroso) y verde
(seguro).

5. Cuando la ruta esté en modo de previsualizacion, mueva
cualquier punto de ruta, si es necesario.

6. Seleccione la opcién Mantener para aceptar las posiciones de
los puntos de ruta.

7. Repita los pasos 2 (seleccién) y 3 si desea que el sistema
cologue automaticamente los puntos de ruta de otras partes de
la ruta.
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Ejemplos de Dock-to-dock Autorouting e Easy Routing
La opcién Ruta entera se utiliza cuando se seleccionan los puntos
de ruta primero y ultimo.

Puntos de ruta primero y ultimo Resultado tras la ruta automdtica

La opcidn Seleccion se utiliza para la parte de ruta automatica de
una ruta.

Dos puntos de ruta seleccionados Resultado tras la ruta automdtica

El cuadro de didlogo Editar Ruta

Puede gestionar rutas y puntos de ruta, y modificar las propiedades
de la ruta mediante el cuadro de didlogo Editar Ruta. Este cuadro de
didlogo se activa seleccionando el cuadro emergente de una ruta
activa o desde el mend, seleccionando la ruta y, a continuacion, la
opcién de detalles.

Al cuadro de didlogo también se puede acceder mediante la
herramienta Waypoints de la pdgina de inicio y, sequidamente,
seleccionando una ruta en el cuadro de didlogo.

Seleccione un punto de ruta en el cuadro de didlogo Editar para
introducir un punto de ruta nuevo tras este o para eliminar dicho
punto de ruta.

Seleccione la opcidn Mostrar para mostrar la ruta en la carta.
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Editar Ruta ®

Route 001

Etapa |Waypoint Distancia (mi) |Demora (°M)

0 [Rpt039

1 |Rpt040 119.1 97

2 Rpto41 68.8 179
Rpt042 92.8 235

Insertar...

Eliminacion de rutas

Puede eliminar una ruta seleccionando la opcién de menu Eliminar
cuando la ruta esté activada en el panel.

También puede eliminar una ruta seleccionandola en el cuadro de
didlogo Rutas y, a continuacion, borrdndola en el cuadro de didlogo
Editar Ruta.

Puede eliminar todas las rutas del sistema mediante el cuadro de
didlogo Rutas.

Puede realizar una copia de seguridad de sus waypoints, rutas y
tracks antes de borrarlos, consulte "Mantenimiento” en la pagina 222.

Tracks

Acerca de los tracks

Los tracks son una presentacion grafica del historial de recorrido de
la embarcacion. Permiten recuperar la trayectoria recorrida por la
embarcacion. Los tracks se pueden convertir en rutas en el cuadro
de didlogo Editar.

El sistema estd preconfigurado de fabrica para seguir y trazar
automaticamente el movimiento de la embarcacion en el panel de
carta. El sistema continuaré registrando los tracks hasta que la
longitud alcance los puntos méaximos. A partir de entonces,
comenzara a sobrescribir los puntos del track mas antiguos.
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La funcion de seguimiento automatico puede desactivarse desde el
cuadro de didlogo Track.

Creacion de un track nuevo

Puede iniciar un nuevo track desde el cuadro de didlogo Tracks. El
cuadro de didlogo se activa mediante la herramienta Waypoints en
la pagina de inicio y, a continuacion, seleccionando la pestafa
Tracks.

Edicion o eliminacion de tracks

Utilice el cuadro de didlogo Editar track para editar o eliminar un
track.

Puede abrir el cuadro de didlogo Editar track de las siguientes
maneras:

- seleccionando el track en la carta y, a continuacion, el cuadro
emergente del track

- seleccionando el track en la carta y, a continuacion, el track en el
menu

- seleccionando el track en el cuadro de didlogo Tracks

Waypoints Rutas | Tracks

Nombre Mostrar

Nueva Track...

WAYPOINTS * Weg001

Weg002 Editar Track

Weg001

v r OFF  Grabar

Descripcién

Crear ruta

Eliminar Mostrar Guardar Cancelar

Ajustes de tracks

Los tracks se componen de una serie de puntos conectados por
segmentos de linea cuya longitud depende de la frecuencia de
grabacion.

Puede elegir entre ubicar los puntos de track en funcion de ajustes
de tiempo o distancia, o permitir que el sistema coloque un punto
de track automaticamente cuando se registra un cambio de curso.
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- Nota: La opcion Tracks solo serd visible si se ha activado en el
cuadro de didlogo de los ajustes del panel.

Waypoints Rutas | Tracks

Nombre Mostrar Grabar
Nueva Track...

Track001

WAYPOINTS

Tipo de registro Auto v

Ajustes
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Navegacion

Acerca de la navegacion

La funcion de navegacion incluida en el sistema permite navegar
hasta la posicion del cursor, a un waypoint o a lo largo de una ruta
predefinida.

Sila funcion del piloto automadtico se incluye en el sistema, el piloto
automatico se puede establecer para dirigir de forma automadtica la
embarcacion.

Para obtener informacién sobre como colocar waypoints y crear
rutas, consulte "Waypoints, Rutas y Tracks" en la pagina 52.

Panel Navegacion
El Panel Navegacion se puede usar para mostrar informacion
cuando esté navegando.

A
|

033 63L 12.0

POS

001 39 351 e

Campos de datos
Rumbo de la embarcacion

Rumbo al waypoint

O Nn w >»

Punto de destino
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E Lineade rumbo con limite de fuera de rumbo permitido
Al navegar por una ruta, la linea de demora muestra el
rumbo planeado de un waypoint al siguiente. Al navegar
hacia un waypoint (posicion del cursor, MOB o posicion de
latitud/longitud especifica), la linea de demora muestra el
rumbo planeado desde el punto donde se inicid la
navegacion hasta el siguiente waypoint.

F Simbolo de embarcacion
Indica la distancia y orientacion relativas al rumbo deseado.
Si el XTE (error de derrota) excede el limite XTE definido, se
indica con una flecha roja que incluye la distancia desde la
linea de track.
Consulte "Limite XTE" en la pagina 69.

Navegacion a la posicion del cursor

Puede iniciar la navegacion hasta una posicion del cursor en
cualquier carta, radar, o panel de sonda.

Coloque el cursor en el destino seleccionado del panely, a
continuacion, seleccione la opcién de menu Ir a Cursor.

- Nota: La opcién de ment Ir a cursor no esté disponible siya
estd navegando.

Navegacion por una ruta

Puede empezar a navegar por una ruta desde los siguientes
elementos:

El panel de carta
Editar..

Detalles.

Ruta
Miami-Norris-Cut

Eliminar

Navegar

Medir

Iniciar
Miami-Norris-Cut
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- El panel Navegacion
- El cuadro de didlogo Ruta

Waypoints | Rutas Tracks

Nombre

Editar Ruta

WAYE:INTS iami r Mlam|'N0rr|S'CUt
Route001

Route001 (;

Buscar en

Eliminar Mostrar iciar...
i destino...

Cuando se observa la navegacion por la ruta, el menu se amplia y
en él se muestran opciones para cancelar la navegacion, para omitir
un waypoint o para reiniciar la ruta desde la posicion en la que se
encuentre la embarcacion en ese momento.

Inicio de una ruta desde el panel de carta
Active una ruta en el panel y, a continuacion, seleccione la opcion
de navegacion por la ruta desde el mend.

Puede seleccionar un punto de ruta para iniciar la navegacion
desde una posicion determinada.

Inicio de una ruta desde el panel Navegacién

Seleccione la opcion Iniciar ruta en el menu y, a continuacion,
seleccione la ruta que desea navegar en el cuadro de didlogo de
Seleccionar ruta.

Inicio de la navegacion por una ruta desde el cuadro de

didlogo Editar Ruta

Puede iniciar la navegacién desde el cuadro de didlogo Editar Ruta.

Active el cuadro de didlogo:

- Seleccionando la herramienta Waypoint en la pagina de inicioy,
a continuacion, la pestafa Rutas.

- Seleccionando la opcién Detalles de la ruta en el mend.

Navegacion | Elite FS Manual de Usuario



Waypoints, Rutas, y Tracks

Waypoints LRuUtas. Tracks

Editar Ruta ®

Route 002 ROute OO 1 OoN Mostrar

Route 01
‘Etapa Waypoint ‘Distancia (mi) |Demora (°M)

0 Rpt039
1 Rpt040 119.1 101

Route 34
Route003

Route004
2 Rpt041 68.8 184

Route005
8 Rpt042 92.8 239

Route006

Eliminar Mostrar Iniciar...

Navegacion con el piloto automatico

Aliniciar la navegacion en un sistema con piloto automatico, se le
pide que establezca el modo de navegacion del piloto automatico.
Si decide no activar el piloto automatico, este se puede establecer
en modo de navegacion mas adelante desde el controlador del
piloto automatico.

Para obtener mas informacién sobre las funciones del piloto
automatico, consulte "Piloto automdtico del motor de arrastre” en la pagina
127.

Ajustes de navegacion
Settings ®

£ Sistema Radio de llegada... 0.05 NM
Limite XTE... 0.05 NM

@ Sservicios

B Navegacién

Alarma XTE

Tracks...

Carta Tipo de registro

Sonda

Combustible
Mascara Loran

Alarmas

Unidades
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Radio de llegada

Establece un circulo invisible alrededor del waypoint de destino. Se
considera que la embarcacion ha llegado al waypoint cuando se
encuentra dentro del circulo.

Durante el desplazamiento por una ruta, el radio de llegada indica el
punto en el que se inicia un viraje.

L A

El circulo de llegada (1) debe ajustarse de acuerdo a la velocidad de
la embarcacién. Cuanto mayor sea la velocidad, mayor deberé ser el
circulo.

El objetivo es que el piloto automatico comience el cambio de
rumbo a tiempo para girar con suavidad hacia la etapa siguiente.

La figura que aparece a continuacién puede usarse para seleccionar
el circulo de waypoint apropiado al crear una ruta.

|
1 T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

- Nota: La distancia entre dos waypoints cualquiera de una ruta
no debe ser menor que el radio del circulo de llegada de un
waypoint.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Limite XTE

Indica la distancia que puede desviarse la embarcacion de la ruta
seleccionada. Se activara una alarma en caso de que la embarcacion
se aleje pasado este limite.

Alarma XTE (error de cross track)
Activa y desactiva la Alarma XTE.

Tracks

Abre el cuadro de didlogo Tracks en el que se pueden configurar los
ajustes de los tracks y se pueden convertir éstos en rutas para la
navegacion. Consulte "Acerca de los tracks” en la pagina 61.

Tipo de registro

Puede registrar los puntos de track en funcién del tiempo o de la

distancia, o permitir que la unidad coloque automaticamente un

waypoint cuando se registre un cambio de rumbo.

Especifique uno de los siguientes tipos de registro en el cuadro de

didlogo de ajustes de navegacion:

- Auto: la unida coloca un punto autométicamente cuando se
registra un cambio de rumbo.

- Distancia: seleccione el campo Distancia e introduzca la distancia
que desee registrar.

- Hora: seleccione el campo Hora e introduzca la hora que desee
reqgistrar.

Mascara Loran
Permite el uso del sistema de posicionamiento Méscara Loran.

Definen las cadenas Loran (GRI) y la estacion preferida para la
introduccion de waypoints, posicion del cursor y panel de posicion.

En la imagen de ejemplo se muestra una ventana de posicion del
cursor con informacién de posicion de Loran.

Para obtener més informacién, consulte la documentacion del
sistema Loran.
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Sonda

La imagen

Arcos de peces

Previsualizacién del historial*
Gréfico de temperatura®
Profundidad en cursor

Eco ampliado*

Botones de zoom (escala)

6 MmO N ® >

Profundidad del agua y temperatura del agua en la
ubicacion del cursor

H Escala
I Fondo

* Elementos opcionales que puede activar/desactivar
individualmente. Consulte "Mds opciones” en la pagina 78.

Varias fuentes

Puede especificar la fuente de la imagen en el panel activo. Puede
hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracion de varios paneles para las paginas.
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Para obtener mas informacién sobre como seleccionar la fuente
para un panel, consulte "Fuente" en la pagina 76.

Aplicar el zoom a laimagen
Para hacer zoom en la imagen:

- Pulse las teclas +/-.
- Seleccione los botones de escala (+/-).
- Utilice el ajuste del menu de escala.

Al hacer zoom, el fondo marino se mantiene cerca de la parte
inferior de la pantalla.

Siel cursor estd activo, la unidad hace zoom en el lugar al que
apunta el cursor.

Barra de zoom

Cuando se aplica el zoom a la imagen, se muestra la barra de zoom
(A).

Arrastre la barra de zoom arriba o abajo para ver las diferentes
partes de la columna de agua.

Uso del cursor en laimagen

Al colocar el cursor sobre la imagen la pantalla se detiene, se
muestra la profundidad en la posicion del cursor y la ventana de
informacion y la barra de historial se activan.

Medicidon de distancias

El cursor puede utilizarse para medir la distancia entre las posiciones
de dos observaciones en la imagen.

1. Coloque el cursor en el punto desde el que desee medir la
distancia.
2. Seleccione la opcién Medir del mend.

> Nota: La opcién Medir no estara disponible a menos que el
cursor esté colocado en la imagen.
3. Cologue el cursor en el segundo punto de medicion.
- Setraza una linea entre los puntos de medicién y la distancia
queda reflejada en la ventana de informacion del cursor.
4. Continde seleccionando nuevos puntos de medicion, si es
necesario.
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Utilice las opciones del menu para volver a colocar el punto de
partida y el punto final siempre que la funcién de medicion esté
activa.

Seleccione la opcién de menu Finalizar medicién para reanudar el
desplazamiento normal de la imagen.

Visualizacion del historial

Utilice la funcién Previsualizar para consultar y desplazarse por el
historial; consulte "Previsualizar” en la pagina 80.

Grabacion de los datos de registro

Iniciar la grabacion de datos del registro

Puede iniciar la grabacién de los datos del registro y guardar el
archivo de forma interna en la unidad o en otro dispositivo de
almacenamiento conectado a la unidad.

Durante la grabacion de los datos, se muestra un simbolo rojo que
parpadea en la esquina superior izquierda y aparece un mensaje de
forma periédica en la parte inferior de la pantalla.

Indique los ajustes de grabacion en el cuadro de didlogo Grabando.
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Registro Sonda
Controles del sistema Nombre del archivo

(l) la . Formato archivo

Guardar en

En espera  Ajustes Apagar
Bytes por sondeo

/’:} V Crear StructureMap

tos Editar i Tiempo restante

- a
Wireless superpuestos datos

Grabar

Parar la grabacion de los datos del registro

Utilice la opcién Parar registro para detener la grabacion de datos
de registro.

Registrando sonda ®

Nombre del archivo Sonar_2018-09-20_00.30.45.sI3
Bytes por sondeo 3200

<
Tiempo restante 4 dias03:59:59

Parar Tiempo transcurrido 0:00:18

registro . ) 5
Tamafio archivo 933.7 kB

Parar

Visualizacion de datos grabados

Tanto los registros de la sonda almacenados en el sistema como en
dispositivos externos pueden revisarse cuando se selecciona la
opcion Ver registro de sonda en el cuadro de didlogo de ajustes de
Sonda. Consulte "Ajustes de la sonda" en la pagina 263.

Cargar registros de sonda en C-MAP

Genesis
Para cargar registros de sonda en C-MAP Genesis realice una de las
siguientes acciones:

- Utilice la opcidn Servicios. Siga las indicaciones para iniciar sesion
y transferir los archivos de registro a C-MAP Genesis.

Settings ®

Sistema Sincronizar mis datos Registrado #

, C-MAP Genesis Registrado #
Caracteristicas

Servicios

A _Navegacion
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Utilice el cuadro de didlogo Datos. Seleccione el icono Registro
Sonday, a continuacion, los registros que desea transferir. Si ya
ha iniciado sesion en C-MAP Genesis, los archivos se transfieren.
Si no ha iniciado sesion, seleccione el icono Transferencias y siga
las indicaciones para iniciar sesién y transferir los archivos de
registro a C-MAP Genesis. También puede iniciar sesién y
transferir los archivos méas adelante, una vez que la unidad esté
conectada a Internet.

g 1

led 2 tl

Waypoints Registro Transfere...
=% Mis archivos

>,_Q Ajustes base de datos

Configuracion de laimagen
Use las opciones del menu para configurar la imagen.

Modo
Dulce

Modo de pesca
Esta funcidn consiste en paquetes preestablecidos de ajustes de

Escala

Frecuencia

200KkHz sonda disefados para unas condiciones especificas de pesca.
Ao - Nota: La seleccion del modo de pesca adecuado es esencial
o para obtener un rendimiento éptimo de la sonda.
Modo de pesca ‘ Profundidad ‘ Palette (Paleta)
e Uso general < 300 metros Fondo blanco
(1000 pies)
Aguas someras < 20 metros (60 Fondo blanco
pies)
Agua dulce < 120 metros (400 | Fondo blanco
pies)
Aguas profundas | <1200 metros Azul profundo
(5000 pies)
Currican lento < 120 metros (400 | Fondo blanco
pies)
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Modo de pesca | Profundidad Palette (Paleta)

Currican rapido < 120 metros (400 | Fondo blanco
pies)
Aguas claras < 120 metros (400 | Fondo blanco
pies)
Pesca en hielo < 120 metros (400 | Fondo blanco
pies)
Alcance

El ajuste de escala determina la profundidad del agua visible en la
pantalla.

- Nota: Seleccionar una escala profunda en aguas someras
puede hacer que el sistema pierda la pista de la profundidad.

Niveles de escala predefinidos
Seleccione manualmente un nivel de escala predeterminado en el
mend.

Auto range (Auto escala)

Si selecciona la escala Auto, el sistema mostrard automaticamente la
escala total desde la superficie del agua hasta el fondo marino.
Auto es el ajuste preferido para la busqueda de peces.

Seleccione la opcion Escala y, sequidamente, la opcion Auto en el
menu.

Escala personalizada
Esta opcidn permite establecer de forma manual los limites inferior
y superior de la escala.

Establezca una escala personalizada seleccionando la opcién de
menu Escala, seguida de la opcidon Personalizada.

- Nota: Al establecer una escala personalizada, se activa el modo
escala manual del sistema.
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Frecuencia

La unidad es compatible con varias frecuencias de transductor. Las
frecuencias disponibles dependen del modelo de transductor
configurado para usarse.

- Una frecuencia baja, por ejemplo 50 kHz, serd mas profunda. Se
genera un cono mas amplio, pero es mas sensible al ruido. Esto
es bueno para la discriminacion del fondo y para la busqueda en
un area mas amplia.

- Una frecuencia alta, por ejemplo 200 kHz, ofrece mayor
discriminacién y es menos sensible al ruido. Esto es bueno para
separar blancos y para embarcaciones de mayor velocidad.

Sensibilidad

Una mayor sensibilidad muestra un mayor detalle en la pantalla.
Reducir la sensibilidad muestra un menor grado de detalle.
Demasiado detalle sobrecarga la pantalla. Y, a la inversa, es posible
que los blancos deseados no se muestren si la sensibilidad es
demasiado baja.

Linea Color

Ajusta los colores de los datos de arcos de peces para ayudar a
diferenciarlos de otros blancos. El ajuste del color ayuda a distinguir
los peces y las estructuras importantes del fondo o cerca del mismo
del propio fondo.

Fuente

> Nota: Solo estd disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.
Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.

Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracién multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.

= Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.
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Opciones avanzadas

La opcion de menu Avanzado solo estd disponible si el cursor no
esta activo.

Rechazo de ruido

Atrés

e [iltra las interferencias de la sefal y reduce las interferencias en la
Bajo pantalla.

lad de superficie

Bajo

Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcién reduce las interferencias
superficiales de los datos FishReveal disminuyendo la sensibilidad
vodo manual del receptor cerca de la superficie.

Velocidad de desplazamiento

Puede seleccionar la velocidad de desplazamiento de la imagen en
la pantalla. Una velocidad alta de desplazamiento actualiza la
imagen rapidamente, mientras que una velocidad de
desplazamiento lenta presentara un historial mas largo.

- Nota: En determinadas situaciones, es posible que sea
necesario ajustar la velocidad de desplazamiento para obtener
una imagen mds util. Por ejemplo, ajustar la imagen a una
velocidad mas rapida cuando se va a pescar en posicion vertical
sin movimiento.

Velocidad

La opcion Velocidad de pulso controla la velocidad a la que el
transductor transmite la sefal dentro del agua. De forma
predeterminada, la velocidad de pulso esta establecido en el valor
maximo. Puede ser necesario ajustar la velocidad de pulso para
limitar las interferencias.

Modo manual

El modo manual es un modo de usuario avanzado que restringe la
capacidad de profundidad digital, de modo que la unidad solo
procesa sefales de sonda del rango seleccionado. De este modo, la
pantalla sigue avanzando con fluidez aunque la profundidad del
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Detener

Dividir
Sin dividir

]
1

Graf. Temp.

de
didad

Eco ampliado

fondo quede fuera del alcance del transductor. Cuando la unidad
funciona en modo manual, es posible que no reciba ninguna
lectura de profundidad o puede que esa informacién no sea
correcta.

Mas opciones
Detener Sonar
Al seleccionar esta opcidn, se detiene el ping de la sonda. Utilice la

opcion cuando desee desactivar la sonda, pero sin apagar la unidad.

Pantallas divididas

Zoom

A Nivel de zoom

B Barras de zoom

El modo de zoom presenta una vista ampliada de la imagen de la
sonda en la parte izquierda del panel.

Por defecto el nivel del zoom se ajusta a 2x. Puede seleccionar hasta
8 aumentos de zoom.

Las barras de zoom de escala de la parte derecha de la pantalla
muestran la escala que se estd ampliando. Si aumenta el factor del
zoom, la escala se reduce. Verd esto como una reduccion de la
distancia entre las barras del zoom.
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Puede mover las barras de zoom hacia arriba o hacia abajo por la
imagen para consultar diferentes profundidades de la columna de
agua.

Zoom de fondo

El modo de zoom de fondo es Util cudndo desea ver objetivos cerca
del fondo marino. En este modo, se muestra en el lado izquierdo del
panel una imagen donde el fondo estd aplanado. La escala se
cambia para medir desde el fondo marino (0) hacia arriba. El fondo y
la linea de cero siempre se muestran en la imagen de la izquierda,
independientemente de la escala. El factor de escala de la imagen
de la parte izquierda del panel se ajusta tal como se ha descrito para
la opcion de zoom.

Flasher
El modo Flasher ofrece una vista de sonda intermitente en el panel
izquierdo y una vista de sonda normal en el panel derecho.

F\//////////////
ggy/‘ . o

10.0

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Grafico de temperatura

El grafico de temperatura se utiliza para ilustrar los cambios en la
temperatura del agua.

Cuando estd activado, se muestran los digitos de temperatura y una
linea coloreada en la imagen.

Sonda | Elite FS Manual de Usuario | 79



80

Linea de profundidad

Si estd activada, aparece una linea en la superficie inferior. La linea
de profundidad permite distinguir mas facilmente el fondo de los
pecesy las estructuras.

Eco ampliado

El eco ampliado es una visualizaciéon que muestra la sonda nautica
en el panel. La intensidad de los ecos reales se indica con la
intensidad del colory la amplitud.

Previsualizar

El historial de sonda completo se puede mostrar en la parte superior
de laimagen de la sonda. La barra de previsualizacion es una
captura del historial de sonda disponible. Puede desplazarse por el
historial de sonda arrastrando la barra mévil de previsualizacion en
sentido horizontal. Por defecto, la previsualizacion aparece cuando
el cursor esta activo.

Off (Desactivado)

Cuando se selecciona esta opcidn, se desactiva la funcion de vista
previa. Al colocar el cursor en la imagen, no se muestra la barra de
vista previa.

Solo cursor
Si se selecciona, la barra de previsualizacién se muestra cuando el
cursor esta activo en el panel.

Siempre
Cuando esta seleccionada, la barra de previsualizacion se muestra
siempre en el panel.

ID Pescado

Permite seleccionar el modo en que aparecen los blancos de peces
en la pantalla. También puede seleccionar si desea que se le
notifique mediante una sefal acustica cuando aparezca un ID de
peces en el panel.
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Ay K
Simbolos de pez e indicacidn
de profundidad

GBI

Arcos de peces tradicionales

= Nota: No todos los simbolos de peces se corresponden
realmente con peces.

Ajustes de la sonda

En esta seccion solo se muestran los ajustes del usuario; para
obtener méas informacién sobre los ajustes de la instalacion,
consulte "Configuracion del sistema" en la pagina 258.
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SideScan

Acerca de SideScan

SideScan proporciona una cobertura amplia y muy detallada del
fondo marino situado en los laterales de la embarcacion.

El panel de SideScan estd disponible si hay un transductor
compatible con SideScan conectado al sistema.

El panel SideScan
A B C D

Parte inferior izquierda
Estructura en la parte inferior
Columna de agua central
Parte inferior derecha

Escala

m m O N ™ >

Botones de escala (zoom)

Aplicar el zoom a laimagen
Si se modifica la escala, laimagen se amplia o se reduce.

La escala representa la distancia restante a la izquierda y la derecha
de la zona central.

Para cambiar la escala:
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Pulse las teclas +/-.
Seleccione los botones de escala.
Utilice el ajuste del menu de escala.

Uso del cursor en el panel

Al colocar el cursor sobre el panel, la imagen se detiene y la ventana
de informacién del cursor se activa. La distancia a la izquierda/
derecha desde la embarcacion a la posicion del cursor se muestra
en la posicion del cursor.

Visualizacion del historial

En una vista SideScan, desplace la imagen para ver los laterales y el
historial. Para ello, arrastre la imagen hacia la izquierda, hacia la
derecha o hacia arriba.

Para reanudar el desplazamiento normal de SideScan, seleccione la
opcioén Borrar cursor.

Grabacion de los datos de SideScan

Muestra el cuadro de didlogo del registro de grabacion. Es posible
grabar los datos de SideScan seleccionando el formato de archivo
correcto (xtf) en el cuadro de didlogo Grabar. Para obtener méas
informacion, consulte "Grabacidn de los datos de registro” en la pagina 72.

Configuracion de laimagen

Utilice el menu SideScan para configurar la imagen. Cuando el
cursor estd activo, algunas caracteristicas del menu se sustituyen
por caracteristicas del modo de cursor. Seleccione la opcién Borrar
cursor para volver al menud normal.
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Frecuencia

800kHz

Contraste
Auto

Paleta

1 =«

Avanzado

Més opciones
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Fuente

- Nota: Solo estd disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.

Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.
Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una

configuracién multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.

= Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.

Escala

El ajuste de Escala determina la distancia restante a la izquierda y la
derecha de la zona central.

Niveles de escala predefinidos
Seleccione manualmente un nivel de escala predeterminado en el
menu.

Auto range (Auto escala)

Si selecciona la escala Auto, el sistemna mostrard automaticamente la
escala total desde la superficie del agua hasta el fondo marino.
Auto es el ajuste preferido para la busqueda de peces.

Seleccione la opcién Escala y, seguidamente, la opcién Auto en el
menu.

Frecuencia

Las frecuencias mas altas proporcionan la imagen mas nitida sin

sacrificar el alcance, mientras que las mas bajas se puede utilizar en

aguas mas profundas o para ampliar el alcance.

Las opciones de frecuencia de SideScan dependen del tipo de

transductor SideScan conectado:

« 455kHzy 800 kHz o

« CHIRP: 455 kHz y 1075 kHz (requiere un transductor Active
Imaging™ HD conectado a la unidad de visualizacion a través de
un mddulo de sonda S3100).

= Nota: Si el transductor SideScan admite solo una frecuencia, la
opcion Frecuencia no aparecera en el panel SideScan.
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Contraste

Determina la proporciéon de brillo entre las zonas oscuras vy las claras
en la pantalla.

- Nota: Se recomienda utilizar la opcidn de contraste automatico.

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Opciones avanzadas

- Claridad de superficie

Claridad de superfic

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las

Bajo inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
o pantalla cerca de la superficie. Esta opcion reduce las interferencias
superficiales de los datos SideScan disminuyendo la sensibilidad del

receptor cerca de la superficie.

Invertir a izquierda/derecha

Si fuera necesario, voltea los laterales izquierdo/derecho de la
imagen para que coincidan con la direccion de instalacion del
transductor.

Mas opciones

Detener Sonar

Al seleccionar esta opcion, se detiene el ping de la sonda. Utilice la
View opcién cuando desee desactivar la sonda, pero sin apagar la unidad.

Stop sonar

Left + right

FishReveal

More options Visualizacion
Range lines Especifica si en la pagina de SideScan se muestran solo el lado
izquierdo de la imagen, solo el lado derecho o tanto el lado
izquierdo como el lado derecho al mismo tiempo.

FishReveal

Si tiene un transductor Active Imaging HD 3-en-1 FishReveal
conectado a la unidad de visualizacion a través de un médulo de
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FishReveal
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Atras

Sensibilidad

89%

Color

76%

Claridad de

Off

Pal

sonda S3100, puede utilizar la opcién del menu SideScan FishReveal
para ver arcos de peces en la imagen SideScan.

Si FishReveal estd activado, el menu se amplia para incluir opciones
de FishReveal.

Sensibilidad

Controla la sensibilidad de los datos de FishReveal. Una mayor
sensibilidad muestra un mayor detalle en la pantalla. Reducir la
sensibilidad muestra un menor grado de detalle. Demasiado detalle
sobrecarga la pantalla. Por el contrario, si la sensibilidad se establece
demasiado baja, los datos de arcos de peces débiles podrian no
verse.

Linea Color

Ajusta los colores de los datos de arcos de peces para ayudar a
diferenciarlos de otros blancos. El ajuste del color ayuda a distinguir
los peces y las estructuras importantes del fondo o cerca del mismo
del propio fondo.

Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacién y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcidn reduce las interferencias
superficiales de los datos FishReveal disminuyendo la sensibilidad
del receptor cerca de la superficie.

Palette (Paleta)
Seleccione entre diversas paletas de visualizacién optimizadas para
una amplia variedad de condiciones de pesca.

- Nota: La eleccion de la paleta es a menudo una preferencia de
usuario y puede variar en funcion de las condiciones de pesca.
Lo mas recomendable es seleccionar una paleta que
proporcione un buen contraste entre los detalles de la imagen
y los arcos de FishReveal.

Lineas de escala

Se pueden anadir lineas de escala a la imagen para facilitar la
estimacion de la distancia.
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DownScan

Acerca de DownScan

DownScan ofrece imagenes detalladas de las estructuras y los peces
gue se encuentren justo debajo de la embarcacion. El panel de
DownScan estd disponible si hay un transductor compatible con
DownScan conectado al sistema.

El panel DownScan

A Superficie

B Arcode peces. Los arcos de peces provienen de la funcion
FishReveal. La funcion FishReveal estd activada por defecto,
pero si se desactiva, los arcos de peces no se mostraran en la
imagen DownScan.

Pila de maleza submarina
Fondo

Escala de profundidad

m m O N

Botones de escala de profundidad (zoom)

Aplicar el zoom a la imagen

En la imagen DownScan, el zoom cambia la escala de profundidad
mostrada en la pantalla.
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Paleta
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Al hacer zoom, el fondo marino se mantiene cerca de la parte
inferior de la pantalla.

Para aplicar zoom a la imagen (cambiar la escala):

Pulse las teclas +/-.
Seleccione los botones de escala (+/-).
Utilice el ajuste del menu de escala.

Uso del cursor en el panel

Al colocar el cursor sobre el panel, la imagen se detiene y la ventana
de informacién del cursor se activa. Se muestra la profundidad del
cursor en la posicion del cursor.

Visualizacion del historial de DownScan

Puede desplazar el historial de la imagen arrastrando hacia la
izquierda o la derecha.

Para reanudar el desplazamiento normal por DownScan, borre el
cursor de la imagen.

Grabacion de datos de DownScan

Muestra el cuadro de didlogo del registro de grabacion. Es posible
grabar los datos de DownScan seleccionando el formato de archivo
correcto (xtf) en el cuadro de didlogo Grabar. Para obtener méas
informacion, consulte "Grabacidn de los datos de registro” en la pagina 72.

Configuracion de laimagen de DownScan

Utilice el menu DownScan para configurar la imagen. Cuando el
cursor esta activo, algunas caracterfsticas del menu se sustituyen
por caracteristicas del modo de cursor. Seleccione la opciéon de
menu Borrar cursor para volver al menud normal.

Fuente

= Nota: Solo esta disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.
Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.

Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracion multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.
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= Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.

Alcance

El ajuste de escala determina la profundidad del agua visible en la
pantalla.

- Nota: Seleccionar una escala profunda en aguas someras
puede hacer que el sistema pierda la pista de la profundidad.

Niveles de escala predefinidos
Seleccione manualmente un nivel de escala predeterminado en el
menu.

Auto range (Auto escala)

Si selecciona la escala Auto, el sistemna mostrard automaticamente la
escala total desde la superficie del agua hasta el fondo marino.
Auto es el ajuste preferido para la busqueda de peces.

Seleccione la opcion Escala y, sequidamente, la opcion Auto en el
menu.

Frecuencia

Las frecuencias mas altas proporcionan la imagen mas nitida sin
sacrificar el alcance, mientras que las mas bajas se puede utilizar en
aguas mas profundas o para ampliar el alcance.

Las opciones de frecuencia de DownScan dependen del tipo de
transductor DownScan conectado:

455 kHz y 800 kHz o

CHIRP: 700 kHz y 1200 kHz (requiere un transductor Active
Imaging™ HD conectado a la unidad de visualizacion a través de
un moédulo de sonda S3100).

= Nota: Si el transductor DownScan admite solo una frecuencia,
la opcién Frecuencia no aparecerd en el panel DownScan.

Contraste

Determina la proporciéon de brillo entre las zonas oscuras vy las claras
en la pantalla.

= Nota: Se recomienda utilizar la opcién de contraste automatico.
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Atras

Detener

FishReveal

Lineas de escala

Previsualizar

Solo Cursor

Atras

Sensibilidad

89%

Color

76%

Claridad de

Off

Pa

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Opciones avanzadas

Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcién reduce las interferencias
superficiales de los datos DownScan disminuyendo la sensibilidad
del receptor cerca de la superficie.

Mas opciones

Detener Sonar

Al seleccionar esta opcién, se detiene el ping de la sonda. Utilice la
opcién cuando desee desactivar la sonda, pero sin apagar la unidad.

FishReveal
Seleccione FishReveal para mostrar los arcos de peces en la imagen.

Si FishReveal estd activado, el menu se amplia para incluir opciones
de FishReveal.

Sensibilidad

Controla la sensibilidad de los datos de FishReveal. Una mayor
sensibilidad muestra un mayor detalle en la pantalla. Reducir la
sensibilidad muestra un menor grado de detalle. Demasiado detalle
sobrecarga la pantalla. Por el contrario, si la sensibilidad se establece
demasiado baja, los datos de arcos de peces débiles podrian no
verse.

Linea Color

Ajusta los colores de los datos de arcos de peces para ayudar a
diferenciarlos de otros blancos. El ajuste del color ayuda a distinguir
los peces y las estructuras importantes del fondo o cerca del mismo
del propio fondo.
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Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcién reduce las interferencias
superficiales de los datos FishReveal disminuyendo la sensibilidad
del receptor cerca de la superficie.

Palette (Paleta)
Seleccione entre diversas paletas de visualizacion optimizadas para
una amplia variedad de condiciones de pesca.

- Nota: La eleccion de la paleta es a menudo una preferencia de
usuario y puede variar en funcién de las condiciones de pesca.
Lo mds recomendable es seleccionar una paleta que
proporcione un buen contraste entre los detalles de la imagen
y los arcos de FishReveal.

Lineas de escala

Se pueden afadir lineas de escala a la imagen para facilitar la
estimacion de la profundidad.

Previsualizar

El historial de sonda completo se puede mostrar en la parte superior
de laimagen de la sonda. La barra de previsualizacién es una
captura del historial de sonda disponible. Puede desplazarse por el
historial de sonda arrastrando la barra mévil de previsualizacion en
sentido horizontal. Por defecto, la previsualizacién aparece cuando
el cursor estd activo.

Off (Desactivado)

Cuando se selecciona esta opcién, se desactiva la funcion de vista
previa. Al colocar el cursor en la imagen, no se muestra la barra de
vista previa.

Solo cursor

Si se selecciona, la barra de previsualizacién se muestra cuando el
cursor esta activo en el panel.
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Siempre
Cuando esta seleccionada, la barra de previsualizacion se muestra
siempre en el panel.
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Sonda 3D

Acerca de 3D Sonar

3D Sonar es una tecnologfa de sonda multihaz que permite a los
pescadores ver peces, las estructuras submarinas y los contornos del
fondo en vistas tridimensionales personalizables.

Requisitos
La pagina de 3D Sonar esta disponible si hay un transductor

compatible conectado al sistema a través de un mddulo con
tecnologia 3D Sonar.

El panel 3D

En la vista 3D, la imagen del fondo marino se genera en tiempo real
directamente bajo la embarcacién a medida esta se desplaza. Si no
hay desplazamiento, la imagen permanece quieta. También puede
ver otros objetos bajo el agua y bancos de peces. La vista 3D
muestra tanto los canales de datos izquierdo como derecho.

B C

Profundidad, temperatura y frecuencia
Haz del transductor
Escala

Botones del panel 3D

m O Nn @ >

Linea de indicacion de profundidad
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Profundidad 37.49 ft
Temp 32,0°F
N 30°25.622"

w 81°14.421"
153 ft, 172 °M

924 |

F Botones del panel del zoom
G Contraste

Aplicar el zoom a laimagen
Puede hacer zoom en la imagen utilizando las opciones de zoom de
la pantalla correspondiente.

Siel cursor esté activo, la unidad hace zoom en el lugar al que
apunta el cursor.

Uso del cursor en una imagen 3D
Por defecto, el cursor no se muestra en la imagen.

En unaimagen 3D, debe seleccionar el boton del panel de
activacion del cursor para poder el cursor correspondiente.

Cuando se coloca el cursor en una imagen, la ventana de
informacion del cursor y la barra del historial se activan.

La ventana de informacién del cursor muestra los datos disponibles
en la posicion del cursor, incluida la distancia y la escala desde la
embarcacién hasta la posicion del cursor.

La barra del historial se utiliza para visualizar los datos almacenados.
La parte resaltada de la barra del historial muestra la imagen que se
esta viendo actualmente en relacion con el historial completo de
imagenes almacenadas. Consulte "Visualizacién del histérico de imdgenes” en
la pagina 96.

- Nota: Es posible desactivar la barra del historial. Consulte "Borrar
histdrico Live" en la pagina 98.

Almacenamiento de waypoints
Para guardar un waypoint, coloque el cursor en el panel y,
seguidamente, seleccione la opcién de menud Nuevo Waypoint.

Nuevo Waypoint en el barco

008

Nuevo

Waypoint... N 25°44.787' W 080°08.087"

Mas opciones... . v ” v

Guardar Cancelar
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Siel cursor se coloca en una imagen 3D, no se incluye informacién
de profundidad para el waypoint. El waypoint en una imagen 3D se
dibuja con una linea bajo él para indicar su ubicacion en el fondo
marino.

Opciones del modo 3D
Hay dos modos para el panel 3D:

« Modo embarcacion
« Modo cursor

Cambie entre el modo embarcacién y el modo cursor
seleccionando los botones del panel 3D. También puede volver al
modo embarcacion desde el modo cursor mediante la seleccion de
la opcién de menu Borrar cursor.

Modo embarcacion 3D

En este modo, la vista estd bloqueada en la embarcaciony la
imagen se mueve junto con la embarcacion.

Es posible girar la cdmara alrededor de la embarcacion y cambiar la

elevacion de la cdmara para que quede orientada hacia abajo o mas

hacia los laterales de la embarcacion:

- Para cambiar la rotacion de la cdmara, realice un arrastre
horizontal en la pantalla

- Para cambiar la elevacién y la inclinacion de la cadmara, realice un
arrastre vertical en la pantalla

Modo cursor 3D

Cuando se activa el modo cursor, la posicion de la cdmara es la
misma que cuando se habilitd el modo cursor.

En el modo cursor, la imagen no se mueve con la embarcacion. Es
posible acercar o alejar la imagen, ademés de girar la cdmara en
cualquier direccion arrastrando en la pantalla.

El modo cursor incluye las funciones de cursor descritas en "Uso del
cursor en unaimagen 30" en la pagina 94.
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Representaciones de peces

Cuando los objetos se identifican en la columna de agua, se
muestran como grupos de puntos. El color de los puntos se
corresponde con la intensidad del blanco y los colores se ajustan
automaticamente para complementar la paleta elegida.

Visualizacion del historico de imagenes

La parte resaltada de la barra de historial muestra la imagen que se
esta viendo actualmente en relacion con el historial completo de
imagenes almacenadas.

La barra del historial aparece de forma predeterminada cuando el
cursor esta activo. Puede desactivar la barra del historial, hacer que
se muestre siempre en la parte superior de la imagen o hacer que
solo se muestre cuando el cursor esté activo. Consulte "Borrar histdrico
Live" en la pagina 98.

La barra del historial se encuentra en la parte superior de la pantalla
en imagenes 3D.

Puede desplazar el histérico de imagenes desplazando la imagen o
arrastrando la regién resaltada de la barra del histérico.

Para reanudar el desplazamiento y mostrar los datos actualizados,
elimine el cursor.

Configuracion de laimagen

Fuente

Escala
- Nota: Solo esta disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.

Contraste

e Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.

— Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracién multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.

Avanzado

= Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.

Més opciones
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Atras

Claridad de superfic

Vertical enhancement

Low

Sen. blco.

Auto

Escala

El ajuste de Escala determina la distancia restante a la izquierda y la
derecha de la zona central.

Niveles de escala predefinidos
Seleccione manualmente un nivel de escala predeterminado en el
menu.

Auto range (Auto escala)
Si selecciona la escala Auto, el sistema mostrard automaticamente la
escala total desde la superficie del agua hasta el fondo marino.

Auto es el ajuste preferido para la busqueda de peces.

Seleccione la opcion Escala y, sequidamente, la opcion Auto en el
menu.

Contraste
Determina la proporcion de brillo entre las zonas oscuras y las claras
en la pantalla.

- Nota: Se recomienda utilizar la opcién de contraste automatico.

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Opciones avanzadas

Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcién reduce las interferencias
superficiales de los datos FishReveal disminuyendo la sensibilidad
del receptor cerca de la superficie.

Invertir a izquierda/derecha

Si fuera necesario, voltea los laterales izquierdo/derecho de la
imagen para que coincidan con la direccién de instalacion del
transductor.
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Mas opciones

98 |

Stop

Borrar histérico
Live

Vista bloqueada

Destacar
Profundidad

Limite alto

20

Limite bajo

10

Mejora vertical

Esta opcion estira los datos, de modo que las diferencias entre
profundidades son mayores en el panel, lo que ayuda a ver los
cambios de profundidad en dreas de aguas relativamente someras.

Sensibilidad de objetivos

Este valor ajusta cuantos y qué puntos de intensidad se incluyen en
la columna de agua. RedUizcalo para disminuir el ruido o los objetos
que no desea ver, 0 auméntelo para ver mas informacion.

La opcidn Auto ajusta automaticamente los valores a los niveles
optimos. La opcion Sensibilidad Auto puede ajustarse (+/-) segun
sus preferencias sin tener que salir por ello de la funcién de
sensibilidad automatica.

Mas opciones

Detener
Utilice esta opcién para pausar la imagen.

Cuando se activa, el transductor continda enviando comandos ping
y el sistema sigue recopilando datos.

Borrar historico Live

Elimina el historial de estelas del modo Live (Directo) de la pantalla 'y
comienza a mostrar Unicamente los datos mas recientes.

Vista bloqueada

Cuando se activa, la cdmara mantiene la rotacion relativa
establecida de la embarcacién. Por ejemplo, si gira para encarar el
lado de estribor de la embarcacioén, la cdmara girard para mantener
la vista de estribor cuando la embarcacion gira.

Resaltado de profundidad

Resalta (A) la escala de profundidad especificada. El limite bajo
establece la profundidad minima que se resalta en la escala (B). El
limite alto establece la profundidad méxima que se resalta en la
escala (C).

El color del resaltado depende del color de la paleta seleccionada.

Sonda 3D | Elite FS Manual de Usuario



Ajustes de la sonda

Utilice el cuadro de didlogo Settings de la sonda para seleccionar
ajustes para su sistema de sonda. Consulte "Ajustes de la sonda" en la
pagina 263.
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Ghost 360

Utilice la funcién Ghost 360 para obtener una vista de hasta 360
grados del entorno submarino en relacién con la posiciéon de la
embarcacion.

Esta funcion estd disponible cuando se conecta un transductor
ojival 3 en 1 de Active Imaging al motor de arrastre Ghost, lo que
permite a los pescadores localizar elementos submarinos clave
como peces, estructuras verticales y formas en el lecho marino.

Nota: Ghost 360 no es una funcion que se pueda conectar a la red.
Solo se puede ver en la pantalla multifuncion (MFD) a la que esté
conectado el transductor ojival 3 en 1.

180 m Escala

Activacion/desactivacion de Ghost 360

Para activar/desactivar la funcién Ghost 360 en la pantalla, vaya a
Ajustes > Sistema > Avanzado... > Funciones y active/desactive
la funcion Ghost 360. Cuando la funcién esté activa, el icono Ghost
360 aparece en la pagina de inicio de la pantalla.
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Ajustes

Sistema Teclas de accesouanido
Configuracion avanzada

Caracteristicas
Servicios

Navegacion Variacién
i Sonda se muestren. Activelc
Carta Satélites..

Spotlight ol ermite q ight se muestren
Sonda

Ghost 360 Permite que las funciones Ghost 360 se muestren.

Piloto Automatico Concca St Permite qu

@ ® (- &

= dermite que la:
Camaras Permite que la
Permite que las funcione:

LiveSight Permite que las funcione:

Configuracion de laimagen

Utilice el menu de ajustes de Ghost 360 para configurar la imagen.
Cuando el cursor esta activo, algunas caracteristicas del menu se
sustituyen por caracteristicas del modo de cursor. Seleccione la
opcion de borrar cursor para volver al menu predeterminado.

Range
55 m

Frecuencia

800kHz

Contraste

Auto

Paleta

6 i«

Avanzado

Scan

Mas opciones

Escala

El ajuste de Escala determina la distancia restante a la izquierda y la
derecha de la zona central.

Niveles de escala predefinidos

Seleccione manualmente un nivel de escala predeterminado en el
menu.
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Frecuencia

Hay dos frecuencias compatibles. La de 800 kHz proporciona una
imagen mas nitida sin impactar el alcance, mientras que la de 455
kHz se puede utilizar en aguas mas profundas o mayores distancias.

= Nota: Si el transductor SideScan admite solo una frecuencia, la
opcidn Frecuencia no aparecerd en el panel SideScan.

Contraste

Determina la proporcion de brillo entre las zonas oscuras y las claras
en la pantalla.

- Nota: Se recomienda utilizar la opcién de contraste automatico.

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Opciones avanzadas

Atras
Range
55 m Claridad de superfic..

} Low
Frecuencia

800kHz Ajuste posicién

Contraste
Auto

Paleta

6l

Avanzado

Scan

Mas opciones}

Claridad de superficie

La accion de las olas, el balanceo de la embarcacion y las
inversiones de temperatura pueden causar interferencias en la
pantalla cerca de la superficie. Esta opcién reduce las interferencias
superficiales de los datos FishReveal disminuyendo la sensibilidad
del receptor cerca de la superficie.
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Ajuste de posicion

Utilice esta opcion para alinear la imagen con la direccién de la
embarcacion para obtener una vista precisa de la estructura y de los
blancos en relacién con la posicion de la embarcacion.

TROLLING $~

¢
[a]
=4
<
o
@
5
o

180 m Escala

Iniciar/Detener escaneo

Utilice la opcidon de escaneo para iniciar el proceso de escaneo del
transductor.

Para detenerlo, seleccione la opcion de detener escaneo.

Nota: La opcion de detener escaneo para el escaneo de 360 y
congela la imagen mientras el transductor contintia enviando
pulsos.
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Mas opciones

Atras
Range

55 m Stop

Frecuencia

800kHz Look ahead

Contraste
Auto Turn speed
Medio

Paleta

6«
Avanzado

Scan

Mas opcione

Detener Sonar
Utilice esta opcion para detener el envio de pulsos del transductor.

Si se activa durante un escaneo a 360, el motor continda el barrido y
laimagen se detiene.

Si se activa antes de iniciar un nuevo escaneo, el motor no barre y la
imagen se detiene.

Vista avanzada

Seleccione que la mitad superior de la imagen predomine en la
pantalla para conseguir una mejor visualizacion de lo que esta
delante de usted.

Velocidad de giro
Atras
Stop

Look ahead

Turn speed

Medio
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Utilice esta opcidn para establecer la velocidad de rotacién del
transductor. Elija una de las siguientes velocidades de giro:
Baja: Ofrece la maxima claridad
Media: Ofrece el mejor equilibrio entre claridad y velocidad
Alta: Ofrece la velocidad de giro més rapida
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LiveSight

Requisitos
Debe haber un transductor LiveSight conectado a la unidad
mediante un mddulo de interfaz de sonda de alto rendimiento (PSI).

Acercade

El transductor LiveSight se puede utilizar en el modo de visién
Forward o Down. El modo del transductor quedara determinado en
funcion del montaje.

Cuando se instala y configura un transductor LiveSight, se afade un
botén LiveSight a la pagina de inicio.

Varias fuentes LiveSight funcionan independientemente, y cada
fuente se puede asignar a un panel de la pantalla.

Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo esta admitido en las unidades Elite FS de 7 y 9".

Puede compartirse una fuente LiveSight a través de la red de
Ethernet. Para obtener informacion acerca de cémo configurar el
sistema para compartir datos de la sonda, consulte “Configuracion del
sistema" en la pagina 258.

Asistente de inicio

Alinicio, o tras un restablecimiento, la pantalla reconocera si hay un
transductor LiveSight sin configurar. En caso afirmativo, el asistente
de inicio se iniciard automaticamente.

El asistente también puede iniciarse manualmente desde el cuadro
de didlogo de instalacién. Consulte "Reiniciar el asistente de configuracion” en
la pagina 268.

El modo (Forward o Down) debe definirse en el asistente para
mostrar el icono LiveSight en la pagina de inicio.
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Paneles LiveSight

Vista frontal de LiveSight Vista hacia abajo de LiveSight

A LiveSight frontal: alcance de la escala de distancia
LiveSight hacia abajo: alcance de la escala de ancho

B Icono de LiveSight, que indica la direccion del pulso

N

Escala de profundidad

D Lineas de escala: las lineas de escala pueden activarse o
desactivarse desde el menu Mas.

Si el sistema incluye un sensor de rumbo, el icono del pulso de la
sonda en la vista frontal se situard en relacién con la embarcacion. El
icono gira de acuerdo con la rotacion del motor de arrastre.

Aplicar el zoom a laimagen

Puede hacer zoom en la imagen utilizando las opciones de zoom de
la pantalla correspondiente.

Si‘el cursor esta activo, la unidad hace zoom en el lugar al que
apunta el cursor.

Uso del cursor en el panel
Por defecto, el cursor no se muestra en la imagen.

Al colocar el cursor sobre el panel, laimagen se detiene y la ventana
de informacién del cursor se activa. Se indican la profundidad y la
escala del cursor en la posicion del cursor.
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Mas opciones Stop

HEBEEESIE Grabar video...

Grabar video...

108

Parar grabacion
video...

Parar la sonda

Al seleccionar esta opcion, se detiene el ping de la sonda. Utilice
esta opcién cuando desee desactivar la sonda, pero no apagar la
unidad. Anule la seleccion de esta opcidn para reanudar el ping.

- Nota: El transductor no debe estar enviando ping cuando no
esté sumergido en agua. Si el transductor estd montado en el
motor eléctrico y el motor eléctrico estd almacenado fuera del
agua, utilice esta opcién para detener el envio de comandos
ping del transductor.

Grabacion de un video LiveSight
Puede grabar video LiveSight a una tarjeta de memoria.

Todas las grabaciones LiveSight se realizan en formato .mp4
estandar, por lo que resultan idéneas para su reproduccién en un
ordenador o para compartir a través de Internet.

= Nota: Esta opcion solo esta disponible cuando se haya
introducido una tarjeta de memoria.

Grabacién LiveSig|

Nombre del archivo

LiveSight_Down_202(

También registrar sonda

Tiempo restante
15:45:22

Grabar Cancelar

Parar la grabacion de video

Cuando grabe un video, el menu cambiard para mostrar la opcién
de parar la grabacion.

Personalizacion de los ajustes de imagen

La unidad incluye diferentes modos de personalizaciéon predefinidos
que se utilizan para controlar los ajustes de imagen.
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Cambio de modo

Seleccione el botén del modo 'y, a continuacion, el modo que desea
utilizar.

Auto

Cuando se selecciona el modo Down o Forward, el menu despliega
las opciones de ese modo. Todos los modos cuentan con Mas
opciones, donde pueden encontrarse ajustes adicionales para la
imagen.

Down

Forward

Escala frontal
18 m

Rango Down

18 m

Rango Down

18 m

Sensibilidad
50%

Sensibilidad
50%

Rechazo de ruido

Off

Rechazo de ruido:

Off

Mas opciones Mas opciones

Menti Down Menti Forward

Mas opciones

Opcioén Estelas de Blancos

Una estela de un blanco indica el movimiento del blanco dejando
una estela, cuya intensidad se reduce con el paso del tiempo.

La funcién es Util para evaluar rdpidamente el movimiento de
objetivos en relacion con su embarcacion.

Lineas de escala

Ninguno

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Lvesight
M poene N Lineas de cuadricula de la escala
_ Se pueden afadir lineas de escala a la imagen. Las lineas de escala
son Utiles para determinar la distancia hasta los blancos. Cuando
selecciona la opcion del mend, puede elegir entre cuadricula con
lineas rectas, cuadricula con lineas curvadas o sin cuadricula.
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Fuente

- Nota: Solo estd disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.
Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.

Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracién multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.

= Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.

Configuracion de LiveSight

Para ver la descripcion de las opciones de configuracién de
LiveSight, consulte la "Configuracidn del sistema" en la pagina 258.
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ActiveTarget

Acerca de ActiveTarget

Esta funcion esta disponible si un transductor ActiveTarget y su
modulo de sonda estdn conectados a la red Ethernet.

Cuando un transductor ActiveTarget y su médulo de sonda estan
conectados a la red Ethernet, el boton ActiveTarget aparecerd en la
pagina de inicio.

El transductor ActiveTarget se puede usar en modo de visualizacion
con vista frontal (ActiveTarget Forward), hacia abajo (ActiveTarget
Down) u horizontal (ActiveTarget Scout). El modo del transductor
quedara determinado en funcién del montaje.

Varias fuentes ActiveTarget funcionan independientemente, y cada
fuente se puede asignar a un panel de la pantalla.

Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FSde 7y 9"

Puede compartirse una fuente ActiveTarget a través de la red de

Ethernet. Para obtener informacién acerca de como configurar el
sistema para compartir datos de la sonda, consulte “Configuracion del
sistema"” en la pagina 258.

Panel frontal de ActiveTarget

A Alcance de la escala de distancia (distancia desde el
transductor)
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Icono de ActiveTarget, que indica la direccién del pulso
Estructura (un puente) en la parte inferior

Peces

m O Nn @

Escala hacia abajo (distancia por debajo del transductor)

Panel de vista hacia abajo de ActiveTarget

A Alcance de la escala de distancia (distancia desde el
transductor)

B Icono de ActiveTarget, que indica la direccién del pulso

N

Banco de peces

D Maleza submarina con bancos de peces nadando dentroy
entornoaella

Banco de peces
Un solo pez de mayor tamafo

G Escala hacia abajo (distancia por debajo del transductor)
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Panel de exploracion ActiveTarget

A Icono de ActiveTarget, que indica la direccion del pulso

Peces

C Lineas de la cuadricula de la escala. Las lineas de la
cuadricula de la escala se pueden activar o desactivar,
ademaés de establecerse como lineas rectas o arcos en el
menu Mas.

D Alcance de la escala de distancia (distancia a la izquierda/
derecha del transductor)

Estructura submarina (borde de roca)

Escala (distancia delante del transductor)

Aplicar el zoom a laimagen

Puede hacer zoom en la imagen utilizando las opciones de zoom de
la pantalla correspondiente.

Siel cursor esté activo, la unidad hace zoom en el lugar al que
apunta el cursor.

Parar la sonda

Al seleccionar esta opcion, se detiene el ping de la sonda. Utilice
Més opdones | stop esta opcion cuando desee desactivar la sonda, pero no apagar la

unidad. Anule la seleccion de esta opcion para reanudar el ping.
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HEBEEESIE Grabar video...

Grabar video...

114

Parar grabacion
video...

- Nota: El transductor no debe estar enviando ping cuando no
esté sumergido en agua. Si el transductor estd montado en el
motor eléctrico y el motor eléctrico estd almacenado fuera del
agua, utilice esta opcién para detener el envio de comandos
ping del transductor.

Uso del cursor en el panel
Por defecto, el cursor no se muestra en la imagen.

Al colocar el cursor sobre el panel, la imagen se detiene y la ventana
de informacién del cursor se activa. Se indican la profundidad y la
escala del cursor en la posicion del cursor.

Grabacion de un video ActiveTarget
Puede grabar un video ActiveTarget en una tarjeta de memoria.

Todas las grabaciones ActiveTarget se realizan en formato .mp4
estandar, por lo que resultan idéneas para su reproduccién en un
ordenador o para compartir a través de Internet.

> Nota: Esta opcion solo esta disponible cuando se haya
introducido una tarjeta de memoria.

Grabacién ActiveTarget

También registrar sonda

Tiempo restante
15:45:13

Grabar Cancelar

Parar la grabacion de video
Cuando grabe un video, el menu cambiard para mostrar la opcién
de parar la grabacion.

Modos y ajustes de imagen

La unidad incluye diferentes modos de personalizaciéon predefinidos
que se utilizan para controlar los ajustes de imagen.
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Cambio de modo

Seleccione el botén del modo 'y, a continuacion, el modo que desea

utilizar.
Auto . 3
Cuando selecciona el modo Down, Forward o Scout, el menu

despliega las opciones asociadas a ese modo. Todos los modos
cuentan con Mas opciones, donde pueden encontrarse ajustes
adicionales para la imagen.

Down

Forward

Scout

PModo
Forward

Escala frontal
18 m

Rango Down

18 m

Rango Down Rango

18 m 18 m

Sensibilidad

89%

Sensibilidad Sensibilidad
89% 89%

Rechazo de ruido.

Off

Rechazo de ruido. Rechazo de ruido.

Off Off

Més opciones

Més opciones Mas opciones

Meni delmodo Down 1o def modo Forward ~ Meni del modo Scout

Modo Auto

De forma predeterminada, la unidad estd establecida en modo
Auto. En este modo, la mayoria de los ajustes estan automatizados.

Alcance hacia abajo
El ajuste de escala determina la profundidad del agua visible en la
imagen.

Escala frontal

Los ajustes de escala frontal determinan la distancia visible en la
imagen.

- Nota: Esta opcion solo esta disponible en el modo Forward.

Alcance
El ajuste de escala determina la escala visible en la imagen.
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Down range

60 ft

Contrast

89%

Noise rejection

Off

More options

116

Stop sonar

Flip view

Palette

1

Range grid
None

StableView

Mode icon

Upper-right

Record video.

- Nota: Esta opcion solo esta disponible en el modo Scout.

Sensibilidad

Una mayor sensibilidad muestra un mayor detalle en la pantalla.
Reducir la sensibilidad muestra un menor grado de detalle.
Demasiado detalle sobrecarga la pantalla. Y, a la inversa, es posible
que los blancos deseados no se muestren si la sensibilidad es
demasiado baja.

Sensibilidad Auto

Sensibilidad Auto ajusta automdticamente los niveles dptimos de la
sonda. La opcién Sensibilidad Auto puede ajustarse (+/-) segun sus
preferencias sin tener que salir por ello de la funcién de sensibilidad
automatica.

- Nota: Sensibilidad Auto es el modo preferido para la mayoria
de condiciones.

Rechazo de ruido

Filtra las interferencias de la sefal y reduce las interferencias en la
pantalla.

Mas opciones

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Lineas de cuadricula de la escala

Se pueden afadir lineas de escala a la imagen. Las lineas de escala
son Utiles para determinar la distancia hasta los blancos. Cuando
selecciona la opcién del mend, puede elegir entre cuadricula con
lineas rectas, cuadricula con lineas curvadas o sin cuadricula.

StableView

Al seleccionarla, el transductor descentrara el movimiento de la
embarcacion y del transductor para contribuir a una visualizacién
mas estable de la imagen en el panel.
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Fuente

- Nota: Solo estd disponible si hay varias fuentes disponibles con
la misma capacidad.

Se usa para especificar la fuente de la imagen en el panel activo.

Puede hacer que se muestren diferentes fuentes a la vez con una
configuracién multipanel para las paginas. Las opciones de menu
para cada panel son independientes.

- Nota: La plataforma ActiveTarget solo permite un méaximo de
dos transductores ActiveTarget en una red y deben estar
configurados de distintas maneras. Las posibles configuraciones
son vista hacia abajo, vista frontal y vista exploracién. Por
ejemplo, puede establecerse una fuente en la vista hacia abajo
y otra en la vista frontal.

- Nota: Usar transductores a la misma frecuencia puede causar
interferencias.

Para obtener informacién sobre la configuracion de las fuentes,
consulte "Ajustes de instalacion de ActiveTarget" en la pagina 268.

Configuracion de ActiveTarget

Para ver la descripcion de las opciones de configuracién de
ActiveTarget, consulte "Configuracidn del sistema” en la pagina 258.
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ActiveTarget 2

Acerca de ActiveTarget 2

ActiveTarget 2 es la sonda en tiempo real ActiveTarget de nueva
generacion, que ofrece imagenes de mayor resolucion en una vista
Unica de la ubicacion de peces alrededor de la embarcacion.

Siiinstala dos sistemas ActiveTarget 2 (dos modulos de sonda y dos
transductores) en su embarcacion, también podra ver las vistas
Frontal y Scout en pantalla dividida (dos iméagenes lado a lado) o en
pantalla completa en dos MFD independientes.

Nota: El uso de la sonda en tiempo real en modo de pantalla
dividida solo estd admitido en las unidades Elite FS de 7y 9".

Para obtener méas informacién sobre las configuraciones de montaje
admitidas, consulte el manual de instalacién de ActiveTarget 2.

Forward y Scout

Para ver las vistas Forward y Scout en una pantalla dividida, debe
estar instalada una red que contenga dos sistemas ActiveTarget 2.

Seleccione el icono New (Nuevo) en el panel de favoritos de la
pantalla de inicio para crear una pagina personalizada.

Arrastre y suelte dos instancias de la aplicacion ActiveTarget en la
pagina personalizada y establezca el modo para una en Scout y la
otra en Forward (Hacia delante).

Nota: Para utilizar la aplicacion ActiveTarget en una pantalla
dividida, los dos transductores ActiveTarget 2 no deben estar
emparejados.
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Structure

Opciones SScan

120

Borrar historico

Live

Registro datos
sonda...

Fuente

Live

StructureMap

Acerca de StructureMap

La funcion StructureMap superpone en el mapa imagenes SideScan
procedentes de una fuente SideScan en el mapa. Esto facilita la
visualizacién del entorno submarino con respecto a su posicion y
ayuda a interpretar las imagenes del SideScan.

Imagen de StructureMap

StructureMap puede superponerse al panel de la carta. Si se
selecciona la opcidn de superposicion de Structure, el menu de
carta se amplia e incluye las opciones de Structure.

El siguiente ejemplo es una pagina de dos paneles. Muestra una
carta con una superposicion de Structure en el panel del lado
izquierdo y una imagen tradicional de SideScan en el lado derecho.

Fuentes de StructureMap

Es posible utilizar dos tipos de fuentes para superponer registros de
Structure en las cartas, pero solo se podra ver uno cada vez:

Datos en tiempo real: se utilizan cuando los datos de SideScan
estan disponibles

Archivos guardados: son datos de SideScan grabados y
convertidos al formato de StructureMap (*smf)

StructureMap | Elite FS Manual de Usuario



Datos Live

Cuando se selecciona la opcion de datos Live (Directo), el historial
de imdgenes del SideScan se visualiza en forma de estela detras del
icono de la embarcacion. La longitud de esta estela variara segun la
memoria disponible en la unidad y los ajustes de la escala. A medida
que se va llenando la memoria con nuevos datos, los datos mas
antiguos se eliminan de forma automatica. Al aumentar la escala de
busqueda, se reduce la velocidad de pulso del transductor de
SideScan y aumentan el ancho y la longitud del historial de
imagenes.

- Nota: El modo Directo no guarda ningun dato. Al apagar la
unidad, se pierden todos los datos recientes.

Archivos Saved (Guardados)

El modo Guardado se utiliza para revisar y examinar los archivos de
StructureMap y para situar la embarcacién en puntos de interés
especificos de un drea anteriormente escaneada. Es posible utilizar
los archivos que se hayan guardado en caso de no haber disponible
ninguna fuente de SideScan.

Al seleccionar este modo, el archivo de StructureMap se superpone
en el mapa seguin indique la informacién de posicion presente en el
archivo.

Sila escala de la carta es grande, se indican los Iimites del drea
StructureMap hasta que la escala es lo suficientemente grande
como para mostrar los detalles de Structure.

= Nota: Cuando los archivos Guardados se utilizan como fuente,
la unidad muestra todos los archivos de StructureMap
detectados en el dispositivo de almacenamiento, asi como en la
memoria interna del sistema. Si hay méas de un StructureMap en
la misma drea, las imagenes se superpondran y ocuparan toda
la carta. Si se necesitan varios registros para una misma area, los
mapas deben guardarse en diferentes dispositivos de
almacenamiento.

Consejos sobre StructureMap

Para obtener una imagen de estructuras mas altas (por ejemplo,
los restos de un naufragio), no navegue sobre ella. Guie el barco
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zadall Cojumna de agua

para que la estructura quede situada al lado izquierdo o derecho
de la embarcacion.

No superponga el historial de estelas cuando lleve a cabo un
escaneo del drea de lado a lado.

Uso de StructureMap con tarjetas

cartograficas

StructureMap permite mantener todas las funciones de la carta y se
puede utilizar con cartografia precargada, ademas de con C-MAP,
Navionics y otras tarjetas de cartas de navegacion compatibles con
el sistema.

A la hora de utilizar StructureMap con tarjetas cartograficas, copie
los archivos de StructureMap (.smf) a la memoria interna de la
unidad. Es recomendable que guarde una copia de los archivos de
StructureMap en tarjetas cartograficas externas.

Opciones de Structure

Ajuste la configuracion de StructureMap desde el mend Opciones
SScan. Este menu esta disponible cuando la opcion de
superposicion de Structure esta activada.

No todas las opciones estaran disponibles si se utilizan como fuente
los archivos guardados de StructureMap. Las opciones que no estan
disponibles estdn marcadas en gris.

Escala
Establece la escala de busqueda.

Transparencia

Establece la opacidad de la superposicién de Structure. Con el
ajuste de transparencia minima, los detalles de la carta quedaran
practicamente ocultos por la superposicion de StructureMap.

Paletas
Se utilizan para seleccionar la paleta de colores de la imagen.

Contraste

Determina la proporcion de brillo entre las zonas oscuras y las claras
en la pantalla.
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Columna de agua
Muestra u oculta la columna de agua en el modo Live (Directo).

Si esta opcidn no esté activada, es posible que no se visualicen los
bancos de peces en la imagen SideScan.

Si'estd activada, la profundidad del agua puede afectar a la precision
de laimagen SideScan en el mapa.

Frecuencia

Establece la frecuencia del transductor que utiliza la unidad. 800 kHz
ofrece la mejor resolucién, pero 455 kHz cubre una profundidad y
escala mayores.

Borrar historico Live

Elimina el historial de estelas del modo Live (Directo) de la pantalla y
comienza a mostrar Unicamente los datos mas recientes.

Registrar datos de sonda

Muestra el cuadro de didlogo Registro Sonda. Consulte "Grabacidn de los
datos de registro" en la pagina 72.

Fuente

Permite establecer la fuente de StructureMap que se muestra en la
superposicion de la carga. Consulte “Fuentes de StructureMap” en la
pagina 120.
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Instrumentos

Acerca de los paneles de instrumentos

Los paneles constan de varios indicadores que se pueden disponer
en distintas posiciones. Se pueden crear paneles con indicadores
analdgicos, digitales y de barras. Se incluyen plantillas y paneles
predefinidos.

Eiemplo:

9:39:41 am

Creacion de un panel de instrumentos

Utilice la opcion Comenzar desde nuevo del menu para crear su
propio panel de instrumentos.

Crea un nuevo panel de control
eligiendo un disefio para comenzar.

Comenzar desde Copiar existente Usar plantilla

Comenzar desde nuevo

Seleccione esta opcidn para crear su propio panel de instrumentos
desde cero.
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Utilice las opciones del menu para ponerle un nombre al panel de
instrumentos y gestione los indicadores del mismo.

Copiar existente
Seleccione esta opcion para copiar un disefio que ya haya realizado.

Utilice las opciones del menu para ponerle un nombre al panel de
instrumentos y gestione los indicadores del mismo.

Uso de una de las plantillas incluidas

Seleccione una plantilla predefinida para crear un panel de
instrumentos. Las plantillas de los paneles de instrumentos reflejan
la configuracion de la embarcacion.

Utilice las opciones del menu para ponerle un nombre al panel de
instrumentos y gestione los indicadores del mismo.

Afiadir panel @

Basic Digits2x1 Digits2x2 Digits3x4 Engines

Navigation

.

Usar plantilla

Cancelar

Personalizacion del panel de instrumentos

I Puede utilizar las opciones del menu de edicion para:

Hyibash - modificar los datos de cada uno de los indicadores del panel de

instrumentos
- configurar limites de los indicadores analégicos
- cambiar el disefio del panel de instrumentos

Editar

- Nota: No puede cambiar el disefio de los paneles de
instrumentos predefinidos o de los paneles de instrumentos
que haya creado mediante las plantillas incluidas.

Eliminar

Adicion de indicadores
Seleccione un indicador en el menu y, a continuacién, coléquelo en
el panel de instrumentos.
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Atrés

12.5

Analégico

Afadir
indicadores

Funcionamiento de las teclas
Utilice las teclas de flecha para seleccionar el elemento que quiera
anadiry pulse la tecla Enter.

Eleccion de los datos del indicador

Seleccione el indicador del panel de instrumentos vy, a continuacion,
la opcién del menu de informacion para elegir los datos que se van
a mostrar en el indicador.

Elegir datos
1 GPs
Subtitulo 8 Navegacin

4 Barco
Info

Ninguno Combustible restante

Consumo combustible GPS
Nivel combustible
Ratio de giro

Rumbo

Seleccion de un panel de instrumentos
Puede cambiar entre los paneles de instrumentos:

- deslizando hacia la izquierda o hacia la derecha en el panel
- seleccionando el panel de instrumentos deseado del menu
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Piloto automatico del motor de
arrastre

Navegacion segura con piloto automatico

A Advertencia: El piloto automatico es una ayuda de
navegacion de gran utilidad, pero NO debe
considerarse un sustituto de un navegante humano.

No utilice el gobierno automatico en las siguientes circunstancias:

En zonas de mucho trafico o en aguas restringidas

Con poca visibilidad o en condiciones de mar extremas

En zonas donde esté prohibido por la ley el uso de un piloto
automatico

Cuando utilice el piloto automatico:

No coloque materiales ni equipos magnéticos cerca del sensor
de rumbo utilizado por el sistema de piloto automatico
Realice comprobaciones frecuentes del rumbo y de la posicién
de la embarcacion

Cambie siempre el piloto automatico al modo en espera y
reduzca la velocidad con el tiempo suficiente como para evitar
situaciones de peligro.

Alarmas del piloto automatico

Por motivos de seguridad, se recomienda activar todas las alarmas
del piloto automatico mientras este se encuentre en
funcionamiento.

Para obtener més informacién, consulte "Alarmas” en la pagina 210.

Seleccion del piloto automatico activo

G Si'hay configurados un procesador de piloto automético y un motor
Cambi: loto
e s de arrastre para el control de la pantalla multifuncién, solo uno de
2 ellos puede estar activo al mismo tiempo.
= = ) ”

Sambelre Los botones de ambos pilotos automaticos se muestran en la barra
de control.
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Active el piloto automatico seleccionando el botén
correspondiente en la barra de control. Sequidamente, seleccione el
boton Cambiar piloto del controlador del piloto automatico.

Controlador del piloto automatico para el
motor de arrastre

| |
ELECTRICO ELECTRICO
Cerrar Cerrar

En esperaCgd D

Fondeo

> G

Compés

N -E

Giros

g

Nav

EN
Q
=
3
e}
&
=

TROLLING $

Guardar tracesell

Barra de control

Controlador del piloto automaético, desactivado
Controlador del piloto automatico, activado
Indicacion de modo

Lista de los modos disponibles

Botén Grabar/Guardar

Informacion dependiente del modo

I O mMmm O N @ >

Botones dependientes del modo

Botdn de activacién/en espera
Cuando el controlador del piloto automatico es el panel activo, se
perfila con un borde.

- Nota: El controlador del piloto automatico puede activarse
desde el cuadro de didlogo de controles del sistema.
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Activacion y desactivacion del piloto
automatico
Para activar el piloto automatico:

Seleccione el botén del modo preferido

ELECTRICO ELECTRICO ELECTRICO
Cerrar Cerrar Cerrar

Compas

En espera 59

En espera
1.00 Kn
Fondeo Fondeo

®

Cor pas Compés

v Giros

S S

Nav Nav

TROLLING $~
TROLLING $

Guardar track En espera Guardar track

El piloto automatico se activard en el modo seleccionado y el
controlador del piloto automatico volverd a mostrar las opciones del
modo activo.

Para desactivar el piloto automatico:
Seleccione el botén de en espera

Cuando el piloto automatico esta en espera, la embarcacion debe
gobernarse manualmente mediante otro dispositivo.

Indicacion de piloto automatico

La barra se incluye en todas las paginas si el piloto automatico se
encuentra en modo activo. Se indican el nivel de bateria del motor
eléctrico, el estado actual, el rumbo 'y los niveles de empuje de la
hélice.

En la configuracion del piloto automético, puede ocultar la barra
cuando no esté en los modos de fondeo, navegacién o piloto
automatico.

Modos de piloto automatico
El piloto automatico ofrece distintos modos de gobierno.
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Modos de fondeo

En estos modos, el motor de arrastre mantiene la posicion de la
embarcaciéon en la ubicaciéon seleccionada.

= Nota: En modo de fondeo, el rumbo de la embarcacion puede
verse afectado por el viento o la corriente.

Hay disponibles las opciones de fondeo siguientes:

Cursor
Se desplaza a la posicion del cursor y, a continuacion, mantiene la
embarcacion en esa posicion.

Waypoint
Se desplaza al waypoint seleccionado y, seguidamente, mantiene la
embarcacion en la posiciéon correspondiente.

Aqui
Mantiene la embarcacion en la posicién actual.

Cambiar la posicion de fondeo (avance lento del ancla)
Utilice los botones de flecha para cambiar la posicion de la
embarcacion en modo de fondeo. Cada pulsacion del botén
movera la posicion del fondeo 1,5 m (5 pies) en la direccién
seleccionada.

Modo Bloquear curso

El modo Bloguear curso mantiene el rumbo o curso de la
embarcacion en funcion de la direccion de la unidad inferior. Al
iniciar el modo Bloquear curso, el motor eléctrico traza un track
invisible (A) en funcién de la direccion de la unidad inferior.
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- Nota: En el modo de Bloquear curso, el viento o la corriente
pueden hacer que la embarcacion siga el rumbo en dngulo de
deriva.

Modo Compas

Si se selecciona Compas como modo de piloto automatico
predeterminado en el motor eléctrico, aparece Compas en la barra
de estado superior.

El modo Compas mantiene el rumbo de la embarcacion en funcion
de la direccion de la unidad inferior.

Pulse la tecla de babor < o de estribor > para ajustar el rumbo
conforme a sus preferencias.

El rumbo cambia de manera instantdnea. El nuevo rumbo se
mantiene hasta que se establece un nuevo rumbo.

- Nota: En el modo Bloquear rumbo, el motor eléctrico no
compensa la deriva causada por la corriente o el viento (C).
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Modo NAV

A Advertencia: El modo NAV solo debe usarse en mar
abierto.

Para acceder al modo NAV, primero debe iniciar un comando para
navegar por una ruta, Ir a un waypoint o Ir al cursor cursor.

En modo NAV, el piloto automatico gobierna automaticamente la
embarcacion hasta la posicién de un waypoint especifico o un
cursor, o bien por una ruta predefinida. La informacion de posicion
del GPS sirve para cambiar el rumbo, mantener la embarcacién
dentro de la linea track y avanzar a los puntos de destino.

Al llegar al destino o al final de una ruta, el piloto automatico
cambia al modo de llegada seleccionado. Es importante seleccionar
un modo de llegada que se adapte a sus necesidades de
navegacion antes de activar el modo NAV. Consulte "Modo de llegada”
en la pagina 139.

Opciones del modo NAV
Mientras esta en modo NAV, los botones siguientes estan
disponibles en el controlador del piloto automatico:

Restart (Reiniciar)
Reinicia la navegacion desde la posicion actual de la embarcacion.

Omitir

Permite omitir el punto de ruta activo y dirigir la embarcacion hacia
el siguiente punto de ruta. Esta opcion solo esté disponible cuando
se navega por una ruta de mas de un punto entre la posicion de la

embarcacién y el final de la ruta.

Control de velocidad del motor de arrastre

En modo Bloquear curso, modo NAV y durante el gobierno con
Patrones de giro, el sistema de piloto automético puede controlar la
velocidad del motor eléctrico.

La velocidad objetivo establecida se muestra en el controlador del
piloto automatico.

Existen dos formas de controlar la velocidad objetivo del motor de
arrastre:
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- Lavelocidad de la hélice, establecida como un porcentaje de
potencia (A)
- Lavelocidad de control de crucero (B)

Puede alternar entre las opciones de velocidad seleccionando el
icono de velocidad.

La velocidad aumenta o disminuye en pasos preestablecidos
mediante los botones més y menos. También puede establecer la
velocidad de forma manual seleccionando el campo de velocidad
Q).

Modo Waypoint orbital

En este modo, puede utilizar el motor eléctrico para girar alrededor
de una posicién a estribor (en sentido horario) o a babor (en sentido
antihorario).

Seleccione el modo Waypoint orbital y, seguidamente, elija entre
las opciones de Cursor, Waypoint o Aqui.

- Para Cursor, seleccione una posicién en la carta.

- Para Waypoint, seleccione un waypoint en la carta.

- Con la opcion Aqui, se selecciona la posiciéon en la que se
encuentre la embarcacion en ese momento.

Apareceran dos cuadros de didlogo: una para confirmar o cambiar la
distancia de fondeo y la direccion del waypoint orbital y otro para
activar el piloto automético en el modo de navegacion. Seleccione
Si para iniciar la navegacion en el modo Waypoint orbital.

Puede ajustar la velocidad en cualquier momento seleccionando los
botones +/-. Seleccione Espera para detenerse.
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Gobierno por patrén de giro
El sistema incluye un conjunto de funciones de gobierno por giro
automatico.

Cuando se activa un patrén de giros prefijados, el sistema crea
waypoints temporales con el giro.

El Ultimo waypoint del giro es el waypoint final. Cuando la
embarcacion alcanza el waypoint final, la embarcacién pasa al
modo de llegada. Consulte "Modo de llegada” en la pagina 139.

Inicio de un giro
- Seleccione el botén de babor o de estribor

Variables de giro

Todos los giros prefijados ofrecen ajustes que pueden definirse
antes de comenzar el giro o en cualquier momento durante la
maniobra.

GiroenU
Cambia el ajuste actual de rumbo en 180°.

Variable de giro:
- Radio de giro

Giroen C
Gobierna la embarcaciéon en circulo.

Variable de giro:

- Radio de giro
- Grados de giro

Espiral
Hace que la embarcacion gire en espiral con un radio creciente o
decreciente.

Variables de giro:
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Radio inicial
Cambio de radio por vuelta
Numero de vueltas

Giro en zigzag
Gobierna la embarcaciéon segun un patrén de zigzag.
Variables de giro:

Cambio de curso por etapa

Distancia de etapa
Numero de etapas

Cuadrado

Navega con la embarcacién siguiendo un patrén cuadrado,
haciendo cambios de curso de 90°.

Variable de giro:

Distancia de etapa
Numero de etapas

Giro-S
Hace que la embarcacion realice virajes por el rumbo establecido.
Variables de giro:

Radio de giro

Cambio de trayectoria
Numero de etapas

Grabacion y guardado de un track

Es posible guardar un track a modo de ruta desde el controlador del
piloto automatico. Si la grabacién de tracks esta desactivada, es
posible activar esta funcion desde el controlador del piloto
automatico.

S

Nav

S

Nav

TROLLING $~
TROLLING $~

Grabgr track

Guardar track
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Para obtener més informacidn, consulte "Waypoints, Rutas y Tracks" en la
pagina 52.

Direccion de la unidad inferior

Puede observar la direccion de la unidad inferior del motor eléctrico
en forma de superposicion sobre la carta (A).

Para activar la superposicion de la direccion de la unidad inferior,
pulse la tecla de encendido > Datos superpuestos > Editar
datos > Ainadir > Trolling > Direccion de la unidad inferior. En
la barra lateral, también puede ajustar el tamafio de la
superposicion.
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Ajustes del piloto automatico

Las opciones del cuadro de didlogo Ajustes del piloto automatico
pueden ser distintas.

®

Compés Ocultar v
Navegacion ) )
Seleccionar piloto activo

Carta Ocultar automaticamente barra de pil...  ON

Sonda Modo de llegada

Piloto Automético Direccién de plegado

Configurar teclas del motor eléctrico...
Combustible d =

Compas de carta

Seleccione para mostrar un simbolo de compas alrededor de la
embarcacion en el panel de carta. El simbolo de compas se
desactivara cuando el cursor esté activo en el panel.

Seleccionar piloto activo

Permite seleccionar si el piloto automatico controla el motor de
arrastre o los motores fueraborda.

Ocultar automaticamente barra de piloto

Controla si se muestra la informacién del piloto automético cuando
el piloto automatico estd en modo en espera.

Modo de llegada

El piloto automatico cambia del modo de navegacién al modo de
llegada seleccionado cuando la embarcacion llega al punto de
destino.

En espera
Desactiva el piloto automatico. El motor se controla mediante un
mando remoto o un pedal.

Bloqueo del rumbo
Bloguea el rumbo y dirige automaticamente la embarcacion a lo
largo de la linea de rumbo.
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Compds
Bloguea y mantiene el dltimo rumbo de la embarcacion.

Fondeo
Fondea la embarcacion en el punto de destino.

Ajuste de punto de fondeo

El motor eléctrico puede almacenar varios puntos de anclaje,
etiguetados con un prefijo MTG para motores eléctricos
MotorGuide. Los puntos de fondeo del motor eléctrico se muestran
en el cuadro de didlogo Puntos de fondeo.

Estos puntos de fondeo MTG se pueden guardar como un waypoint
en el sistema de la pantalla multifuncion. La posicion de un punto
de fondeo MTG se pueden redefinir para que sea idéntica a un
waypoint existente o a la posicion actual de la embarcacion.

Puntos de fondeo

Nombre Posicién

MTGD000 N 35°13.998'

MTGDO001 Punto fondeo

Nombre
MTGD002 ITGD

Posicion
1% ’

MTGDO003
7°13.74

MTGDO004

Guardar como wpt...
MTGDO005

Reemplazar por wpt...
MTGDO006

Reemplazar por aqui...
MTGD007

Mostrar

Direccion de recogida

Establece la direccion de la unidad inferior al recoger el motor
eléctrico.

De forma predeterminada, la direccion de plegado estd establecida
en Auto en los motores eléctricos Ghost y en Prop-out en los
motores eléctricos Recon.

- Nota: Esta funcién solo esté disponible con los motores
eléctricos GPS Lowrance/Simrad®.
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A Advertencia: Si hay instalados accesorios como
transductores, defina la direccién de plegado para que
los accesorios estén protegidos contra golpes en el
soporte del motor eléctrico.

Auto/Off

En el caso del motor eléctrico Ghost, en Auto, la unidad hace girar
automaticamente la unidad inferior hacia la posicién de
almacenamiento mas cercana al recogerlo.

En el caso del motor eléctrico RECON, en Off, la unidad inferior
debe guardarse manualmente en la posicién correspondiente para
evitar dafos, esto es, debe guardarse en posicidn horizontal contra
el soporte de sujecion, con la hélice hacia fuera o hacia dentro.

Prop-out
La hélice se encuentra en el lado de babor del soporte cuando el
motor eléctrico esté plegado.

Prop-in
La hélice se encuentra en el lado de estribor del soporte cuando el
motor eléctrico esté plegado.

Escala de la embarcacion

Utilice la escala de la embarcacion para ajustar la capacidad de
respuesta del motor eléctrico. Seleccione un ndmero mas alto para
embarcaciones de mayor envergadura o uno mas bajo
embarcaciones de menor tamaho.
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Alertas y diagnésticos

En la pantalla multifuncién pueden aparecer alertas de motores
eléctricos e informacién de diagnéstico. Para activar las
notificaciones de alerta, vaya a Ajustes > Piloto automatico >
Mostrar alertas del motor eléctrico.

- Nota: Esta funcién solo esté disponible con los motores
eléctricos GPS Lowrance/Simrad®.

Settings

System Chart compass
s

active autopilot

Features
Auto hide autopilot bar
Service: N
oervices Arrival mode

A Navigation Stow direction
Chart
Display trolling m
Sonar
Anchor point setup.

Autopilot Configure trolling motor keys...

;| Cameras

Fuel

Tipos de notificacion
- Las notificaciones de comprobacién sean amarillas (A)
- Las notificaciones de servicio son rojas (B)

Seleccione Mas informacion para ver un cédigo QR®. Escanéelo
con la aplicacion movil Lowrance o Simrad® para obtener mas
informacion.

Seleccione Reconocer para confirmar la alerta.

TROLLING More info

lozd the Lowrance app to help track your alerts in more detail

A
E|
2
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Configuracion de las teclas del pedal del motor
eléctrico Ghost

Permite configurar las tres teclas de accion del pedal del motor
eléctrico de la serie Ghost. Seleccione una accién de la lista
desplegable para cada una de las teclas que desee configurar.

Ajustes

Compas Configurar las teclas programables del motor elé
Navegacion
Seleccionar pilot

k7 Pulsacién corta
Cate Ocultar automat

Sonda Modo de llegada Constante en

Piloto Automatico Direccion de ples ,
Sin funcion

Configurar tecla:

Combustible Z

Sin funcion
Alarmas

Unidades

Guardar

Configurar las teclas del pedal inalambrico avanzado
Sirve para configurar hasta seis teclas de accién del pedal
inaldmbrico avanzado. En primer lugar, seleccione el pedal que
desea configurar y, a continuacion, seleccione una accion de la lista
desplegable para cada una de las teclas que quiera configurar.

Seleccione Guardar cuando haya terminado de hacer los cambios
de configuracion.

> Nota: Se pueden vincular hasta ocho dispositivos y se pueden
conectar cinco dispositivos simultdaneamente al motor eléctrico.
Siga las instrucciones de vinculacién y desvinculacion del
manual del usuario del motor eléctrico.
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Settings

L} System Chart compass

Select active autopilot
ﬁ' Features

Auto hide autopilot bar

Services

Arrival mode

Navigation Stow direction

. Boat scale

Chart

Display trolling motor alerts

ST Anchor point setup...

Autopilot Configure trolling;motor keys...

Cameras ﬁ
N

Fuel

Configure programmable trolling motor keys

To initiate the configuration of the programmable
keys, please select a device from the list or press
any button on your device to be discovered.

5 connected device limit

Pedal 1 N

pedal 1 * | — .

Pedal 2 Configure programmable trolling motor keys

Remote 1 i
Short press

Cancel

Configurar las teclas del mando a distancia FreeSteer

Sirve para configurar dos de las teclas de accién del mando a
distancia FreeSteer.

En primer lugar, seleccione el mando a distancia que desea
configurary, a continuacion, seleccione una accién de la lista
desplegable para cada una de las teclas que quiera configurar.
Tenga en cuenta que cada tecla tiene dos funciones: una para
pulsacion corta y otra para pulsacion larga.
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Seleccione Guardar cuando haya terminado la configuracion.

- Nota: Se pueden vincular hasta ocho dispositivos y se pueden
conectar cinco dispositivos simultdneamente al motor eléctrico.
Siga las instrucciones de vinculacién y desvinculacion del
manual del usuario del motor eléctrico.

Settings
L} System Chart compass

Select active autopilot
ﬁ' Features

Services

Auto hide autopilot bar
Arrival mode
] Navigation Stow direction
Boat scale
Chart
Display trolling motor alerts
ST Anchor point setup...

Autopilot Configure trolling;motor keys...

Cameras *

Fuel

Configure programmable trolling motor keys

To initiate th figuration of the
programi eys, please select a device
from the list or press any button on you
device to be discovered.

5 connected device limit

Remote 1 v

Configure programmable trolling motor keys

Cancel
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mbi

~
-

Presionar
loto

Piloto automatico de motor
fueraborda

Navegacion segura con piloto automatico

A Advertencia: El piloto automatico es una ayuda de
navegacion de gran utilidad, pero NO debe
considerarse un sustituto de un navegante humano.

No utilice el gobierno automatico en las siguientes circunstancias:

En zonas de mucho trafico o en aguas restringidas

Con poca visibilidad o en condiciones de mar extremas

En zonas donde esté prohibido por la ley el uso de un piloto
automatico

Cuando utilice el piloto automatico:

No coloque materiales ni equipos magnéticos cerca del sensor
de rumbo utilizado por el sistema de piloto automatico
Realice comprobaciones frecuentes del rumbo y de la posicién
de la embarcacion

Cambie siempre el piloto automatico al modo en espera y
reduzca la velocidad con el tiempo suficiente como para evitar
situaciones de peligro.

Alarmas del piloto automatico

Por motivos de seguridad, se recomienda activar todas las alarmas
del piloto automatico mientras este se encuentre en
funcionamiento.

Para obtener més informacién, consulte "Alarmas” en la pagina 210.

Seleccion del piloto automatico activo

Si'hay configurados un procesador de piloto automético y un motor
de arrastre para el control de la pantalla multifuncién, solo uno de
ellos puede estar activo al mismo tiempo.

Los botones de ambos pilotos automaticos se muestran en la barra
de control.
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Active el piloto automatico seleccionando el botén
correspondiente en la barra de control. Sequidamente, seleccione el

botén Cambiar piloto del controlador del piloto automaético.

Controlador del piloto automatico del

motor de fueraborda (NAC-1)

I O MmO N ® >

Activacion y desactivacion del piloto

AUTOPILOT

Close

Heading hold

Course

®

Power steer

s

AUTOPILOT &)

5
=
2
g
E

Barra de control

Controlador del piloto automatico, desactivado
Controlador del piloto automatico, activado
Indicacion de modo

Botones de modo

Boton de giros

Botones dependientes del modo

Botén En espera

automatico
Para activar el piloto automatico:

Seleccione el botén del modo preferido
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FUERABORDA FUERABORDA FUERABORDA

Cerrar Cerrar Cerrar

En espera Mantener rumbo En espera

® N ®

Manter - rumbo Mantener rumbo

A
©

TRO

® ®

Gobierno asistido

S

Gobierno asistido

5

OUTBOARD ~»
OUTBOARD ==
OUTBOARD ~»

En espera

El piloto automatico se activard en el modo seleccionado y el
controlador del piloto automatico volverd a mostrar las opciones del
modo activo.

Para desactivar el piloto automatico:

- Seleccione el botén de en espera

Cuando el piloto automatico esta en espera, la embarcacion debe
gobernarse manualmente mediante otro dispositivo.

Indicacion de piloto automatico

La barra se incluye en todas las paginas si el piloto automatico se
encuentra en modo activo. Se indican el nivel de bateria del motor
eléctrico, el estado actual, el rumbo 'y los niveles de empuje de la
hélice.

En la configuracion del piloto automético, puede ocultar la barra
cuando no esté en los modos de fondeo, navegacién o piloto
automatico.

Modos de piloto automatico

El piloto automatico ofrece distintos modos de gobierno. El nimero
de modos y las funciones disponibles dentro de cada modo
dependen del procesador de piloto automético, el tipo de
embarcacion y los dispositivos de entrada disponibles.
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Modo mantener rumbo (A)

En este modo, el piloto automatico gobierna la embarcacién en un
rumbo fijado.

Cuando este modo esta seleccionado, el piloto automatico
selecciona el rumbo del compds actual como el rumbo fijado.

- Nota: En este modo, el piloto automatico no compensa la
deriva causada por la corriente o el viento (W).

Para cambiar el rumbo fijado
Seleccione el botdn de babor o de estribor

El cambio de rumbo se ejecuta de forma inmediata. El rumbo se
mantiene hasta que establezca uno nuevo.

Modo Curso

En el modo Rumbo, la embarcacion se gobierna a lo largo de una
linea de track calculada desde la posicion actual y en una direccion
establecida por el usuario.

Cuando se activa el modo, el piloto automatico traza una linea de
track invisible a partir del rumbo actual desde la posicion del barco.
El piloto automatico utiliza la informacién de posicionamiento para
calcular la distancia transversal a la derrota y navegar
automaticamente a lo largo del track calculado.

- Nota: Sila embarcacion se aleja de la linea de track debido a las
corrientes o al viento, seguird la linea con un dngulo de deriva.

Modo de Gobierno asistido

Para activar este modo, seleccione En espera 'y, a continuacion, el
botdn de Gobierno asistido.

En este modo, se utilizan los botones de babor y de estribor para
girar el motor/timén.

Utilice los botones de flecha de babor o estribor para girar el motor/
timén. El motor/timon gira mientras el botdn esta presionado y
permanece en el angulo establecido cuando deja de presionarse el
boton.
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1R
Reiniciar

>l

Saltar

X

Cancelar

Modo NAV

A Advertencia: El modo NAV solo debe usarse en mar
abierto.

Antes de entrar en modo NAV, debe navegar por una ruta o hacia
un waypoint.

En modo NAV, el piloto automatico dirige automaticamente la
embarcacion hasta la posicién de un waypoint especifico o a lo
largo de una ruta predefinida. La informacion de posicidn se usa
para cambiar el rumbo a gobernar, mantener la embarcacién
dentro de la linea de ruta y avanzar al waypoint de destino.

-> Nota: Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
"Navegacidn" en la pagina 64.

Opciones del modo NAV
Mientras estd en modo NAVY, los botones siguientes estan
disponibles en el controlador del piloto automatico:

Restart (Reiniciar)
Reinicia la navegacion desde la posicion actual de la embarcacion.

Omitir

Permite omitir el punto de ruta activo y dirigir la embarcacion hacia
el siguiente punto de ruta. Esta opcion solo esta disponible cuando
se navega por una ruta de mds de un punto entre la posicion de la
embarcaciony el final de la ruta.

Cancelar

Cancela la navegacion activa y anula la seleccion de la navegacion
de ruta o waypoint actual. El piloto automatico cambia al modo
mantener rumbo y gobierna la embarcacién con el rumbo que
estaba activo cuando se seleccioné el botén Cancelar.

- Nota: Esta accion es diferente a seleccionar En espera, con lo
que no se detiene la navegacion actual.
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Giro en el modo NAV
Cuando la embarcacion alcance un waypoint, el piloto automatico
mostrara un didlogo con la informacién del nuevo rumbo.

Hay un limite para los cambios de rumbo automaticos permitidos
hasta el préximo waypoint en una ruta.

- Siel cambio de rumbo requerido para llegar al siguiente
waypoint es menor que el limite de cambio de rumbo, el piloto
automatico cambiard el rumbo automaticamente.

- Siel cambio de rumbo requerido para llegar al siguiente
waypoint es mayor que el limite establecido, se le pedird que
verifique si el cambio de rumbo es aceptable. Si el giro no se
acepta, el barco continuara con el rumbo establecido actual.

El ajuste Limite cambio rumbo depende del procesador de piloto
automatico. Consulte la documentacion del procesador de piloto
automatico.

Giros prefijados

ORD
EUERABORY FUERABORDA

Cerrar .
Atras

Manten
Ll n Giroen U

3

Cuadrado

S Giros S

t
o
&
4
S
]
5
[S)

OUTBOARD ==

Profundidad

El sistema incluye varios giros prefijados. Los giros prefijados podran
seleccionarse cuando el piloto automaético se encuentre en el modo
Mantener rumbo.

Variables de giro

Todos los giros prefijados, excepto el giro en U, ofrecen ajustes que
pueden definirse antes de comenzar el giro o en cualquier
momento durante la maniobra.
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Para iniciar un giro
« Seleccione el botén de babor o de estribor

FUERABORDA

Atras

Giroen U

t t
o

£ :
2 o
E @
3 :

GiroenU
Cambia el ajuste actual de rumbo en 180°. Al activarse, se activa el
modo automatico del piloto automatico.

El ratio de giro es idéntico al ajuste Giro.

GiroenC
Gobierna la embarcacion en circulo.

Variable de giro:

- Régimen de viraje. Si se aumenta el valor, la embarcacion trazara
un circulo mas pequefo.

Espiral
Hace que la embarcacion gire en espiral con un radio creciente o
decreciente.

Variables de giro:

- Radio inicial

- Cambio/giro. Si este valor se ha establecido en cero, la
embarcacion girard en circulo. Los valores negativos indican un
radio decreciente, mientras que los valores positivos indican un
radio creciente.
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Zigzag
Gobierna la embarcaciéon segun un patrén de zigzag.
Variables de giro:

Cambio de trayectoria
Distancia de etapa

Cuadrado
Navega con la embarcacién siguiendo un patrén cuadrado,
haciendo cambios de curso de 90°.

Variable de giro:
Distancia de etapa

Giro-S
Hace que la embarcacion realice virajes por el rumbo establecido. Al
activarse, se activa el modo de Giros S del piloto automatico.

Variables de giro:

Cambio de trayectoria
Radio de giro

Seguimiento de contorno de profundidad
Hace que el piloto automaético siga un contorno de profundidad.

- Nota: El giro prefijado DCT solo esta disponible si el sistema
cuenta con una entrada de profundidad vélida.

A Advertencia: No utilice el giro prefijado DTC a menos
que el fondo del mar sea adecuado. No la utilice en
aguas con rocas y grandes variaciones de profundidad
en poca distancia.
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= Nota: Si se pierden los datos de profundidad durante el DCT, el
piloto automatico cambiard automaticamente al modo Auto.
Se recomienda encender la alarma de Datos profundidad AP
perdidos al utilizar el DCT. Cuando esta alarma se activa, se
mostrara una alarma si se pierden los datos de profundidad
durante el DCT.

Para iniciar un giro DCT

- Gobierne la embarcacién hacia la profundidad que desea seguir
y en la direccion del contorno de profundidad.

- Active el modo Auto y, a continuacion, seleccione la opcion de
seguimiento de contorno de profundidad mientras observa la
lectura de profundidad.

- Seleccione el botén de babor o estribor para iniciar el gobierno
de contorno de profundidad para seguir la inclinacién del fondo
a estribor 0 a babor.

& =

Opcidn de babor Opcidn de estribor
(la profundidad disminuye a babor) (la profundidad disminuye a estribor)
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Variables de giro

- Ref. Profundidad: es la profundidad de referencia para la funcion
DCT. Cuando el DCT se inicia, el piloto automatico lee la
profundidad actual y la establece como la profundidad de
referencia. La profundidad de referencia se puede cambiar
cuando la funcién se esta ejecutando.

- Ganancia profundidad: este parametro determina la relacion
entre el timdn comandado y el desvio con respecto al contorno
de profundidad seleccionado. Cuanto mayor sea el valor de
ganancia de profundidad, mayor es el uso del timoén. Si el valor es
demasiado bajo, llevara bastante tiempo compensar el desvio
con respecto al contorno de profundidad establecido y el piloto
automatico no podré mantener la embarcacién en la
profundidad seleccionada. Si el valor es demasiado alto, el desvio
aumentara y el gobierno sera inestable.

- CCA: el CCA hace referencia a un dngulo que se suma o se resta
del rumbo. Permite que la embarcacion realice virajes alrededor
de la profundidad de referencia con movimientos en "s". Cuanto
mayor sea el valor de CCA, mayores seran los virajes permitidos.
Si el CCA se establece en cero, no se realizard ningun viraje en S.

Ajustes del piloto automatico

El cuadro de didlogo de ajustes del piloto automatico depende del
procesador de piloto automatico que esté conectado al sistema. Si
hay mas de un piloto automatico conectado, el cuadro de didlogo
de ajustes del piloto automatico muestra las opciones para el piloto
automatico activo.

Settings

£ Sistema Compas Ocultar v
Seleccionar piloto activo

@ Servicios

Autopilot data sources

B‘f Navegacion

Ocultar automaticamente barra de piloto
@ Carta Calibracién...

@ Piloto Automético Respuesta de gobierno
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Compas de carta

Seleccione para mostrar un simbolo de compas alrededor de la
embarcacién en el panel de carta. El simbolo de compas se
desactivard cuando el cursor esté activo en el panel.

Seleccionar piloto activo

Permite seleccionar si el piloto automatico controla el motor de
arrastre o los motores fueraborda.

Fuentes de datos del piloto automatico

Permite la seleccion manual o automatica de fuentes de datos para
el piloto automético del motor fueraborda.

Ocultar automaticamente barra de piloto

Controla si se muestra la informacion del piloto automético cuando
el piloto automético esta en modo en espera.

Ajustes de calibracién y respuesta de gobierno

Para configurar la calibracién y la respuesta de gobierno, consulte la
"Ajustes del piloto automdtico” en la pagina 269.
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Audio

Acerca de la funcion de audio

Sihay un servidor de audio compatible debidamente instalado,
conectado y configurado en su sistema, puede utilizar la unidad
para controlary personalizar el sistema de audio de la embarcacion.

El controlador de audio

Los botones de control, las herramientas y las opciones varfan de
una fuente de audio a otra.

A
|

Barra de control
Controlador de audio, pantallas grandes y pequefas
Fuente e informacién de la fuente

Botones de control

m O Nn w >

Botdn de activacion/desactivacion
El botdn de desactivaciéon se encuentra en la lista de fuentes
de pantallas pequenas.
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OPCIONES

Atras

Servidor Audio

MEZCLADOR
Atras
Volumen
0
Limite
Balance

Center
Fader

Centro
Nivel Sub
0
Filtro de bajos

Baios
0

Aqudos
0

158 |

Configuracion del sistema de audio

Servidor Audio

Si se conectan varias fuentes de audio a la misma red, uno de los
dispositivos debe seleccionarse como servidor de audio. Si solo esta
presente uno de los dispositivos, se selecciona como servidor de
audio por defecto.

Ajuste de los altavoces

> Nota: El nimero de opciones del mezclador depende del
servidor de audio activo.

Zonas de altavoces

Este dispositivo puede configurarse para controlar diferentes zonas
de audio. El nUmero de zonas depende del servidor de audio
conectado al sistema.

Puede ajustar los valores de balance, volumen y Iimite de volumen

independientemente para cada zona. Los ajustes de los graves y los
agudos se aplicardn a todas las zonas.

Control de volumen maestro

Por defecto, al ajustar el volumen, se ajusta el volumen de todas las
zonas de altavoces.

Puede ajustar cada una de las zonas de altavoces por separado.
También puede definir qué zonas van a alterarse al ajustar el
volumen.

Seleccion de la fuente de audio.

Utilice el boton Fuente para mostrar la lista de fuentes de audio. El
numero de fuentes depende del servidor de audio activo.

Dispositivos Bluetooth
Si'su servidor de audio es compatible con Bluetooth, Bluetooth
aparecera indicado como fuente.

Use el icono de Bluetooth del controlador de audio para emparejar
el servidor de audio con un dispositivo de audio compatible con
Bluetooth, como un smartphone o una tablet.
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Uso de una radio AM/FM

Seleccion de la regién del sintonizador
Antes de usar una radio FM, AM o VHF, debe seleccionar la region
apropiada para su ubicacion.

Canales de radio
Para sintonizar un canal de radio AM/FM:

Mantenga pulsado el botén de control de audio izquierdo o
Servidor Audio derecho.

Para guardar un canal como favorito:
Seleccione la opcion de menu Favorito.

Para desplazarse por los canales favoritos:
Seleccione el botén de control de audio superior o inferior.

Lista de canales favoritos

Es posible usar la lista de favoritos para seleccionar un canal y para
eliminar los canales guardados desde la lista.

OPCIONES
FM emisoras - favoritas
98.5 MHz

100.0 MHz
Favoritos

Escuchar Eliminar

dor

Reproduccion de video en DVD

Si su servidor de audio es compatible con la reproduccion de DVD,
puede controlar el reproductor de DVD desde el controlador de
audio si la fuente de audio estd establecida en el DVD.
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Video standard

Seleccione el formato de video del servidor de audio para que
OPCIONES coincida con la pantalla conectada al servidor de audio.

Atrés

L Video standard

x o) | servidor Audio
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Radar

Acerca del radar
Hay diversos sensores de radar compatibles.

En este capitulo se describen las caracteristicas y opciones de
distintos radares compatibles. Las funciones y opciones disponibles
dependen de las antenas de radar conectadas al sistema.

Radar compatible
El radomo Halo es compatible.

Panel de radar

2 7 e 3 .
i R 13 .
wl i
oo [ £, .
A e
A ."‘. >y

15

Ventana de informacién del radar

Linea de rumbo*

A
B
C Compas*
D Anillos de escala*
E

Caja de datos de EBL/VRM*

= Menu

* Simbologfa opcional del radar. La simbologifa del radar se puede
activar o desactivar, bien de forma colectiva en el menu del radar,
bien de forma individual como se describe en el cuadro de didlogo

de ajustes del radar.
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Radar dual

Puede conectarse a cualquier combinacién de dos radares
compatibles y ver ambas imagenes de radar al mismo tiempo.

> Nota: Si un radar de pulsos o Halo y un radar Broadband
transmiten imagenes simultdneamente en la misma
embarcacién, apareceran interferencias en el radar Broadband
en la mayoria de las escalas. Se recomienda trasmitir solamente
con un radar al mismo tiempo. Por ejemplo, transmitir con un
radar Broadband para navegacién normal, o con un radar de
pulsos o Halo para localizar frentes meteorolégicos, definir
lineas de costa a distancia y detectar racones.

Para seleccionar un panel de radar dual, mantenga pulsado el botén
de la aplicacion Radar, que se encuentra en la pagina de inicio, o
cree una pagina favorita con dos paneles de radar.

Seleccion de la fuente de radar

Para especificar un radar en el panel Radar, seleccione una de las
opciones disponibles en el menu de fuentes de radar. Si tiene varios
paneles de radar, puede establecer una fuente distinta para cada
panel. Active uno de los paneles y, a continuacion, seleccione uno
de los radares disponibles en el menu de fuentes de radar. Repita el
proceso con el segundo panel, seleccionando una opcién de radar
alternativa.

- Nota: El numero de 3 digitos coincide con los 3 ultimos digitos
del nimero de serie del radar.

Superposicion de radar

Puede superponer la imagen de radar en la carta. Esto puede
ayudarle a interpretar facilmente la imagen de radar relacionando
los blancos del radar con los objetos en la carta.

- Nota: Debe haber un sensor de rumbo en el sistema para la
superposicion de radares.

Al seleccionar la superposicién de radar, las funciones operativas
basicas del radar estan disponibles en el menu del panel de carta.
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Seleccion de la fuente de superposicion de radar en
paneles cartograficos

Para seleccionar la fuente de radar para superposicién en paneles
cartogréficos, utilice la opcion Opciones de Radar > Fuentes del
menu Carta.

Para superposicion de radar en paginas con mas de un panel
cartogréfico, es posible configurar diferentes fuentes de radar para
cada panel. Active uno de los paneles y, a continuacion, seleccione
uno de los radares disponibles en el menu de fuentes de radar.
Repita el proceso con el segundo panel cartografico, seleccionando
una opcion de radar alternativa.

Modos operativos del radar

Los modos de operacién del radar se controlan desde el menu del
radar. Los siguientes modos estan disponibles:

Apagado
El escaner de radar estd desconectado. Apagado solo estd
disponible cuando el radar se encuentra en modo de espera.

Standby (en espera)
El escéner del radar estd encendido, pero el radar no esta
transmitiendo.

- Nota: También puede poner el radar en modo "Standby" (en
espera) desde el cuadro de didlogo Controles del sistema.

Transmitir

El escaner esta encendido y transmitiendo. Los blancos detectados
se muestran en la pantalla del radar.

- Nota: También puede poner el radar en modo de transmision
desde el cuadro de didlogo Controles del sistema.

Ajuste del rango de radar

La escala del radar se muestra en el area de informacién del sistema
en laimagen de radar.
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Utilice las teclas de zoom o los botones de zoom para aumentar o
disminuir la escala.

Doble escala
= Nota: El modelo Halo20 no admite la funcién de Doble escala.

- Nota: Los radares Halo 3000 en modo Pajaros+ no admiten la
doble escala.

El radar aparece en el menu Fuente Radar en forma de dos fuentes
de radar virtuales: Ay B. Los controles de escala y de radar de cada
fuente de radar virtual son completamente independientes. Es
posible seleccionar una fuente para un panel cartografico o de radar
en particular siguiendo los mismos pasos que los descritos en la
seccion de "seleccion de fuentes de radar” en la pagina 164.

- Nota: Algunos controles relacionados con las propiedades
fisicas del propio radar no son independientes de la fuente.
Dichos controles son el Escaneo répido, la Altura de la antena, el
Borrado de sectores y la Alineacion de rumbo.

El nimero de blancos que se pueden detectar en cada fuente de
radar virtual depende de la fuente de radar correspondiente.

Es posible establecer hasta dos zonas de deteccion independientes
para cada fuente de radar virtual.

Ajuste de laimagen de radar

Se puede mejorar la imagen de radar ajustando la ganancia,
filtrando los ecos no deseados producidos por el ruido del mar, la
lluvia u otras condiciones climaticas y ajustando la sensibilidad del
receptor del radar.

Puede ajustar la ganancia, el filtro de ruido del mar y el filtro de
ruido de lluvia en el menu principal del panel del radar.

- Nota: Los ajustes de la imagen del radar no afectan a los
blancos AlS.

Podria estar presente, al mismo tiempo, ruido producido por el mar
y por la lluvia, lo que provocaria una mayor degradacion del
rendimiento de deteccién. Como el ruido del mar se presenta a
corto alcance y el de la lluvia esta presente a mayor alcance, se
pueden ajustar los valores del ruido de la lluvia sin que ello afecte a
los ecos en el ruido del mar.
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Atras

Blecs Atras
Custom
Gan Custom
0
Harbor
Filtro Mar
Offshore

Filtro Lluvia Weather
0

Bird

La imagen de radar se puede ajustar tal y como se describe en las
siguientes secciones.

Modos de radar

Los modos de usuario estan disponibles con ajustes de control
predeterminado para diferentes entornos. No todos los modos
estan disponibles para todos los modelos de radar.

Modo Personalizado

Todos los controles de radar pueden ajustarse y los ajustes se
mantienen después de un ciclo de apagado y encendido de radar o
de un cambio de modo. Las opciones predeterminadas de radar
estan configuradas para uso general.

Modo de puerto

Los ajustes de radar se optimizan para dreas como vias navegables
concurridas y grandes estructuras construidas por el hombre, donde
se necesita una buena discriminacion de blancos y rapidas
actualizaciones de imagen.

Modo Altamar
Los ajustes de radar se optimizan para las condiciones de alta mar;
hace que los blancos sean mas grandes y faciles de ver.

Modo Meteo

Los ajustes del radar estan optimizados para ofrecer la mejor
deteccién y presentacion del ruido de lluvia. La velocidad de
actualizacion de la imagen es més lenta y la profundidad de color
aumenta.

Modo de aves

Los ajustes del radar estan optimizados para la mejor deteccién de
aves cerca de la costa y en alta mar. El radar se estd configurado
para alta sensibilidad.

A Advertencia: Este modo no esta recomendado para
SU USO en entornos portuarios congestionados.
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Modo Pdjaros+

El modo Pajaros+ funciona con radares Halo de la serie 3000 y
ofrece capacidades mejoradas de deteccién de aves de largo
alcance en alta mar.

= Nota: Los radares Halo 3000 no admiten la doble escala en el
modo Pajaros+, pero funcionara la escala A o la escala B. Si se
activa el modo Pajaros+ mientras la otra escala ya esta
transmitiendo, la otra escala pasard automaticamente al modo
de espera. Una vez que se sale del modo Péjaros+, la otra escala
reanuda automaticamente la transmision.

El alcance méaximo es de 24 MN.

A Advertencia: Este modo no esta recomendado para
SU USO en entornos portuarios congestionados.

Controles disponibles para los distintos modos de uso

No todos los controles son ajustables en cada uno de los modos. En
la siguiente tabla se indican los controles preestablecidos y la
capacidad de ajuste de cada control.

Cliente | Harbor | Offshor Meteor Pajaros

s (puerto) | e ologia /
Custom Pajaros
Rechazo | Ajus. Medio Alto Medio Alto
de ruido
Umbral Ajus. 30% 30% 0% 0%
Opcién Ajus. Bajo Medio Apagado | Apagado
Expansion
de
Blancos
Rechazo | Ajus. Ajus. Ajus. Ajus. Ajus.
interf.
Separacio | Ajus. Medio Apagado | Apagado | Apagado
nde
blancos
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Cliente | Harbor | Offshor Meteor Pajaros

s (puerto) ologia /
Custom Pajaros
+
Escaneo | Ajus. Alto Alto Apagado | Apagado
rapido
Modos en doble escala

Cuando esté conectado a un radar con capacidad de doble escala,
podra activar el radar en modo Doble escala.

Se pueden configurar modos de forma independiente para cada
escala. Por ejemplo, puede configurar el modo Altamar para la
escala Ay el modo Meteo para la escala B. Sin embargo, la
interaccion entre ambas escalas se produce en algunos casos:

- Cuando se utiliza el modo buscador de aves para ambas escalas,
la escala maxima esta limitada a 24 NM y la resolucion de escala
disminuye.

- Escaneo rapido: la velocidad de rotacion de la antena se
establece en la méas baja de los dos modos seleccionados. Por
ejemplo, Escaneo rapido esta desactivado en los modos Puertoy
Meteo, ya que estd desactivado en el modo Meteo.

- El ajuste de rechazo de interferencias puede afectar a las
interferencias observadas o eliminarse en ambas escalas.

Rechazo de interferencias direccionales

Este modo estd activo cuando el filtro de mar estd establecido en
Automatico o Puerto/Altamar (las opciones dependen del modelo
de radar). La ganancia del receptor de radar se ajusta
dindmicamente durante el barrido de 360 grados segun el nivel de
ruido del mar, para aumentar la sensibilidad de blancos a sotavento
y con mares mas agitados. En los radares Halo, también es posible
ajustar de forma precisa el rechazo de interferencias direccionales
con los ajustes de Offset automatico.

= Nota: Este modo no se puede seleccionar en el ment y no
puede observarse que esté activado en el panel o menu.

Si'la opcién Filtro de mar estd establecida en Manual, el modo
Rechazo de interferencias direccionales se desactivaré (no
direccional).
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En el menu estan disponibles los ajustes de estado del mar Calma,
Moderada o Marejada para optimizar mejor la imagen del radar
conforme a sus preferencias.

Ganancia
La ganancia controla la sensibilidad del receptor de radar.

Una mayor ganancia hace al radar més sensible a los retornos de
sefal de radar, permitiéndole mostrar blancos mas débiles. Sila
ganancia se ajusta demasiado alta, la imagen queda distorsionada
con ruido de fondo.

Ganancia cuenta con un modo manual y otro automatico. Puede
alternar entre el modo automatico y el modo manual en la barra
movil.

Filtro de mar

Filtra los retornos de eco aleatorios producidos por las olas o las
aguas embravecidas préximas a la embarcacion.

Al aumentar el valor, la sensibilidad del ruido de campo de corta
distancia ocasionado por las olas se reduce. Si el valor se aumenta
demasiado, tanto el ruido del mar como los blancos desapareceran
de la pantalla. Los blancos situados alrededor de la embarcacién
podrian no mostrarse como blancos potencialmente peligrosos.

El sistema incluye ajustes de filtro de mar predefinidos para
condiciones de puerto y alta mar, ademas del modo manual, donde
puede configurar los ajustes.

- Nota: Al aumentar los niveles de ruido del mar, algunos de los
blancos no se pueden detectar incluso mediante el filtro de
ruido de mar, puesto que las boyas u otros objetos pequefios
producen ecos de un nivel inferior al que producen las olas.

Estado Mar
Establezca el control Estado Mar en funcién de las condiciones
actuales para optimizar el rechazo de interferencias.

Filtro de lluvia

La opcion Filtro Lluvia se usa para reducir el efecto de la lluvia, la
nieve y otras condiciones meteoroldgicas en la imagen del radar. Al
aumentar el valor, la sensibilidad del ruido de campo de larga
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distancia ocasionado por la lluvia se reduce. El valor no deberia
aumentarse demasiado pues podria filtrar blancos reales.

Sila precipitacion se produce sobre la embarcacion, el ajuste del
ruido de la lluvia afectara a la presentacion de ecos cercanos.

Uso del cursor en un panel de radar
Por defecto, el cursor no se muestra en un panel de radar.

Cuando coloca el cursor en el panel de radar, se activa la ventana de
posicion del cursor.

Funcion de asistencia del cursor
La funcion de asistencia del cursor permite un ajuste y una
colocacion precisos del cursor sin cubrir la informacién con el dedo.

Active el cursor en el panel y, a continuacion, mantenga el dedo
sobre la pantalla para cambiar el simbolo del cursor a un circulo de
seleccion, que aparece encima del dedo.

Sin levantar el dedo de la pantalla, arrastre el circulo de seleccién a
la posicion deseada.

Si levanta el dedo de la pantalla, el cursor vuelve al funcionamiento
normal.

Ir a Cursor

Puede desplazarse a una posicion seleccionada de la imagen
colocando el cursor en el panel y, sequidamente, usando la opcion
de mendlra.

Nuevo Waypoint

Puede guardar un waypoint en una posicion seleccionada
colocando el cursor en el panel y, a continuacion, usando la opcion
de menu Nuevo Waypoint.
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Avanzado

170

Atras

Rechazo de ruido.

Off

Umbral
30%

Expansion de
Blancos

Rechazo Inter
Off
Separacién blancos

Escaneo rapido

Resaltar Blancos

Opciones avanzadas de radar

Las opciones del menu pueden variar en funcion de la capacidad
del radar y del modo de funcionamiento seleccionado.

Rechazo de ruido

Establece la cantidad de ruido que filtra el radar. La visibilidad de
blancos incrementa en grandes escalas si este control se establece
en Alto o Bajo, pero provoca una disminucion de la calidad de la
diferenciacion del blanco.

> Nota: Para obtener el méximo rendimiento de la escala de su
radar, transmita solo a una escala y establezca el control de
rechazo de ruido a Alto y el umbral en lo méas bajo posible. La
configuracion por defecto es 30% para obtener menos
interferencias en la pantalla. En algunas zonas en las que
puedan existir interferencias extremadamente elevadas, pruebe
a desactivarlo para conseguir una imagen de radar mejor.

Umbral

El umbral establece la intensidad de sefial requerida para las sefiales
de radar mas débiles. Las sefiales de retorno de radar inferiores a
este limite se filtran y no aparecen.

Opcion Expansion de Blancos

La expansion de blancos aumenta la longitud de los blancos
detectados, lo que facilita su vision.

Rechazo de interferencias de radar

El'IR (rechazo de interferencias) sirve para eliminar ecos de rastreo
secundarios de blancos distantes e interferencias de unidades de
radar que operan en la misma banda de frecuencia.

Cuando IR esta activado, se activa el escalonamiento de pulsos del
transceptor. Al activarse, la FRP del transceptor cambia ligeramente
en cada barrido. Por ello, las interferencias en espiral y los ecos de
rastreo secundarios se dividen por escala de un barrido a otro. El
procesamiento IR borra todos los ecos que se encuentran en la
misma escala si no estan presentes en cada barrido.

IR se debe elegir de acuerdo con el entorno en que se encuentra la
embarcacion:
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Paleta

1.

Orientacion
Rumbo arriba

Posicion

Centro

Simbologia

- IR desactivado cuando se precisa la maxima sefal del receptor
- IR activado cuando la interferencia o los ecos de rastreo
secundarios perturban la imagen del radar.

Para detectar los blancos débiles, el rechazo de interferencias debe
fijarse en desactivado cuando no exista interferencia.

Separacion de blancos

Controla la diferenciacion entre blancos del radar (la separacién
entre objetos es mas evidente).

Escaneo rapido

Establece la velocidad de rotacién de la antena de radar. Esta opcién
ofrece actualizaciones de blancos mas rapidas.

- Nota: Es posible que no se alcance la velocidad méaxima, en
funcién de la configuracién, modo y rango de radar
seleccionados. El radar solo gira a la velocidad que permiten los
ajustes de control establecidos.

Opcion Resaltar Blancos

El control Resaltar blancos aumenta la longitud de pulso o reduce el
ancho de banda del radar para que los blancos parezcan mas
grandes y aumenta la sensibilidad del radar.

Mas opciones

Las opciones de menu pueden variar en funcién de la capacidad del
radar.

VelocityTrack

- Nota: Cuando VelocityTrack esta activado, la velocidad de
rotacion de la antena puede reducirse.

= Nota: Al utilizar el radar en modo doble escala con una de las
escalas establecida en 36 nm o maés, es posible observar un
mayor ruido de colores de VelocityTrack en las zonas terrestres.

Color Doppler es una ayuda a la navegacion que distingue los
blancos en movimiento que se acercan o se desvian de su
embarcacion. El radar indica si un blanco se acerca o se desvia de su
embarcacion cuando se cumplen estas condiciones:

Radar | Elite FS Manual de Usuario | 171



172

- Lavelocidad relativa del blanco es superior al umbral de
velocidad de VelocityTrack.

- El'blanco no es geoestacionario (p. €j., balizas terrestres o
maritimas).

Las siguientes opciones estan disponibles:

- Apagado: desactiva Color Doppler.

- Normal: se colorean los blancos que se acercan y los que se
desvian.

- Blancos que se acercan: solo se colorean los blancos que se
acercan.

El color de los blancos que se acercan y el de los que se desvian
depende de la paleta utilizada:

Paletas de imagen del radar

- Los blancos que se desvian se colorean de azul en todas las
paletas de imagen del radar.
- Colores de los blancos que se acercan en las paletas de imagen
del radar:
- Paleta negra/roja: amarillo
- Paleta blanca/roja: amarillo
- Paleta negra/verde: rojo
- Paleta negra/amarilla: rojo

Paletas superpuestas a los radares en graficos

- Los blancos que se desvian aparecen en gris oscuro.
- Los blancos que se acercan aparecen en amarillo.

Ajustes de VelocityTrack
Utilice este cuadro de didlogo para establecer los umbrales de
velocidad de los blancos que deben colorearse.

El umbral de velocidad puede definirse para solicitar solo la fuente
del radar del panel del radar seleccionado o todas las fuentes del
radar conectadas al sistema. Este ajuste solo se aplica a aquellos
radares encendidos y conectados en el momento en que se realiza
dicho ajuste. Si se seleccionan todas las fuentes de radar, los nuevos
radares conectados utilizardn automaticamente los valores
especificados.

Ejemplos de VelocityTrack

En algunas circunstancias, el acercamiento o la desviacion de
blancos en movimiento puede indicarse como neutral (sin color). El
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navegador debe tener en cuenta estas situaciones para utilizar la
funcién VelocityTrack de forma segura para evitar colisiones.

A continuacion, se detallan ejemplos del comportamiento de
VelocityTrack en dos escenarios de navegacion. Las ilustraciones
muestran un blanco (A) que atraviesa la trayectoria de la
embarcacién propia (B).

A
<+ <

0° 0°

C D

Los ejemplos muestran el movimiento del blanco (1-5) en mds de
5 escaneres de radar con el radar en modo de movimiento relativo
(RM).

En el ejemplo C, el COG de la embarcacién propia es de 0°y la
velocidad es de 0 nudos.

En el ejemplo D, el COG de la embarcacion propia es de 0°y la
velocidad es de 10 nudos.

En ambos ejemplos, el COG del blanco es de 270°y la velocidad es
de 20 nudos.

Los colores utilizados en los ejemplos se corresponden con los
colores de las paletas de radar negra/verde y negra/amarilla:

Elrojo (C1/€2y D1/D2) indica que el blanco se encuentra en
una trayectoria de acercamiento a la propia embarcacion. Su
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velocidad relativa en ese punto es superior al umbral de
velocidad de VelocityTrack.

La ausencia de color (C3 y D3/D4) indica que es neutral de forma
temporal, ya que su velocidad relativa en ese punto es inferior al
umbral de velocidad de VelocityTrack.

El azul (C4/C5 y D5) indica que el objetivo se desvia de la propia
embarcaciéon y que su velocidad relativa en ese punto es superior
al umbral de velocidad de VelocityTrack.

Paleta del radar

Pueden usarse distintos colores (paletas) para presentar informacion
en el panel del radar.

Orientacion

En la esquina superior izquierda del panel del radar se indica si la
orientacion del radar es HU (Rumbo arriba), NU (Norte arriba) o CU
(Curso arriba).

Proa arriba

En el modo Head-up, la linea de rumbo en el PPl se orienta a 0° de la
escala de rumbo y hacia la parte superior de la pantalla. La imagen
de radar se muestra en relacion con la embarcacion y, cuando el
barco vira, laimagen de radar gira.

- Nota: Head-up solo estd disponible en el modo de movimiento
relativo y es el Unico modo de orientacion disponible si el radar
no estd conectado a una fuente de rumbo.

Norte arriba

En el modo de norte arriba, la indicacion 0° en el PPl representa el
norte. La linea de rumbo en el PPl estd orientada segun el rumbo de
la propia embarcacion obtenido del compés. Cuando el barco vira,
la linea de rumbo cambia su direccion de acuerdo con el rumbo del
barco, mientras que la imagen de radar permanece estabilizada.

La orientacion norte arriba no esta disponible si no hay fuente de
rumbo conectada al radar. Si los datos de rumbo se pierden, el
sistema cambiard automaticamente a la orientacién rumbo arriba.

Curso arriba

En el modo Curso arriba, la parte superior de la escala de rumbo
indica el curso verdadero de la embarcacién medido desde el norte
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en el momento en el que se activé Curso arriba. Cuando el barco
gira, la escala de rumbo permanece fija, mientras que la linea de
rumbo gira con el viraje de la embarcacion y el curso cambia.

La orientacion Curso arriba se restablece cuando se vuelve a
seleccionar el modo Curso arriba.

Compensacion del centro del PPI

Puede establecer el origen de la posicion de la antena en otra
ubicacion en el PPl del radar. Las opciones que se describen en las

o Gentro siguientes secciones se encuentran disponibles.

Centro Vista avanzada

Offset...

Movimiento real

Centro de PPI: Vista

Centro de PPI: Centrar avanzada Centro de PPI: Offset
Centrar
La opcion Centrar restablece la posicion de la antena al centro del
PPI.
Vista avanzada

La opcidn Vista avanzada se utiliza para maximizar la vista por
delante de la embarcacion. Cuando se selecciona esta opcion, el
centro del PPI se coloca al 70 % del radio del PPI, 180° en frente de la
parte superior de la pantalla.

- Nota: La opcion de vista avanzada solo esta disponible para la
orientacion del radar Rumbo arriba.

Offset
Esta opcion le permite utilizar el cursor para seleccionar el centro de
PPI.

Mueva el cursor a la posiciéon de offset que prefiera y confirme la
seleccion.
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Modo de movimiento de radar
En la esquina superior izquierda del panel del radar se indica si el
movimiento de radar es real (TM) o relativo (RM).

Movimiento relativo

En el movimiento relativo, la embarcaciéon permanece en una
ubicacion fija en el PPl de radar y todos los demés objetos se
desplazan con respecto a su posicion.

Seleccione la posicion de la ubicacion fija tal y como se describe en
"Compensacidn del centro del PPI" en la pagina 175.

Movimiento real

Con la opcion de movimiento real, la embarcacion y todos los
blancos moviles se mueven por el radar PPl mientras navega. Todos
los objetos fijos permanecen en una posicion fija. Cuando el
simbolo de la embarcacién alcanza el 75 % del radio del PPI (A), la
imagen de radar se vuelve a dibujar con el simbolo de Ia
embarcacion recolocado (B) a 180° frente al rumbo de direccién
actual.

" >

~B

Cuando se selecciona el movimiento real, vera la opcién de
restablecimiento del movimiento real en el menu. Esto permite
actualizar la imagen del radar y el simbolo de la embarcacion
manualmente para que vuelvan a su posicién inicial.

- Nota: El movimiento real solo esta disponible cuando el PPI se
encuentra en modo de orientaciéon Norte arriba 0 Rumbo arriba.
Para establecer el movimiento real en el MFD, seleccione la
opcion de Posicion en el menud Mas y seleccione la opciéon de
Movimiento real.
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Simbologia del radar

Utilice esta opcion de menu para activar o desactivar
colectivamente la simbologfa del radar seleccionada para aparecer
en el panel de ajustes del radar (consulte "Ajustes del radar” en la pagina
188).

Opcioén Estelas de Blancos

Una estela de un blanco indica el movimiento del blanco dejando
una estela, cuya intensidad se reduce con el paso del tiempo.

Las estelas de blanco muestran donde solia estar un blanco, y la
funcion es Util para evaluar rédpidamente el movimiento de los
blancos en relacién con la embarcacion.

Puede establecer la longitud de las estelas. La longitud representa el
tiempo que tarda la estela en desvanecerse. También puede
desactivar las estelas de blancos.

Borrar estelas

La opcion para borrar estelas borra las estelas del panel del radar
temporalmente. Las estelas comienzan a aparecer de nuevo a
menos que apague la funcion.

Marcadores EBL/VRM

La linea electrénica de rumbo (EBL) y el marcador de distancia
variable (VRM) permiten realizar célculos répidos de escala y rumbo
a otras embarcaciones u objetos dentro de la escala del radar.
Pueden colocarse dos EBL/VRM en la imagen de radar.

Por defecto, el marcador EBL/VRM se calcula desde el centro de la
embarcacion. Sin embargo, es posible desplazar el punto de
referencia a cualquier posicién de la imagen del radar.

Definicion de un marcador EBL/VRM

1. Asegurese de que el cursor no esté activo.
2. Active el menu Mas, seleccione EBL/VRM y, a continuacion,
seleccione EBL/VRM 1 o EBL/VRM 2
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5.

Paleta

Atras

Orientacion
Rumbo arriba§ EBL/VRM 1

Posicion

Centro Ajustar...
Fijar Offset.

Sikoboda Caja de Datos

EBL/VRM 2

Ajustar...

ERE Fijar Offset...

El marcador EBL/VRM aparece en la imagen de radar.
Seleccione la opcidon de ajuste en el menu si necesita recolocar
el marcador.

Para ajustar el marcador, arrastrelo a la posicién
correspondiente.

Guarde los ajustes.

Colocacion de marcadores de EBL/VRM por medio del
cursor

1.
2.
3.

Coloque el cursor en la imagen del radar.

Active el menu.

Seleccione uno de los marcadores EBL/VRM.

- Lalinea EBL Yy el circulo VRM se colocan segun la posicion del
cursor.

Offset de un marcador EBLVRM

1.
2.

5.

Asegurese de que el cursor no esté activo.

Active el menu y seleccione EBL/VRM, a continuacion,
seleccione el marcador que desea compensar.
Seleccione la opcion Fijar offset.

Coloque el cursor en el panel del radar para establecer la
posicion del offset.

Seleccione la opcion Guardar para guardar los ajustes.

Puede restablecer el centro del EBL/VRM a la posicion de la
embarcacion desde el menu.
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Seguimiento de blancos

> Nota: En el presente manual se describen diversas opciones de
deteccién para diferentes sistemas de radar. Las opciones de
deteccién disponibles en el sistema dependen de las
capacidades del sistema de radar.

= Nota: Para la deteccidon de blancos se necesitan una buena
fuente de rumbo y una posicién de GPS vélida.

Cualquier blanco de radar dentro de una escala preestablecida se
puede adquirir y detectar. El sistema muestra los blancos en el panel
del radar en funcién de los ajustes seleccionados en el menuy en el
cuadro de didlogo Barcos y blancos detectados.

Puede configurar zonas de deteccidn (alcance maximo de 42 MN).
Consulte "Zonas de deteccidn de blancos” en la pagina 179. El sistema
efectuard una deteccion de los blancos que entren en las zonas y
que cumplan con las condiciones establecidas en los ajustes del
cuadro de didlogo Barcos y blancos detectados.

Se activa una alarma si el nimero de blancos detectados supera el
limite maximo y la capacidad del sistema. Cuando el nimero de
blancos supere los limites o la capacidad correspondientes, solo se
mostraran los blancos mas cercanos a la propia embarcacion.

Zonas de deteccion de blancos

La funcién de zona de deteccion de blancos permite la adquisicion
automatica de blancos de radar cuando entran en una zona
definida por el usuario.

Modo
Custom

Gan

0

Filtro Mar

Forma

Filtro Lluvia

Seguimiento
targets

Avanzado

Sector

Ajustar

Activar alarma

Alarm if
Target in zone

Escala
196.9ft
Profundidad
98.4ft

Demora
0°
Amplitud
90°

Se pueden establecer dos zonas, cada una de ellas con sus propios

ajustes.
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Cuando un blanco entre en una zona, se considerara
automaticamente como seguro o peligroso en funcion de los
ajustes CPA/TCPA.

ZoneTrack

Si se selecciona esta opcion, puede configurar zonas de deteccién o
volver a activar zonas de deteccion que ya estuvieran configuradas.
Pueden recibirse alarmas cuando el radar adquiere un blanco
dentro de una zona.

Anule la seleccidon para desactivar todas las zonas. Las zonas se
eliminaran de la imagen del radar. El radar deja de captar blancos
dentro de las zonas y no se envian alarmas.

- Nota: El limite de ZoneTrack es de 50 blancos por zona. El limite
de blancos no se puede modificar.

Definicion de una zona de guarda

alrededor de la embarcacion

Una zona de guarda es un area circular o un sector que puede
definirse en la imagen de radar. Si se activa, se emite una alarma
cuando un blanco del radar entra o sale de la zona.

Creacidn de zonas de guarda o zonas de deteccion de
blancos

Una zona de guarda o zona de deteccién de blancos es un area
circular o un sector que puede definirse en la imagen de radar. Si se
activa, se emite una alarma cuando un blanco del radar entra o sale
de la zona.

Definicion de una zona de guarda o una zona de deteccion de

blancos

1. Asegurese de que el cursor no esté activo.

2. Active el meny, seleccione zona de guarda o deteccion de
blancos y, a continuacion, seleccione una de las zonas.

3. Seleccione la forma de la zona.

Las opciones de ajuste dependen de la forma de la zona.

4. Seleccione Ajustar para establecer los ajustes de la zona. Los
valores se pueden establecer en el menu o arrastrando en el
panel del radar.

A: Rumbo, con respecto al rumbo de la embarcacion
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B: Profundidad
C: Escala, con respecto al centro de la embarcacion
D: Anchura

Forma: Sector Forma: Circulo
5. Seleccione la opcién Guardar para guardar los ajustes.

Configuracion de las alarmas

Se activard una alarma cuando un blanco del radar alcance los
limites de la zona de guarda. Puede seleccionar que la alarma suene
cuando el blanco entre en la zona o cuando salga de ella.

Sensibilidad

La sensibilidad de la zona de guarda pude ajustarse para que la
alarma no se active en el caso de blancos de poco tamano.

Observacion de blancos

Watch target

More

Utilice esta opcidn para ayudarle a seguir blancos especificos en la
imagen del radar.

Seleccione un blancoy, a continuacion, seleccione la opcién
Observar blanco. El blanco se resalta. Repita el proceso para
observar otro blanco. Se pueden observar varios blancos.

Detener la observacion de blancos

Stop watching

More
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Puede dejar de observar blancos que ya no requieran de atencion
especial.

Para dejar de ver blancos concretos, seleccione un blanco
observado en la imagen del radar y, a continuacion, la opcién
Detener observacion. La opcion de Detener observacion esta
disponible en el mend mientras haya seleccionado un blanco
observado.

Advanced

Stop watching all

More

Seleccione la opcion Detener observacion de todos para dejar de
observar todos los blancos observados. La opcién Detener
observaciéon de todos esta disponible mientras se estén observando
blancos y mientras el cursor no aparezca en la imagen del radar.

Simbolos de blancos de radar

El sistema usa los simbolos de blancos que se muestran a
continuacion:

Blanco de radar, sin movimiento.

Blanco de radar detectado, sin movimiento. Los

O) O

) blancos de radar detectados tienen un anillo
#1 | alrededor de ellos. También indican el nimero de
~~—" identificacién del blanco.
¢ > Blanco mévil detectado de radar con track cuando el
( O ) historial de blancos esta activado. Muestra el anillo
5 »' | del blanco detectado y el nimero de ID del blanco.
7~ \ | Blanco de radar mévil detectado sin extensiéon de

rumbo (linea corta que indica la direccién en la que
se mueve el blanco). Muestra el anillo del blanco
detectado y el nimero de ID del blanco.

o
—

(

)

Q

(

Blanco de radar movil detectado con extensién de
rumbo. Muestra el anillo del blanco detectado y el
numero de ID del blanco.
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Blanco mdvil peligroso detectado de radar (amarillo),
con track cuando el historial de blancos esta
activado. El color amarillo se muestra cuando la
paleta del radar es negro/rojo o negro/verde.
Muestra el anillo del blanco detectado y el nimero
de ID del blanco.

Blanco mdévil peligroso detectado de radar (morado),
) con track cuando el historial de blancos esta

=)

)

activado. El color morado se muestra cuando la
paleta del radar es blanco/rojo. Muestra el anillo del
blanco detectado y el nimero de ID del blanco.

‘bh

(

Blanco movil peligroso detectado de radar (rojo),
con track cuando el historial de blancos esta

) activado. El color rojo se muestra cuando la paleta
del radar es negro/amarillo. Muestra el anillo del

blanco detectado y el nimero de ID del blanco.

Q)

Blanco asociado con la deteccién. Muestra el anillo
del blanco detectado y el nimero de ID del blanco.
Cuando el radary la sefal AlS detectan el mismo
blanco para su seguimiento, el sistema mostrara el
blanco con un Unico simbolo. De este modo se
reduce el nimero de simbolos de AIS y blancos de
radar en el PPI. La funcion de asociacion también
) compensa posibles fallos en uno de los dos blancos,
por ejemplo, si el blanco de radar detectado esta
detras de una isla, el sistema continla detectando y
visualizando el blanco AlS.

(®)

= Nota: El sistema continla analizando el blanco
de radar detectado cuando la asociacion de
blancos esta activa.

Blanco de radar seleccionado.

g Blanco de radar perdido.
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Posibles errores de deteccion de blancos

Algunos factores pueden generar errores de deteccion o dificultar la
lectura de la imagen de radary, por lo tanto, reducir la capacidad de
deteccion de blancos:

Retornos de mar, lluvia, nieve y nubles bajas
Interferencias del radar

Ecos de I6bulo lateral

Sectores ciegos

Baja relacion sefal/ruido y relacién sefal/interferencia

A Advertencia: La velocidad y el rumbo de un blanco
de radar se obtienen con mediciones consecutivas de
la posicion del eco. Después se filtran los datos para
llegar a la precision requerida. Esto significa que cada
cambio brusco de velocidad y direccion sera
reconocido con cierto retraso hasta alcanzar la certeza
absoluta de que el blanco se mueve de forma
diferente. El retraso de confirmacion es de alrededor de
cinco barridos y, tras eso, se necesita tiempo adicional
para alcanzar a la misma precision de datos de antes de
la maniobra.

Retornos de mar, lluvia, nieve y nubles bajas

Los ecos del radar en zonas de grandes olas, lluvia o condiciones
meteoroldgicas adversas pueden verse enmascarados por las
interferencias. Los efectos de dichos errores aparecen como
grandes y continuos cambios en el curso y los vectores de velocidad
del blanco. A veces, el simbolo de un blanco adquirido a alta
velocidad puede alejarse de la verdadera posicion del blanco tras
cierto tiempo, lo que puede generar la alarma de blanco perdido.

Estos errores pueden evitarse o al menos minimizarse con los
ajustes manuales adecuados de los controles de mar y lluvia, o si
selecciona la opcidn de control automatico. Para obtener mas
informacion, consulte "Ajuste de laimagen de radar" en la pagina 164.
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Interferencias del radar

Otros radares en funcionamiento dentro de la misma banda de
frecuencia pueden generar interferencias. Normalmente, esto se
observa en la pantalla de radar como una serie de espirales. Cuando
la interferencia cae sobre un blanco detectado, puede provocar una
deformacion del tamario del ecoy, por lo tanto, un pequefo error
en el curso y los valores de velocidad del blanco.

La opcién de ajuste esta disponible en el mend Avanzado. Consulte
"Rechazo de interferencias de radar" en la pagina 170.

Eco de rastreo secundario

Eco de rastreo secundario es aquel que se recibe de un blanco
distante, después de haber transmitido el siguiente pulso.

Los ecos de rastreo secundarios solo estan presentes en
condiciones atmosféricas andmalas, o en condiciones de
superrefraccion.

Estos ecos se mostrardn en su demora correcta, pero en una escala
incorrecta.

Los ecos de rastreo secundarios pueden reconocerse por su forma
irregular. Puesto que el periodo entre dos pulsos transmitidos
subsiguientes esta sujeto a pequefas variaciones, el eco de rastreo
secundario aparece poco definido y borroso.

El radar suprime automaticamente los ecos de rastreo secundarios
cuando el rechazo de interferencias esta activado. Consulte "Rechazo
de interferencias de radar" en la pagina 170.

Ecos de I6bulo lateral

Las antenas de radar tienen un patrén de radiacion que consta de
un lébulo principal y varios Iébulos laterales muy pequefos. La
mayoria de la energia transmitida por el radar se emite y se recibe
en el l6bulo principal, y una parte muy pequenfa en los Iébulos
laterales. Esto no tiene efecto en caso de blancos pequenos o
distantes, pero los retornos de un gran blanco a corta distancia
(menos de 3 NM) puede generar, en ambos lados del eco principal y
en la misma escala, arcos o series de pequefios ecos. Estos efectos,
cuando son una extension del eco principal, pueden provocar
errores momentaneos de deteccion y los valores de rumbo y
velocidad proporcionados por la deteccién pueden volverse
inestables.
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Normalmente, el problema se puede eliminar o reducir
considerablemente mediante un ajuste preciso del control del filtro
de ruido del mar. Consulte "filtro de mar" en la pagina 168.

Sectores ciegos

Los canales, méstiles o cualquier otro tipo de obstruccién (cuando
se encuentran cerca de la antena del radar) pueden provocar
sectores ciegos 0 con sombras, en los que se puede perder por
completo o reducir drasticamente la visibilidad de los blancos. Los
blancos que permanecen en estos sectores demasiado tiempo (mas
de 10 revoluciones de antena) se consideraran como perdidos, y se
activara la alarma de blanco perdido.

Utilice la funcién de borrado de sectores para detener la transmision
del radar en hasta cuatro sectores de la imagen. Consulte "Borrado de
sectores” en la pagina 278.

Baja relacion seial/ruido y relacion senal/interferencia
En situaciones en las que la relacion sefal/ruido o sefal/
interferencia de los ecos de radar es baja (pequefias embarcaciones
con intenso ruido de lluvia 0 mar gruesa, o embarcaciones grandes
cerca del horizonte del radar), la deteccién de blancos sera débil y
no se detectard el blanco en cada revolucion de antena. Esto
provocard errores en el seguimiento que pueden variar desde la
pérdida de informacion a la pérdida completa del blanco cuando
no se ha encontrado en 10 revoluciones de antena.

Blancos peligrosos

Los blancos de radar se definen como blancos peligrosos en el
cuadro de didlogo de Barcos y blancos detectados (ajustes de
TCPA/CPA); consulte "Barcos y blancos detectados” en la pagina 189.

Para que en el sistema aparezcan mensajes de alerta de blancos
peligrosos cuando se detecten blancos peligrosos, la opcion de
Barcos peligrosos debe estar activada en la seccién Barcos del
cuadro de didlogo de Ajustes de alarmas.
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Activas  Histdrico | Ajustes

Viento real bajo OFF 95 (Kn)

Combustible restante bajo OFF 4 (L) 93.0(L)

Combustible restante alto OFF 303 (L) 273.0 (L)
Monitoring system OFF
Voltaje OFF
Datos faltantes
+ Embarcaciones
Barco peligroso
AIS barco perdido

Mensaje de barco

Mensajes de alerta de blancos peligrosos

Cuando una embarcacién cumple los criterios de blanco peligroso
establecidos en el cuadro de didlogo Barcos y blancos detectados
(ajustes de TCPA/CPA) y si la opcion de Alerta de blanco peligroso
del cuadro de didlogo Ajustes de alarmas esta activada, se muestra
un cuadro de didlogo de mensaje de alerta de blanco peligroso. En
el cuadro de didlogo de mensaje estan disponibles las siguientes
opciones:

- Desactivar: permite cerrar el cuadro de didlogo del mensajey
cancelar la alerta de blancos peligrosos para todas las
embarcaciones. Puede volver a activar la alerta de barcos
peligrosos en la seccién Barcos del cuadro de didlogo Ajustes de
alarmas.

= Nota: Si se selecciona Desactivar, se desactiva la opcién de
alerta de blancos peligrosos del cuadro de didlogo de ajustes
de alarmas. Si la opcién de alerta de blancos peligrosos esta
desactivada, no se generan mensajes de alerta de blancos
peligrosos ni para blancos de radar ni para blancos de AlS.

- Ignorar: permite cerrar el cuadro de didlogo de mensaje y
desactiva la alerta para el barco correspondiente. La alerta del
barco volverd a aparecer si el estado del barco correspondiente
cambia, esto es, si pasa a ser sequro y de nuevo se vuelve
peligroso.

- Ver: permite cerrar el cuadro de didlogo de mensaje y abre el
panel del radar con la ventana emergente del barco peligroso
activada. Puede seleccionar la ventana emergente del barco en el
panel del radar para consultar los datos de la embarcacion.
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Ajustes del radar

En esta seccion solo figuran ajustes del usuario; para obtener
informacion sobre los ajustes de la instalacion, consulte “Configuracion
del sistema” en la pagina 258.

Settings
Sistema Indicador de Norte

§ Anillos de Escala
Caracteristicas
Marcas de escala

Servicios Compés

Navegacién Linea Rumbo

. Active route
Carta

Demoras
Eolea Barcos y targets seguidos...
Radar Anillo seguridad

Piloto Automatico HESH R

Simbologia del panel de radar

Seleccione la opcidon para mostrar la simbologia en el panel del
radar o anule la seleccién para ocultarla:

- Indicador de norte

- Anillos de escala
Puede establecer el nimero de anillos que aparecen en el panel
del radar en el cuadro de didlogo Ajustes avanzados.

Settings
» ﬁ Sistema Volver a valores por defecto...

, Avanzado...
‘& Caracteristicas

Configuracién avanzada

¥ Inte

Anillos de Escala Radar

Niimero de anillos de Escala Radar

4
6

- Marcas de escala
- Compas

+ Linea derumbo
- Ruta activa
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La simbologia del panel de radar se puede activar y desactivar
colectivamente en la opcion Simbologia del subment Mas si se
selecciona que aparezcan en el cuadro de didlogo de ajustes del
radar.

Demoras

Se utiliza para seleccionar si el rumbo se debe medir en relacién con
el norte magnético/real (°T/°M) o con respecto a la propia
embarcacion (°R).

- Nota: La demora, real 0 magnética, solo puede seleccionarse si
se dispone de compads.

Barcos y blancos detectados

En este cuadro de didlogo se encuentran los ajustes de blancos AlS
y de radar. Los ajustes especificos para AlS solo estan disponibles si
hay un dispositivo AlS compatible conectado al sistema.

Utilice esta opcion para establecer las siguientes opciones:

- Blancos peligrosos

- Tiempo hasta el punto de aproximacion mas cercano:
permite establecer el tiempo de aproximacién en el que una
embarcacién se considera peligrosa.

- Punto de aproximacién mas cercano: permite establecer el
punto de aproximacién mas cercano en el que una
embarcacién se considera peligrosa. Este ajuste determina el
tamano del anillo de seguridad si esté activado; consulte "Anillo
desequridad” en la pagina 190.

- Blancos de interés: los blancos situados mas lejos de la siguiente
distancia se ocultaran:

- Escala de interés: establézcala para mostrar los blancos en
todas las escalas (en funcién de la correspondiente escala del
radar) o los blancos dentro de una distancia especifica de la
propia embarcacion.

- Filtrado: permite establecer qué blancos AlS se mostrarany
cuantos de ellos. Si la cantidad de blancos supera el nimero
establecido, solo se mostraran los blancos mas interesantes. En
radares que admitan la deteccion de blancos, los siguientes
ajustes de filtro de blancos también se aplicaran a los blancos
detectados.

Las opciones de filtro son las siguientes:
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- Mostrar: permite establecer si se desea mostrar todos los
blancos, blancos peligrosos o ningun blanco.

- Blancos AIS maximos: permite establecer si desea mostrar
todos los blancos AlS o establecer un nimero maximo de
blancos AlS.

- Ocultar mas lentos que: permite establecer si ocultar los
blancos mas lentos que una velocidad concreta o todos los
blancos con independencia de su velocidad.

- Ocultar blancos perdidos después de: permite establecer si
ocultar blancos perdidos después de un determinado tiempo
0 no ocultar ningun blanco perdido.

Anillo de seguridad

También puede anadirse un anillo de seguridad alrededor de la
embarcacién para indicar la zona de peligro. El radio del anillo es el
mismo que el punto de aproximacién mas cercano, que esta
establecido en el cuadro de didlogo Barcos y blancos detectados.
Consulte "Barcos y blancos detectados” en la pagina 189.

mastil

La opcion Instalacion se utiliza para configurar la instalaciéon del
radar. Es necesario seleccionar los ajustes de Instalacion antes de
utilizar la funcién de radar. Para obtener mas informacion, consulte
"Instalacion del radar" en |a pagina 274.
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AlS

Acerca de AlS

Si se ha conectado una fuente de AlS (sistema de identificacién
automatica) compatible al sistema, se pueden mostrar y seguir
blancos AlS. También puede ver mensajes y la posicion de
dispositivos DSC que transmiten dentro del rango de cobertura.
Los blancos de AlS se pueden superponer en las imagenes de la
cartay el radar.

El' AIS es una herramienta importante para navegar con seguridad y
evitar colisiones. Puede establecer alarmas que le avisen en caso de
que un blanco AlS se acerque demasiado o se pierda.

Embarcaciones AlS en un panel de carta ~ Embarcaciones AlS en un panel de radar

Seleccion de un blanco de AIS

Al seleccionar un icono de AlS, el simbolo cambia al simbolo del
blanco seleccionado. Solo puede seleccionarse un Unico blanco al
mismo tiempo.

- Nota:La informacion emergente debe estar activada para
consultar el nombre de la embarcacion. Consulte "Ajustes de carta”
en la pagina 49.

Busqueda de embarcaciones AlS

Puede buscar objetivos AlS con la opcion Buscar del mend. Si el
cursor estd activo, el sistema busca las embarcaciones alrededor de
la posicion del cursor. Sin ningun cursor activo, el sistema busca
embarcaciones alrededor de la posicion de su embarcacion.
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Visualizacion de informacion de blanco

Cuadro de didlogo Barcos

En el cuadro de didlogo Barcos se muestra una lista de todos los
blancos.

Por defecto, en el cuadro de didlogo aparecen los blancos,
ordenados por distancia a la propia embarcacion. Puede seleccionar
cambiar el orden y hacer que solo se muestre el tipo de blanco
seleccionado.

En el cuadro de didlogo Barcos también se indican los mensajes AlS
recibidos.

Estado - Todos  Mensajes
A

Nombre TCPA

4496 NM >100 NM AIS
287°M PASADO seguro

4496 NM >100 NM AIS
PASADO seguro

M >100 NM AIS

SIM VESSEL A
SIM VESSEL B

v g
SIM VESSEL C 19:57:07 seguro
SIM VESSEL D 5 "8

> seguro
M >100 NM AIS

SIM VESSEL E 287 °M >24:00 seguro

Ordenar
Nombre

Detalles barco AIS

Hay disponible informacién detallada sobre un blanco de AlS en el
cuadro de didlogo Detalles barco AlS.

Para mostrar el cuadro de didlogo:

- Seleccione la ventana emergente de AlS.
- Seleccione la opcion de informacién en el mend.

AIS | Elite FS Manual de Usuario



SIM VESS...
danger

s06 20.00 kn
oG 246 °M

cea 158
1A 0:01:25
RNG (.48 nm
BRG 82 M

Detalles barco AIS
SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

34

Informacion AIS de los paneles de radar
La barra de datos del radar contiene informacion sobre blancos.

Los blancos se muestran con el mas reciente en la parte superior y
estan codificados por colores segun su estado.

Llamada a una embarcacion AlS

Si el sistema incluye una radio VHF compatible con llamadas DSC
(lamadas digitales selectivas) realizadas a través de NMEA 2000°,
puede iniciarse una llamada DSC aotras embarcaciones desde la

unidad.

La opcion de llamada esta disponible en el cuadro de didlogo
Detalles barco AlISy en el cuadro de didlogo Estado del barco.
Consulte "Visualizacidn de informacidn de blanco” en la pagina 192.

Seguimiento de embarcaciones DSC

DSC (llamada selectiva digital) es un método semiautomatico para
solicitar o recibir datos de posicién de una embarcacion con una
radio DSC VHF. Para obtener mas informacion sobre cémo utilizar
esta funcion, consulte el manual de la radio VHF.

Hay diferentes tipos de mensajes de posicion DSC, incluidas las
llamadas de emergencia. El tipo de mensaje realizado determina la
informacion que se envia con la llamada y el modo en que la radio y
la pantalla multifunciéon responden a la llamada entrante.
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® K

muestra un icono de embarcacién DSC en el panel de carta
y el panel de radar en las coordenadas recibidas. Ademas,
algunas radios enviardn COG y SOG con los datos de
posicion. Esto permite obtener la orientacion correcta del
icono.

n Cuando se recibe un mensaje DSC, la pantalla multifuncion

Al recibir un mensaje de emergencia, aparecera un cuadro de
alarma que le informara de que se ha recibido un mensaje. Este se
puede leer en la pestafia de mensajes del cuadro de didlogo Barcos.
Seleccione el botdn de embarcaciones en la barra de herramientas
para mostrar el cuadro de didlogo Barcos.

AIS SART

Cuando se activa una alarma AlS SART (transpondedor de busqueda
y salvamento), empieza a transmitir su posicion y los datos de
identificacién. Estos datos los recibe su dispositivo AlS.

Si su receptor AlS no es compatible con AIS SART, el receptor AIS
interpreta los datos recibidos de la alarma AIS SART como una sefal
de un transmisor estandar AlS. Aparece un icono en la carta, pero
este icono es un icono de embarcacion AlS.

Si su receptor AlS es compatible con AIS SART, al recibir datos de
una alarma AIS SART, ocurre lo siguiente:

En la carta se muestra un icono AlS SART en la posicién desde la
que se emite la alarma AIS SART.

Elicono de AIS SART se ilumina en rojo cuando estd en estado
"Activo". Es de color verde cuando se encuentra en el estado
"Prueba”.

Se muestra un mensaje de alarma.

Si'ha activado la sirena, al mensaje de alarma le sigue una alarma
sonora.

- Nota: El icono aparece de color verde si los datos de AIS SART
recibidos constituyen una prueba y no un mensaje activo.

Mensaje de alarma AIS SART

Cuando se reciben datos de una alarma AIS SART, aparece un
mensaje de alarma. Este mensaje incluye el nimero MMSI exclusivo
de AIS SART, su posicién y distancia y el rumbo de la embarcacion.
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Hombre al Agua

AIS SART Activado

MMSI: 512030088
Latitud: S 36°31.799'
Longitud: E 174°29.089"
Demora (°M): 285

Distancia (mi): 232

Ignorar Guardar wpt Activar MOB

Tiene las siguientes opciones:

Ignorar la alarma
- Laalarma se silencia y el mensaje se cierra. La alarma no
volvera a aparecer.

- Nota: Siignora la alarma, el icono AIS SART se seguira viendo en
su carta y el AIS SART permanecera en la lista de
embarcaciones.

Guardar el waypoint

- El'waypoint se guarda en su lista de waypoints. El nombre de
este waypoint tendra el prefijo MOB AIS SART, seguido del
numero MMSI exclusivo de SART. Por ejemplo: MOB AIS SART -
12345678.

Activar la funcién MOB

- La pantalla cambia a un panel de carta ampliado, centrado en
la posicion del AIS SART.

- Elsistema crea una ruta activa hacia la posicién del AIS SART.

- Nota: Sila funcion MOB ya esta activa, finalizard y se sustituira
por la nueva ruta hacia la posicién del AlS SART.

- Nota: Si el receptor AlS deja de recibir el mensaje AlS SART, el
AIS SART permanecera en la lista de embarcaciones durante
10 minutos después de recibir la Ultima sefal.

Alarmas de embarcacion

Puede definir alarmas que le avisen si un blanco se muestra dentro
de los limites de alcance predefinidos o si se pierde un blanco
previamente identificado.

- Nota: Para que en el sistema aparezcan mensajes de alerta de
blancos peligrosos cuando se detecten blancos peligrosos, la
opcion de Barcos peligrosos debe estar activada.
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Activas  Histdrico | Ajustes

Viento real bajo OFF 95 (Kn)

Combustible restante bajo 4 (L) 93.0 (L)
Combustible restante alto 303 (L) 273.0 (L)
Monitoring system
Voltaje
Datos faltantes
+ Embarcaciones
Barco peligroso
AIS barco perdido

Mensaje de barco

Blancos peligrosos

Los blancos AlS se definen como blancos peligrosos en el cuadro de
didlogo de Barcos y blancos detectados (ajustes de TCPA/CPA);
consulte "Barcos y blancos detectados” en la pagina 200.

Alertas de blancos peligrosos

Cuando una embarcacién cumple los criterios de blanco peligroso
establecidos en el cuadro de didlogo Barcos y blancos detectados
(ajustes de TCPA/CPA) y si la opcion de Alerta de blanco peligroso
del cuadro de didlogo Ajustes de alarmas esta activada, se muestra
un cuadro de didlogo de mensaje de alerta de blanco peligroso. En
el cuadro de didlogo de mensaje estan disponibles las siguientes
opciones:

- Desactivar: permite cerrar el cuadro de didlogo del mensaje y
cancelar la alerta de blancos peligrosos para todas las
embarcaciones. Puede volver a activar la alerta de barcos
peligrosos en la seccién Barcos del cuadro de didlogo Ajustes de
alarmas.

= Nota: Si se selecciona Desactivar, se desactiva la opcién de
alerta de blancos peligrosos del cuadro de didlogo de ajustes
de alarmas. Si la opcién de alerta de blancos peligrosos esta
desactivada, no se generan mensajes de alerta de blancos
peligrosos ni para blancos de radar ni para blancos de AlS.

- Ignorar: permite cerrar el cuadro de didlogo de mensaje y
desactiva la alerta para el barco correspondiente. La alerta del
barco volverd a aparecer si el estado del barco correspondiente
cambia, esto es, si pasa a ser sequro y de nuevo se vuelve
peligroso.
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Ver: permite cerrar el cuadro de didlogo de mensaje y abre el
panel de carta con la ventana emergente del barco peligroso
activada. Puede seleccionar la ventana emergente del barco en el
panel de carta para consultar los datos de la embarcacion AlS.

Simbolos e iconos de blancos AIS

Simbolo  Descripcion

Blanco AlS, parado o en movimiento si no hay lineas
de extension activadas

Blanco peligroso de AIS (amarillo). El color amarillo se
muestra cuando la paleta del radar es negro/rojo o
negro/verde.

Blanco peligroso de AlS (morado). El color morado se
muestra cuando la paleta del radar es blanco/rojo.

muestra cuando la paleta del radar es negro/
amarillo.

Blanco con escala de AlS. El tamafo del simbolo se
adapta en funcién del tamano fisico de la
embarcacién tal y como se obtiene de la
informacion de AlS, si esta disponible.

O Blanco peligroso de AlS (rojo). El color rojo se

»* | Blanco AIS en movimiento con extension de rumbo
R4 prevista (linea discontinua). Se mostrard como una
d linea recta si se desplaza en linea recta o si no hay
datos de ratio de giro de AlS disponibles.

Blanco AlS en movimiento con track.
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Simbolo  Descripcion

Blanco AIS en movimiento con extensiéon de giro
prevista (basado en los datos de ratio de giro de AlS).

Blanco AIS en movimiento con extension de giro
prevista (basado en los datos de ratio de giro de AlS)
y track de giro.

Blanco asociado. Cuando el radar y la sefal de AlS
detectan el mismo blanco, en el sistema se mostrara
el blanco con un Unico simbolo. De este modo se
reduce el nimero de simbolos de AIS y blancos de
radar en el PPI. La funcion de asociacion también
compensa posibles fallos en uno de los dos blancos,
por ejemplo, si el blanco de radar detectado esté
detras de una isla, el sistema continla detectando y
visualizando el blanco AlS.

= Nota: El sistema continta analizando el blanco
de radar si la asociacion de blancos esta activa.

r
L

Blanco AIS seleccionado, indicado con un cuadrado
alrededor del simbolo del blanco.

Blanco AlS perdido, indicado con una linea en el
simbolo del objetivo. El simbolo se encuentra en la
ultima posicion recibida del blanco

bl
©

Simbolo de blanco de AtoN (Ayuda a la navegacion)
de AlS.

Q

o
DS
0 0
0
0
5
0 0
. 0
.,
R

Simbolo de blanco de AtoN (Ayuda a la navegacion)
de AlS.
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Simbolo  Descripcion

Blanco peligroso de AtoN (Ayuda a la navegacion) de
AIS. El color amarillo se muestra cuando la paleta del
radar es negro/rojo o negro/verde.

Blanco peligroso de AtoN (Ayuda a la navegacion) de
AIS. El color morado se muestra cuando la paleta del
radar es blanco/rojo.

Blanco peligroso de AtoN (Ayuda a la navegacion) de
AlS. El color rojo se muestra cuando la paleta del
radar es negro/amarillo.

Los iconos "activos" del SART de AlS son de color
rojo.

® Los iconos de "pruebas” del SART de AlS son de color
verde.

Ajustes de embarcacion

Settings ®

-» I Unidades MMSL.. 123456789

Extension de rumbo 2 min v
() Wireless . _

ﬁ Red

Barcos y targets seguidos...

Duracion histdrico

g Barcos

MMSI

Se utiliza para escribir su propio nimero MMSI (identificacion del
servicio movil maritimo) en el sistema. Debe haber introducido este
numero introducido para recibir mensajes provenientes de
embarcaciones AlS y DSC. También necesita disponer del nimero
MMSI para que la propia embarcacién no se muestre como un
target AlS.
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Extensién de rumbo

Puede establecer la longitud de las lineas de Rumbo COG para
embarcaciones AlS. La longitud de las lineas de extension se
establece como una distancia fija o para indicar la distancia
recorrida por la embarcacion en el periodo de tiempo seleccionado.

Para obtener informacién sobre las lineas extension para la
embarcacion, consulte "Lineas de extension” en la pagina 50.

Barcos y blancos detectados

En este cuadro de didlogo se encuentran los ajustes de blancos AlS
y de radar. Los ajustes especificos para radar solo estan disponibles
si hay un radar compatible conectado al sistema.

- Nota: Para obtener informacion sobre los ajustes especificos
del radar, consulte "Barcos y blancos detectados” en la pagina 189.

Los blancos se muestran por defecto en el panel si se ha conectado
un dispositivo AlS al sistema. Puede optar por no mostrar ningun
blanco o por filtrar los iconos en funciéon de los ajustes de seguridad,
distancia y velocidad de la embarcacién mediante esta opcion.

Utilice esta opcion para establecer las siguientes opciones:

- Blancos peligrosos

- Tiempo hasta el punto de aproximacion mas cercano:
permite establecer el tiempo de aproximacién en el que una
embarcacién se considera peligrosa.

- Punto de aproximacién mas cercano: permite establecer el
punto de aproximacién mas cercano en el que una
embarcacién se considera peligrosa.

- Blancos de interés: los blancos situados mds lejos de la siguiente
distancia se ocultaran:

- Escala de interés: las opciones son Automatica (en funcion
de la escala del radar, en caso de disponerse de uno) o dentro
de una distancia especifica de la propia embarcacion.

- Filtrado: permite establecer qué blancos AlS se mostraran 'y
cuantos de ellos. Si la cantidad de blancos supera el nimero
establecido, solo se mostraran los blancos més interesantes. En
radares que admitan la deteccion de blancos, los siguientes
ajustes de filtro de blancos también se aplicaran a los blancos
detectados.

Las opciones de filtro son las siguientes:
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- Mostrar: todos los blancos, blancos peligrosos o ningun
blanco.

- Blancos AIS maximos: permite mostrar todos los blancos AlS
0 Unicamente un ndimero maximo de ellos.

- Ocultar los blancos mas lentos: permite mostrar los blancos
mas lentos que una velocidad concreta o todos los blancos
con independencia de su velocidad.

- Ocultar blancos perdidos: permite ocultar los blancos
perdidos que se hayan perdido durante el periodo establecido.

Duracion histérico
Es posible utilizar tracks para consultar las posiciones anteriores de
un blanco seguido.

La duracion del histérico define la presentacion temporal en la que
se muestra el track.
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Servicio de meteorologia SiriusXM

Requisitos
Un maédulo receptor satelital de meteorologia Navico WM-4
conectado al sistema.
Un paquete o suscripcion al servicio de meteorologia SiriusXM.
Para obtener mas informacion, consulte el sitio web
WWW.siriusxm.com/sxmmarine.

Acerca del servicio de meteorologia
SiriusXM®

> Nota: El servicio de meteorologia SiriusXM® esta disponible
solamente en Norteamérica.

Si un médulo receptor meteoroldgico por satélite compatible con
Navico esta conectado al sistema con la suscripciéon adecuada,
tendrd acceso a la informacién meteoroldgica marftima SiriusXM®.

Las opciones disponibles dependen del médulo receptor
meteoroldgico por satélite conectado al sistema y de su suscripcion.

El servicio de meteorologia SiriusXM® abarca distintas aguas
interiores y zonas costeras norteamericanas. Para obtener mas
informacion, consulte www.SiriusXM.com/sxmmarine.

Panel de estado Sirius

Si el médulo meteoroldgico estd conectado al sistema, tiene acceso
al panel de estado Sirius.
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Settings

() Wireless Diagndsticos

Estado Sirius
i!i Red

e mmacAnAnn

Estado Sirius
Suscripcion Weather activa. EI Weather debe funcionar correctamente.

La suscripcion Sirius esta activa. El audio debe funcionar correctamente.

Nivel de sefal: 3/3
Estado Sirius: Activo
Estado Radio: Activo
ESN: QVRX04MZ
Antena: Conectado
Nivel de servicio: Altamar

Diagnosticar

El panel de estado muestra la intensidad de la sefal que se indica
como 1/3 (débil), 2/3 (buena) o 3/3 (preferida). Incluye también el
estado de la antena, el nivel de servicio, y el nimero de serie
electrénico del médulo meteoroldgico.

Panel Meteo Sirius
Meteo Sirius puede superponerse al panel de cartas.

Si se selecciona esta opcién, el menu de carta se amplia e incluye las
opciones de meteorologfa disponibles.

A Sombreados de color de las precipitaciones
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Observaciones de superficie
Icono de tormenta

Flecha de viento

m O N @

Sombreado de color de la temperatura de la superficie del
mar (SST)

F  Barra de coloreado SST

Mostrar informacion meteorologica

Sila ventana emergente esta activada, puede seleccionar un icono
N 24°03.491' metegrologlco para mostrar la identidad de la obsgrvaC|on..S|
W 81°30.898" selecciona la ventana emergente, se muestra méas informacion
sobre la observacion.

115.5NM, 224 °M
Moderate rain

Convective storm MLBIO

" Observation time: 18.22

Cloud top height: 6000 meters

The storm is moving at 8 kn WSW.

También puede ver la informacién meteoroldgica en el menu
cuando estan seleccionados tanto el icono meteoroldgico como la
opcion del ment 'Info - Elemento Meteo'.

Meteorologia local

El cuadro de didlogo Meteo local muestra las condiciones
meteoroldgicas en un momento determinado y la prevision
meteoroldgica de la ubicacion en la que se encuentre,
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Meteo local

Ahora  3hrs 6hrs Jue Vie Sab Dom Lun Mar

419" Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

20% UV: Bajo o 8 o 270
Meteo local » Bu;n: = - C ‘
o0 Noche parcialmente nublada 4Kn

Mapa del tiempo

Cuando el receptor Navico WM-4 esta conectado al sistema y
cuenta con la suscripcién adecuada de servicios meteoroldgicos
SiriusXM?®, la opcidn de superposicion del mapa del tiempo
aparecerd como disponible.

Cuando se selecciona el mapa del tiempo como superposicion de la
carta, el menu de la carta se expande para ofrecer las opciones del
mapa del tiempo. Para obtener més informacién, consulte el
capftulo SiriusXM® de este documento.

Opciones Meteo

Opciones de vista

Precipitaciones

lotee Se utilizan distintos tonos de color para mostrar los tipos e
e intensidad de las precipitaciones. El color mas oscuro indica la
intensidad mas alta.

Estado Tropical
et Lluvia De verde claro (poca intensidad) a rojo oscuro
(gran intensidad), pasando por amarillo y naranja
Fasuer Snow (Nieve) | Azul
Mixed (Lluvia/ | Rosa
nieve)
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Temperatura de la superficie del mar (SST)
Puede mostrar la SST con tonos de color o como texto.

Si se selecciona la opcién de cédigo de colores, la barra de color SST
se muestra en el lado izquierdo de la pantalla.

Puede definir cémo se utilizan los cédigos de color para identificar
la SST. Consulte "Ajuste de los cédigos de colores” en la pagina 208.

Indicacioén de prevision de olas

Pueden utilizarse colores para indicar la prevision de altura de las
olas. El rojo oscuro representa las olas mas altas, mientras que el azul
se utiliza para las mas bajas.

Puede definir como se utilizan los cédigos de colores para
identificar la altura de las olas. Consulte "Ajuste de los cédigos de colores" en
la pagina 208.

Prevision de Viento
La prevision de viento puede mostrarse u ocultarse en el panel
Meteo.

Flechas de viento

La rotacién de las flechas de viento indica la direccion relativa del
viento, donde la cola muestra la direccion de procedencia del
viento. En los siguientes graficos, el viento procede del noroeste.

La velocidad del viento se indica mediante una combinacion de
flechas pequefas y grandes al final de la cola de viento.

Cero nudos o direccidon de viento indeterminada

Flecha pequefa = 5 nudos

Flecha de viento = 50 nudos

©
/\O Flecha grande = 10 nudos

Si se muestra una combinacion de flechas de 5y 10 nudos en una
cola, estas deberan sumarse para obtener la velocidad total del
viento. El ejemplo que aparece a continuacion muestra 3 flechas
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grandes + 1 flecha pequefa = 35 nudos, y también 60 nudos
indicados con una 1 flecha de viento + 1 flecha grande.

™, ™

Velocidad del viento: 35 nudos Velocidad del viento: 60 nudos

Iconos meteorolégicos

Existen varios iconos meteoroldgicos para mostrar las condiciones
meteoroldgicas actuales y las previsiones.

Seleccione un icono para mostrar informaciéon meteoroldgica mas
detallada.

Observacion en superficie

666 Seguimiento de tormenta tropical; gris: historico,
rojo: actual, amarillo: previsto

55§ Seguimiento de huracan (categoria 1-5); gris:
historico, rojo: actual, amarillo: previsto

LLL Seguimiento de borrasca/alteracién tropical; gris:
histérico, rojo: actual, amarillo: previsto

@@ ¥ | Atributos de tormentas

(4] Reldmpagos

ZA Ubicacion de zona de vigilancia y advertencia

u Ubicacién en zona maritima

Zonas Maritimas

En funcion de la suscripcion seleccionada, los servicios SiriusXM
incluyen acceso a los informes meteorolédgicos en las zonas
maritimas de EE. UU. y canadienses, a excepcion de las zonas de alta
mar.

Puede seleccionar una zona maritima y ver su prondstico. También
puede seleccionar una zona maritima como su zona actual de
interés y se le notificara de cualquier alerta meteorolégica en dicha
zona.
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Estado Tropical

Puede leer los estados tropicales, que incluyen informacion sobre
condiciones meteorolégicas tropicales. Estos estados estan
disponibles para el Atlantico y el Pacifico este.

Ajuste de los caodigos de colores

Ajustar

Min altura ola

0.0m

Puede definir el cddigo de colores que se utilizara para representar
la escala de temperaturas de la superficie del mar (SST) y la altura de
las olas.

Las temperaturas que estan por encima del limite superior de calor
se muestran en rojo cada vez mas oscuro y las que estan por debajo
del limite inferior de frio, en azul cada vez mas oscuro.

Las olas que sean mas altas que el valor méximo se muestran en
rojo cada vez mas oscuro. Las que estén por debajo del valor
minimo no se muestran en color.

Animacion de graficos meteoroldgicos

Se graba la informacién meteoroldgica que haya activado. Es
posible usar esta informacién para animar las condiciones
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meteoroldgicas actuales o futuras. La cantidad de informacién
disponible en el sistema depende del comportamiento
meteoroldgico: cuanto mas complejo sea, menor serd el periodo de
tiempo disponible para su animacion.

Puede animar el comportamiento pasado o futuro en funcién de la
vista que haya activado:

- Con la superposicion de precipitaciones puede animar el
comportamiento pasado y prever las condiciones
meteoroldgicas del futuro mas inmediato.

- Con la superposicion de colores de altura de olas puede animar
el comportamiento futuro (las predicciones).

Al activar esta funcion, la hora de la animacién grafica actual se
muestra en el panel.

Transparencia
Ajusta la transparencia de la superposicion.

Alarmas meteorologicas

Puede establecer alarmas en caso de que se produzcan tormentas y
reldmpagos dentro de un limite de distancia de la embarcacion.

También puede establecer una alarma en caso de que se produzca
un aviso de condiciones meteoroldgicas extremas para la zona
marftima en la que se encuentra.

Las zonas de vigilancia las define el servicio meteoroldgico nacional.
Si activa la alarma de la zona de vigilancia, se genera un aviso
cuando la embarcacion se encuentra o entra en una zona de
vigilancia.

Ajustes...

Activas  Historico | Ajustes

Reldmpagos ol 5 (NM)
Clima severo

Tormenta 0 5 (NM)
Weather watchbox

Datos Sirius perdidos
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Alarmas

Sistema de alarma

Mientras el sistema esté operativo, se comprobara de manera
continua si existen fallos en el sistema o si puede surgir una
situacion peligrosa.

Tipos de mensajes

Los mensajes se clasifican segun como puede afectar la situacion
sefialada a la embarcacion. Se usan los siguientes cédigos de

colores:
Rojo Alarma critica
Naranja Alarma importante
Amarillo Alarma estandar
Azul Advertencia
Verde Advertencia leve

Senal de alarma

Se indica una situacion de alarma mediante:
- Un mensaje de alarma emergente

- Unicono parpadeante de alarma

Si'ha activado la sirena, al mensaje de alarma le sigue una alarma
sonora.

Alarma

Agua somera

= Profundidad < 002.0 (m)

Cerrar

Una alarma individual aparece con el nombre de la alarma como
titulo y con los detalles de la misma.

Si hay mds de una alarma activada al mismo tiempo, en la ventana
emergente de alarma pueden mostrarse 3 alarmas. Las alarmas se
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enumeran en el orden en que se producen, con la Ultima alarma
activada en la parte superior. Las alarmas restantes estan disponibles
en el cuadro de didlogo Alarmas.

Confirmacion de un mensaje

Las opciones del cuadro de didlogo Alarma para el reconocimiento
de un mensaje varian en funcién de la correspondiente alarma:

- Cerrar. Establece el estado de alarma en Reconocida. La sirena/el
zumbador se detienen y se elimina el cuadro de didlogo Alarma.
Sin embargo, la alarma se mantiene activa en el listado de
alarmas hasta que la causa de la alarma se ha eliminado.

- Desactivar. Desactiva la configuracion actual de la alarma. La
alarma no volverd a aparecer hasta que la active de nuevo en el
cuadro de didlogo Configuracion de las alarmas.

No existe limite de tiempo para los mensajes ni la sirena.
Permanecen activos hasta que se los confirme o hasta que se
solucione la causa del mensaje.

Configuracion de las alarmas
Puede activar o desactivar la sirena de alarma desde el cuadro de
didlogo Configuracion de las alarmas.

Este cuadro de didlogo permite acceder al cuadro de didlogo de
configuracion desde el que se activan o desactivas todas las alarmas
del sistema.

Settings

@ Piloto automatico Ajustes...
Sirena activada
» iﬂ Combustible

‘\ Alarmas
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Cuadros de dialogo Alarma

Los cuadros de didlogo de alarma se activan desde el cuadro de
didlogo Configuracion de las alarmas o seleccionando el botén
Alarma de la barra de herramientas.

Activas  Historico | Ajustes
Sin Posicion

Agua somera

Agua Profunda
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Conexion a Internet

Uso de Internet

Algunas funciones de este producto utilizan una conexion a
Internet para carga y descarga de datos.

El uso de Internet mediante una conexién mavil o celular, o de tipo
"pago por MB", puede comportar un consumo alto de datos. Su
proveedor de servicios podria cobrarle en funcién de los datos que
transfiera. Si no estéd seguro, péngase en contacto con su proveedor
de servicios para confirmar los precios y restricciones.

Conexion Ethernet

La unidad se conecta automdaticamente a Internet cuando se
conecta a una red Ethernet que disponga de conexioén a Internet.

Ajustes de Wireless

Incluye las opciones de configuracion y ajustes para la funcion de
conexion inaldmbrica.

Settings ®
< Sonda Conectar a Internet... Ya conectado
@ Piloto automatico Conecta tu teléfono/tableta...

Bluetooth
Combustible

e\ Alarmas

Opciones Bluetooth

Wi-Fi interno

'I"" Unidades Redes WIFI Conectado - ¥

((.)) Wiitess Hotspot interno ON

Configuracion punto de acceso
Red

Puntos recordados
Barcos Permisos de control remoto

Simulador Avanzado

Conexion a Internet

Se utiliza para conectarse a un punto de acceso que cuente con
acceso a Internet.

Cuando se establece la conexion, el texto cambia a Ya conectado.
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Conexion del teléfono o tableta

Se utiliza para conectar un teléfono o una tableta a la pantalla
multifuncion (MFD).

Bluetooth
Activa la funcionalidad de Bluetooth incorporada.

Opciones de Bluetooth®

Abra el cuadro de didlogo Bluetooth®. En este cuadro de didlogo se
muestran los dispositivos compatibles con Bluetooth®.

- Nota: Tras emparejar el dispositivo, debe conectarlo.

Seleccione un elemento de la lista Dispositivos emparejados para
abrir el cuadro de didlogo de detalles del dispositivo Bluetooth®.
Utilicelo para:

Mostrar informacion del dispositivo
Conectar, desconectar o retirar (descartar) el dispositivo de la lista
de dispositivos

Detalles dispositvo Bluetooth

Nomb

Connection profile

Descartar Conectar Cancelar

Wi-Fi® integrado
Seleccione esta opcidn para activar o desactivar el médulo Wi-Fi®
interno.

Si se deshabilita el mdédulo Wi-Fi® interno, se reduce el consumo de
corriente de la unidad.

Redes Wi-Fi®

Muestra el estado de la conexion de red Wi-Fi®. Si la pantalla
multifuncion estad conectada a Internet (punto de acceso Wi-Fi®), se
muestra el nombre del punto de acceso (SSID).
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Hotspot interno
El sistema lo activa cuando se conecta con otra unidad.

Ajustes de punto de acceso

Seleccione esta opcion para mostrar el nombre (SSID) y la clave de
red de punto de acceso de la pantalla multifuncién. Solo esta
disponible cuando el hotspot interno de la pantalla multifuncién
estd activado.

Puntos recordados
Indica puntos de acceso a los que la unidad ya se ha conectado.

Permisos de control remoto

Muestra la informacion de conexidn del control remoto. Seleccione
esta opcion para dar (una vez o para siempre) o quitar el permiso a
un control remoto para controlar la unidad.

Avanzado

El software cuenta con herramientas para facilitar la deteccion de
errores y la configuraciéon de la red inaldmbirica.

DHCP Probe

El modulo inaldmbrico contiene un servidor DHCP que asigna
direcciones IP a todas las pantallas multifuncion y dispositivos de
una red. Si se integra con otros dispositivos, como un moédem 3G o
teléfono por satélite, otros dispositivos de la red también pueden
actuar como servidores DHCP. Para que sean mas faciles de
encontrar todos los servidores DHCP de una red, dhcp_probe se
pueden ejecutar desde la unidad. Solo puede estar en
funcionamiento un dispositivo DHCP en la misma red cada vez. Si se
encuentra un segundo dispositivo, desactive la funcion DHCP si es
posible. Consulte las instrucciones del fabricante del dispositivo
para obtener més asistencia.

- Nota: Iperfy la sonda DHCP son herramientas que se
proporcionan con fines de diagnéstico para aquellos usuarios
familiarizados con la configuracion y terminologfa de la red.
Navico no es el desarrollador original de estas herramientas y
no puede ofrecer asistencia relacionada con su uso.
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Iperf

Iperf es una herramienta de rendimiento de red muy utilizada.
Permite realizar pruebas de rendimiento de la red inaldmbrica en
embarcaciones, de forma que se pueden identificar puntos débiles
0 areas problematicas. La aplicacion se debe instalar y ejecutar en
una tableta.

La unidad debe estar ejecutando el servidor Iperf antes de iniciar la
prueba desde la tableta. Al salir de la pagina, Iperf deja de ejecutarse
automaticamente.
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Uso del teléfono con la pantalla
multifuncion (MFD)

Sobre la integracion con el teléfono

Al conectar un teléfono a la unidad, las siguientes funciones estaran
disponibles:

Lectura y envio de mensajes de texto
Visualizacién de la identificacién de la persona que realiza la
llamada

Limitaciones de iPhone®:

Solo estén disponibles las llamadas entrantes y los mensajes
recibidos mientras el teléfono esté conectado a la pantalla
multifuncién (MFD).

No es posible enviar mensajes desde la MFD. iPhone® no es
compatible con el envio de mensajes desde dispositivos
Bluetooth® conectados.

Conexion y emparejamiento de un teléfono

= Nota: Bluetooth® debe estar activado en el teléfono antes de
poder conectarse a la pantalla multifuncion (MFD).

- Nota: Si quiere emparejar un teléfono mientras haya otro
teléfono conectado a la MFD, consulte "Gestidn de dispositivos
Bluetooth” en la pagina 221.

= Nota: Para conectar un teléfono, debe realizar la conexion
siempre desde la MFD y no al contrario.

Utilice el icono de teléfono de la barra de herramientas para
conectar el teléfono a la MFD. Al seleccionar el icono, se produce lo
siguiente:

Bluetooth® se activa en la MFD.

Se abre el cuadro de didlogo Bluetooth®, en el que aparecen

todos los dispositivos con Bluetooth® dentro del alcance.
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Settings

((‘)) Wireless Bluetooth

Dispositvos Bluetooth

Galaxy A5 (2016)

OnePlus 6
T

Para emparejar un teléfono que aparece indicado en Otros
dispositivos en el cuadro de didlogo, haga lo siguiente:

- Seleccione el teléfono que desea emparejar y siga las
instrucciones del teléfonoy la MFD.

Tras emparejarse, el teléfono pasa a la seccion Dispositivos

emparejados del cuadro de didlogo.

Para conectar un teléfono emparejado:

- Seleccione el teléfono que quiera conectar.

Siel teléfono y la unidad estan conectados, se
‘. muestra un icono de teléfono en la pagina de
inicio.

Los mensajes y las notificaciones entrantes del teléfono apareceran
en forma de ventana emergente en la MFD.

Notificaciones del teléfono

Una vez que el teléfono y la unidad estén emparejados y
conectados, utilice el icono de teléfono de la lista de mensajes y el
historial de llamadas.
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Mensajes  |lamadas

+4747 24 Sep 2018 20:42:06

=

good

Linda 24 Sep 2018 20:40:53

+4747 24 Sep 2018 20:37:18

Filtrar Nuevo
Apagado mensaje...

Ajustes

Por defecto, en la lista de mensajes se muestran todos los mensajes.
Es posible filtrar la lista para mostrar Unicamente los mensajes
enviados o recibidos.

Creacién de un mensaje de texto

- Nota: Esta opcion no estd disponible para iPhone®.

Para crear un nuevo mensaje de texto:

- Seleccione la opcion Nuevo mensaje en el cuadro de didlogo
Mensaje.

Para responder a un mensaje de texto o a una llamada telefénica:

- Seleccione el mensaje o la llamada a los que quiere responder.

Nuevo mensaje

Nuevo mensaje

Can't talk now, I'm fishing.
Nuevo » Hooked up, call me later.
mensaje...

I'm out on the boat.

I'm out on the boat, call you back later.

On the water right now.

Respuesta a una llamada entrante
A las llamadas se responde o se las rechaza desde el teléfono.

Puede responder a una llamada entrante mediante un mensaje de
texto (opcidn no disponible para iPhone®).
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Ajustes de los mensajes

Puede definir las plantillas de mensajes y establecer como desea
que aparezca la alerta en el cuadro de didlogo Ajustes.

Ajustes

Editar plantillas mensaje ...
Ajustes » Tipo alerta

Popug
Alertas audio

Llamadas y mensajes

Resolucion de problemas del teléfono

No es posible conectar un iPhone®
La primera vez que una pantalla multifuncién (MFD) intenta

conectarse a un iPhone®, pueden producirse los siguientes
problemas:

- Errores de conexién; aparece un mensaje que indica que no es
posible conectar el teléfono

- Enelteléfono no aparece indicado el correspondiente nombre
de la MFD

En caso de producirse, pruebe a hacer lo siguiente:

- Reinicie la MFD y apague y vuelva a encender el teléfono

- Compruebe que el teléfono no esté conectado a ninguin otro
dispositivo Bluetooth®

- Active manualmente el permiso de comunicaciones del iPhone®

desde la MFD:
il N Telenor & 16:45 % . wil N Telenor & 16:46 % =)
< Settings Bluetooth ¢ Bluetooth  HDS-12 Carbon
Bluetooth (J
Forget This Device
Now discoverable as * xoooox iPhone”.
MY DEVICES »
Bose Mini SoundLink  Not Connected (1) Show Notifications c
HDS-12 Carbon Not Connected (§ 2
Sync Contacts c
Misc
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Notificaciones ausentes

De forma predeterminada, el perfil de conexién del teléfono esta
establecido en modo automatico.

El perfil de conexién debe estar cambiarse a alternativo en caso de
que se produzca alguna de las siguientes situaciones:

El teléfono estd conectado y el tipo de alerta estd establecido en
modo de notificacién o emergente, pero, bien no hay ninguna
alerta, bien han un notable retardo en la alerta.

El teléfono estd conectado y no hay sonido en el teléfono al
hablar por él.

Detalles dispositvo Bluetooth

Direccion MAC:

Connection profile

Descartar Conectar Cancelar

Para obtener informacion sobre cémo mostrar los detalles del
dispositivo, consulte "Gestidn de dispositivos Bluetooth” en la pagina 221.

Para modificar la configuracion de alerta para las notificaciones del
teléfono, consulte "Ajustes de los mensajes” en la pagina 220.

Los mensajes de texto aparecen en el iPhone®, pero no
en la pantalla multifunciéon (MFD)

Compruebe que la aplicacién de mensajes de texto no esté abierta
y activa en el iPhone®.

Gestion de dispositivos Bluetooth

Los dispositivos con Bluetooth activado dentro del alcance se
muestran en el cuadro de didlogo Dispositivos Bluetooth. Consulte
"Opciones de Bluetooth®" en la pagina 214.
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Mantenimiento

Mantenimiento preventivo

La unidad no contiene componentes que pueda reparar el usuario.
Por lo tanto, el operador solo tendra que realizar un nimero
limitado de tareas de mantenimiento preventivo.

Verificacion de los conectores

Presione los enchufes del conector dentro del conector. Si los
enchufes del conector disponen de seguro o de una tecla de
posicién, asegurese de que estd en la posicion correcta.

Limpieza de la pantalla de la unidad
Para limpiar la pantalla:

Utilice un pano de microfibra o de algoddn suave para limpiar la
pantalla. Utilice agua en abundancia para disolver y limpiar los
restos de sal. La sal cristalizada, la arena, la suciedad, etc. pueden
rayar o dafar el revestimiento protector si se utiliza un pafo
humedo. Utilice una pulverizacion ligera de agua dulce y, a
continuacion, seque la unidad con un pafo de microfibra o de
algodon suave. No aplique presion con el pafo.

Para limpiar la carcasa:
Utilice agua caliente con un poco de lavavajillas o detergente.
Evite el uso de productos de limpieza abrasivos o que contengan

disolventes (acetona, aguarrds mineral, etc.), &cidos, amoniaco o
alcohol, ya que pueden danar la pantalla y la carcasa de plastico.

No:
utilice un lavado a chorro o de alta presion;

Calibracion de la pantalla tactil

- Nota: Asegurese de que la pantalla esta limpia y seca antes de
realizar la calibracion. No toque la pantalla a no ser que se le
solicite.

Mantenimiento | Elite FS Manual de Usuario



En algunos casos, es posible que sea necesario volver a calibrar la

pantalla tactil. Para volver a calibrar la pantalla tactil, haga lo

siguiente:

1. Apague la unidad.

2. Mantenga pulsada la tecla Waypoint y, a continuacion, encienda
la unidad.

3. Mantenga pulsada la tecla Waypoint durante el encendido
hasta que desaparezca la pantalla de la funcién de calibracion.

Registro de datos de NMEA

Todas las sentencias de salida de serie enviadas a través de la
conexion TCP NMEA se registran en un archivo interno. Puede
exportar y revisar este archivo para realizar tareas de mantenimiento
y para detectar errores.

El tamano maximo del archivo esté predefinido. Si ha afadido otros
archivos al sistema (grabaciones de archivos, musica, imagenes o
archivos PDF), es posible que el tamafo permitido del archivo de
registro se reduzca.

El sistema registra tantos datos como puede dentro del limite del
tamafio del archivo y, una vez alcanzado el limite, empieza a
sobrescribir los datos mas antiguos.

Exportacion de archivos de registro de NMEA

El archivo de registro de NMEA se puede exportar desde el cuadro
de didlogo de almacenamiento.

Al seleccionar Registro base de datos, se le solicita que seleccione
una carpeta de destino y un nombre de archivo. Una vez aceptado,
el archivo de registro se guarda en la ubicacion elegida.

Actualizaciones de software

Antes de iniciar una actualizacion de la unidad, asegurese de realizar
copias de seguridad de cualquier dato de usuario importante.

Software instalado y actualizaciones de software
En el cuadro de didlogo Acerca de se muestra la version de software
instalada en la unidad en un momento determinado (A).

Sila unidad estd conectada a Internet, en el cuadro de didlogo
también se muestran las actualizaciones de software disponibles
(B).
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System

Services Software update available
59.1.86

Serial number
Navigation 17010010

1701001
Charts

Chart
Sonar

Fuel
Screen

Alarms 19201080

CZone version

Units

Actualizacion del software estando conectado a
Internet

Sila unidad esta conectada a Internet, el sistema buscara
automaticamente actualizaciones de software tanto para la unidad
como para los dispositivos que estén conectados.

- Nota: Algunos archivos de software pueden ocupar mas
espacio que el disponible en la memoria interna de la unidad.
En este caso, se le solicitara que inserte una tarjeta de memoria
o un dispositivo de almacenamiento USB en la unidad.

= Nota: No anada archivos de actualizacion de software a una
carta.

- Nota: No apague la unidad ni el dispositivo remoto hasta que
finalice la actualizacion o se le pedird que reinicie la unidad.

Se le notificard si hay disponibles nuevas actualizaciones de
software. También puede iniciar manualmente las actualizaciones
en el cuadro de didlogo Actualizaciones.
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Acerca de

Cargador

Nuamero de serie N2K

Codigo de barras

Cartas Crear informe

Contenido ID.

Actualizaciones

Download

Actualizacion del software desde un dispositivo de
almacenamiento

Es posible descargar la actualizacion de software desde:
www.lowrance.com

Transfiera el archivo o los archivos de actualizacion a un dispositivo
de almacenamiento compatible y, a continuacion, inserte el
dispositivo de almacenamiento en la unidad.

= Nota: No anada archivos de actualizacion de software a una
carta.

Para actualizar Unicamente esta unidad:

- reinicie la unidad para iniciar la actualizacion desde el dispositivo
de almacenamiento

Para actualizar esta unidad o un dispositivo conectado:
- Seleccione el archivo de actualizacion en el cuadro de didlogo

- Nota: No apague la unidad ni el dispositivo conectado hasta
que finalice la actualizacién o se le pedira que reinicie la unidad.
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Waypoints ransferencie
4 =@ Mis archivos

B Gribs

W Registros

/W Wallpaper
/W transfer
HDS_Live-bsp4-61.develop.109-Standard-1.upd

Operator manual.pdf

Informe de servicio
El sistema cuenta con un asistente de servicio incorporado que

genera un informe sobre la unidad. El informe de servicio publicado
se usa para ayudar con consultas de asistencia técnica.

También puede contener informacién sobre dispositivos
conectados a la red o redes.

Este informe incluye la version del software, el nimero de serie e
informacion del archivo de ajustes.

Sillama al servicio de asistencia técnica antes de crear el informe,
podré introducir un nimero de incidencia para facilitar el
seguimiento. Puede adjuntar capturas de pantalla y archivos de
registro al informe.

- Nota: Hay un limite de 20 MB para los archivos adjuntos al
informe.

El informe puede guardarse en un dispositivo de memoria y
enviarse por correo electronico al servicio de asistencia.

También puede cargarlo directamente en caso de contar con
conexion a Internet.

HDS-16 Carbon Cargador

Pack Idioma
Standard

Copyright..

Codigo de barrés
7 Soporte...

Cartas -
Contenido ID-5 0 Crear informe
Verificar actualizaciones del sistema
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Copia de seguridad de los datos del sistema

Se recomienda copiar regularmente los datos de usuario y la base
de datos de configuracion del sistema como parte de la rutina de
copia de seguridad.

Waypoints

ed tl

Waypoints ransferencie

=¥ Mis archivos Detalles - Waypoints, Rutas, Tracks y Viajes

v? Ajustes base de datos Waypoints 3

Waypoints eliminados 2
< Thermal log R 7

Rutas eliminadas 1

Tracks 1
VEIES 0
Espacio usado 340.0 kB
Espacio libre 164.3 GB
Exportar
Region...

Exportar... Eliminar todo Depurar

La opcion Waypoints del cuadro de didlogo Datos permite
administrar datos de usuario.

Formato de exportacion
Es posible exportar en los siguientes formatos:

- User Data File version 6 (Version 6 del archivo de datos del
usuario)
Se usa para exportar waypoints, rutas y tracks coloreados.

- User Data File version 5 (Version 5 del archivo de datos del
usuario)
Se usa para exportar waypoints y rutas con un identificador Unico
universal (UUID), que es muy fiable y facil de usar. Estos datos
incluyen informacién como la fecha y hora en la que se crearon
una ruta.

- User Data File version 4 (Version 4 del archivo de datos del
usuario)
Esta opcién es dptima para transferir datos de un sistema a otro,
ya que contiene toda la informacién adicional que almacenan
estos sistemas sobre los distintos elementos.
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User Data file version 3 (w/depth) (Version 3 del archivo de
datos del usuario [con profundidad])

Debe usarse al transferir datos del usuario de un sistema a un
producto anterior

User data file version 2 (no depth) (Versién 2 del archivo de
datos del usuario [sin profundidad])

Puede usarse al transferir datos del usuario de un sistema a un
producto anterior

GPX (GPS Exchange, no depth) (GPX [Intercambio GPS, sin
profundidad])

Se trata del formato mas utilizado en Internet que permite
compartir informacion entre la mayoria de los sistemas GPS.
Utilice este formato si desea transferir los datos a una unidad de
otro proveedor.

Exportacion de todos los waypoints
La opcién Exportar se usa para exportar todos los waypoints, las
rutas, los tracks y los viajes.

= Nota: Puede utilizar la funcidn de exportacion para exportar la
informacion a una tarjeta de memoria. A continuacion, inserte la
tarjeta en otra unidad y seleccione el archivo en la tarjeta de
memoria para importarlo.

- Nota: No utilice tarjetas de cartas para exportar o importar
datos.

Exportar Region
La opcion Exportar Regién permite seleccionar el area desde la que
desea exportar los datos.

1. Seleccione la opcién Exportar Region.
2. Arrastre el cuadro de limites para definir la regién que desee.
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3. Seleccione la opcidon de exportacion del mend.

4. Seleccione el formato de archivo adecuado.

5. Seleccione la opcidn de exportacion para exportar los datos a la
tarjeta de memoria.

= Nota: Puede utilizar la funcion de exportar regién a los datos
para exportar la informacion a una tarjeta de memoria. A
continuacion, inserte la tarjeta en otra unidad y seleccione el
archivo en la tarjeta de memoria para importarlo.

- Nota: No utilice tarjetas de cartas para exportar o importar
datos.

Depuracion de los datos de usuario

Los datos de usuario eliminados se almacenan en la memoria de la
unidad hasta que se depuren los datos. Si tiene muchos datos de
usuario eliminados sin depurar, puede mejorar el rendimiento del
sistema mediante la depuracion.

- Nota: Una vez que los datos de usuario se hayan eliminado o
depurado de la memoria, no se podran recuperar.

Exportacion de la base de datos de ajustes

Utilice la opcidon de base de datos de ajustes en el cuadro de
didlogo Datos para exportar sus ajustes de usuario.
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4

Exportar configuracién

W Seleccione la carpeta destino..

< Mis archivos * =% Mis archivos

+& Ajustes base de d4

Importacion de los ajustes del sistema

A Advertencia: Al importar los ajustes del sistema se
sobrescriben todos los ajustes del sistema existentes.

Transfere.

Detalles - Settings.set

Tipo Ajustes

R transfer o ~ -
% Tamafio 608.1 KiB

Settings.set Creado
Modificado
Ajustes version del archivo 2

Importar Copiar Renombrar Eliminar

1 Conecte un dispositivo de almacenamiento a la unidad

2 Explore la memoria y seleccione el archivo de backup que
desee para iniciar la importacion
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Simulador

Acercade
La funcion de simulacién permite comprobar el funcionamiento de
la unidad sin estar conectada a sensores ni otros dispositivos.

Settings

Sonda Activar modo demo

B combustible Simular
Archivos...
()

Alarmas
Avanzado...

!"' Unidades

((')) Wireless
Red
Barcos

Simulador

Modo tienda

En este modo, se muestra una demostracion para tienda para la
region seleccionada.

Si utiliza la unidad con el modo tienda activado, la demostraciéon se
detiene.

Una vez que haya transcurrido el tiempo de espera, el modo tienda
se reanuda.

- Nota: El modo tienda estd disefado para realizar
demostraciones en comercios y salas de exposiciones.

Archivos fuente del simulador

Puede seleccionar los archivos de datos que utiliza el simulador.
Pueden ser, bien archivos de datos registrados previamente e
incluidos en su dispositivo, bien sus propios archivos de registro
registrados, bien archivos de registro incluidos en un dispositivo de
memoria conectado a la unidad.
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Fuentes de datos

Volver a archivos por defecto

Guardar Cancelar

Ajustes avanzados del simulador

Los ajustes avanzados del simulador le permiten controlar
manualmente el simulador.

Ajustes avanzados del Simulador
Fuente GPS
Velocidad (Kn)

12

Rumbo (°M)

Fijar posicion inicial

Guardar

Fuente GPS
Selecciona el archivo para los datos de GPS simulados.

Velocidad y rumbo

Permiten introducir valores manualmente cuando la fuente GPS se
establece en la opcidon Rumbo simulado. De otro modo, los datos
GPS, incluidos velocidad y rumbo, provienen de la fuente de datos
seleccionada.

Fijar posicion inicial
Selecciona la posicion simulada de la embarcacién como posicién
actual del cursor.

- Nota: Esta opcion solo estd disponible cuando la fuente GPS se
establece en la opcidon Rumbo simulado.
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Integracion de dispositivos de otros
fabricantes

Es posible conectar varios dispositivos de otros fabricantes a la
unidad. Las aplicaciones se muestran, bien en paneles
independientes, bien integradas con otros paneles.

El sistema deberia identificar automaticamente un dispositivo
conectado a la red NMEA 2000°. De no ser asf, active la funcién
desde las opciones avanzadas del menu Ajustes Sistema.

El dispositivo de otro fabricante funciona mediante el uso de menus
y cuadros de didlogos, como en otros paneles.

En el presente manual no se incluyen instrucciones de uso
concretas para ningun dispositivo de otros fabricantes. Para obtener
informacion sobre las funciones y caracteristicas correspondientes,
consulte la documentacion provista con el pertinente dispositivo de
otro fabricante.

Integracion con SmartCraft VesselView

Si-hay un producto Mercury Marine VesselView o VesselView Link
compatible presente en la red NMEA 2000°, los motores se pueden
supervisar y controlar desde la unidad.

Sila funcion también estd activada en el cuadro de didlogo Ajustes
avanzados:

Se afade un icono Mercury a la pagina de inicio. Selecciénelo

para mostrar el panel de instrumentos de motor.

Se afiade un cuadro de didlogo de configuraciéon de Mercury.

Utilice este cuadro de didlogo para cambiar la configuracion del

motor.

Se afaden los botones Mercury y Control barco a la barra de

control:

- Seleccionar el botdn Mercury muestra datos del motor y de la
embarcacion.

- Seleccionar el botdn Control barco abre el controlador del
motor.

Cuando las funciones estéan activadas, la pantalla puede solicitar al
usuario alguna informacion basica de configuracion.

Para obtener mas informacién, consulte el manual de VesselView o
al distribuidor de motores.

Integracion de dispositivosde otros fabricantes | Elite FS Manual | 233
de Usuario



234

Integracion del motor Suzuki®

Sihay un indicador Suzuki® C-10 o un sensor de interfaz de motor
Suzuki® disponible en la red NMEA 2000°, los motores se pueden
supervisar desde la unidad.

Sila funcion también esté activada en el cuadro de didlogo Ajustes
avanzados:

Se afade un icono Suzuki® a la pagina de inicio. Selecciénelo
para mostrar el panel de instrumentos de motor.

Para obtener mas informacién, consulte el manual del motor o al
distribuidor de motores.

Integracion con motores Yamaha®

Si hay una puerta de enlace Yamaha® conectada a la red NMEA
2000°, los motores se pueden supervisar desde la unidad.

Sila funcion también estd activada en el cuadro de didlogo Ajustes
avanzados:

Se afiade un icono Yamaha® a la pagina de inicio. Selecciénelo
para mostrar el panel de instrumentos de motor.

Si'el sistema Yamaha® es compatible con el control de arrastre, se
anade un botén de arrastre a la barra de control. Seleccione este
botdn para activar/desactivar el control de arrastre y controlar la
velocidad de arrastre.

Para obtener mas informacién, consulte el manual del motor o al
distribuidor de motores.

Integracion del motor BRP®

Si hay una unidad de control de motor BRP® disponible en la red
NMEA 2000°, se pueden supervisar y controlar motores BRP® desde
la unidad. Cuando la funcién esta disponible, se aflade un icono de
BRP® a la pagina de inicio.

Se puede integrar un méaximo de dos unidades de control y cuatro
motores.

Sila funcion también esté activada en el cuadro de didlogo Ajustes
avanzados:
Se afiade un icono BRP® a la pagina de inicio. Seleccionelo para
mostrar el panel de instrumentos de motor.
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Se afade un cuadro de didlogo de configuracién de BRP®. Utilice
este cuadro de didlogo para cambiar la configuracién del motor.
Se afade un botdn BRP® a la barra de control. Seleccionar este
botdn abre el controlador del motor. Utilice el controlador del
motor para controlar los motores.

Para obtener mas informacién, consulte el manual del motor o al
distribuidor de motores.

Anclas Power-Pole®

“POWER-POLE™> Los fondeos Power-Pole®, que se pueden controlar con el sistema
de control C-Monster™ instalado en el barco, pueden controlarse
desde la unidad. Para controlar los Power-Pole®, debe emparejarlos
con la unidad usando la tecnologia inaldmbrica Bluetooth®
disponible en ambos productos.

Controles Power-Pole®

Cuando se activa el Bluetooth, el botén Power-Pole® esta disponible
en la barra de control. Selecciénelo para mostrar el control Power-
Pole®.

Para emparejar dispositivos Bluetooth®, consulte "Opciones de Bluetooth®"
en la pagina 214.

Siva a emparejar un Power-Pole® doble, consulte también
"Emparejamiento con Power-Pole® dobles" en |a pagina 236.

Q
S
a
.
o
=
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a

Cuando el control Power-Pole® estd seleccionado, el sistema se
conecta a los fondeos Power-Pole® emparejados. Cuando se
confirma la conexion, se activan los botones de control.

El control Power-Pole® muestra los botones de control para cada
Power-Pole® emparejado con la unidad.

Pulse los botones Automatico para subir y bajar por completo los
fondeos Power-Pole® automaticamente. Los botones de subida y
bajada manuales suben y bajan los polos tan alto o bajo como
desee.
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Control Power-Pole® simple Control Power-Pole® doble

En un control doble, puede subir y bajar los fondeos Power-Pole®
por separado, o pulsar los botones de sincronizacién (vinculos) para
que se puedan controlar a la vez pulsando los botones Automatico
o los botones de subida y bajada manuales.

Estar conectado

Seleccione el botdn Ajustes en el controlador Power-Pole® para
abrir el cuadro de didlogo Configuracion del Power-Pole®, donde
puede seleccionar permanecer conectado a todos los fondeos
Power-Pole® vinculados.

- Nota: Al seleccionar Estar conectado se agiliza el acceso a los
controles, pero los fondeos no pueden controlarse desde
ninguna otra unidad con esta opcién seleccionada. Desactive
esta opcidn para poder conectarse desde otras unidades.

Emparejamiento con Power-Pole® dobles

Si hay instalados Power-Pole® dobles en la embarcacion, el que se
empareja primero se convierte automaticamente en Babor y el
segundo se establece como Estribor en los controles Power-Pole®.

Para intercambiarlos, desempareje los fondeos Power-Pole®
conectados. A continuacién, desactive y active Bluetooth® en el
cuadro de didlogo de ajustes Wireless para reiniciar la memoria
Bluetooth®. Una vez que se ha activado de nuevo Bluetooth®,
proceda a emparejar los fondeos Power-Pole® en el orden correcto.
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Modulo de carga Power-Pole®

El sistema de gestion de carga de la bateria Power-Pole® muestra
informacion del estado de la bateria.

CHARGE Para obtener informacién sobre la instalacion, el cableado y la
Cerrar configuracion, consulte la documentacién de Power-Pole® que se
suministra con el modulo de carga.

Bateria/baterfas del motor
Conexiones de baterfas
Médulo de carga Power-Pole®

Baterfa/baterias auxiliares

m O Nn ®w >

Conexion de fuente de alimentacion AC del modulo de

Transferencia de

R carga

emergencia

Iconos de la bateria

Color ‘ Indica

Verde Nivel bueno
Amarillo Nivel minimo
Rojo Nivel critico/fallo

Conexiones de fuente AC y bateria

Color ‘ Indica

Azul Flujo de corriente

Gris Sin flujo de corriente

Transmisidon de corriente de emergencia

Sila baterfa del motor tiene poca carga y quiere transferir corriente
Transferencia d , .. ’ . .7
alimentacon de de la baterfa auxiliar a la baterfa del motor, seleccione esta opcién.

emergencia
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A Advertencia: Utilizar la bateria a un nivel de carga
muy bajo puede provocarle danos.

Integracion BEP® CZone®

La unidad se integra con el sistema BEP® CZone®. Se utiliza para
controlar y monitorizar el sistema de distribucién de la alimentacion
eléctrica de su embarcacion.

Elicono CZone® estd disponible en la barra de herramientas de la
pdagina de inicio cuando hay un sistema CZone® disponible en la
red.

Para obtener informacion sobre cémo utilizar la funcién CZone®,
consulte el manual adicional provisto con el sistema CZone®.

Panel de Instrumentos de CZone®

Sise ha instalado y configurado CZone®, se aflade un nuevo panel
de instrumentos CZone® al panel de instrumentos.

Puede cambiar entre los paneles de instrumentos de un panel
deslizando la pantalla hacia la izquierda o la derecha del panel, o
bien seleccionando el panel de instrumentos en el menu.

Edicion de un panel de instrumentos CZone®

Puede personalizar un panel de instrumentos de CZone®
cambiando los datos de cada indicador. Las opciones de edicién
disponibles dependerdn del tipo de indicador y las fuentes de datos
que estén conectadas al sistema.

Para obtener mas informacion, consulte “Instrumentos” en la pagina
124.

Barra de control de conmutacion digital

CZone®

Puede conectar un dispositivo de conmutacién digital CZone® a la
red NMEA 2000° y configurarlo para poder controlarlo desde la
barra de control de la pantalla multifuncién (MFD).

La barra de conmutacion digital se muestra en la barra de control
automadticamente tras configurar el dispositivo de conmutacion
digital CZone® para que se incluya en ella. Para obtener mas
informacion sobre cémo configurar el dispositivo para que se
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incluya en la barra de control, consulte la documentacién del
dispositivo de conmutacion digital CZone®.

Cuadro de didlogo de configuraciéon de conmutacién
digital

Los dispositivos de conmutacion digital CZone® pueden
desactivarse desde el cuadro de didlogo de configuracion de
conmutacion digital.

Settings

Q Sistema Satélites...

Volver a valores por defecto...

ﬁ Caracteristicas

Avanzado...
& g

Configuracion avanzada

- Anule la seleccion de los dispositivos que vaya a eliminar de la
barra de control.

- Seleccione None (Ninguno) para eliminar todos los dispositivos
CZone® de la barra de control.

Se pueden conectar varios dispositivos de conmutacion a la red. Si
selecciona visualizar mas de la cantidad méxima de dispositivos
permitida, un mensaje le informara de que ha alcanzado la cantidad
maxima.
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Barra de control de conmutacién digital CZone®

Si esta configurado correctamente, el dispositivo de conmutacion
digital CZone® puede manejarse desde la barra de control.

Anchor
Light

Botones de la barra de control
slosrime El botén indica el estado del conmutador.
Apagado (negro)

El interruptor estad apagado.

Live Well

Navigation

Encendido (azul)
El interruptor estd encendido.

Error (rojo)
Se ha producido un error en el interruptor o en la
comunicacion.

Accessory

Error de comunicacion

Si'se produce un error de comunicacion entre la pantalla
multifuncion y el dispositivo de conmutacién digital CZone®, se
mostrard un mensaje de error en la barra de control.
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lluminacién ITC

Es posible conectar un controlador de iluminacién ITC a la red
NMEA 2000° y configurarlo para poder controlar la iluminacion de la
embarcacién en la barra de control de la pantalla multifuncion
(MFD).

Para obtener informacién sobre como instalar el controlador,
consulte la documentacion del controlador de iluminacion ITC.

Activacion/desactivacion del controlador de
iluminacion ITC

» £+ Sistema Satélites...

Volver a valores por defecto..

ﬁ Caracteristicas
Avanzado...

Configuracién avanzada

que las funciones Cz

Una vez instalado y conectado el controlador de iluminaciéon ITC a la
red NMEA 2000°, deberia aparecer en la barra de control. Si no
aparece en la barra de control, puede activarla en el cuadro de
didlogo Ajustes avanzados.

También puede utilizar el cuadro de didlogo Ajustes avanzados para
desactivar la iluminacién ITC en la barra de control.
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La barra de control de iluminacion ITC

LIGHTING

7A

Lighting \&"

A Botdn de administracion de zonas

B Seleccionelo para alternar zonas. La zona mostrada se
controla mediante los siguientes botones.

C Ajuste del brillo de las luces de la zona.

D Permite activar/desactivar el modo de blanco rapido.
Selecciénelo para poner todas las zonas desbloqueadas y
activas en blanco inmediatamente. Seleccidnelo de nuevo
para volver a poner todas las zonas en el estado anterior.

E Ajuste del color de las luces de la zona.
Permite encender/apagar las luces de la zona.

G Seleccionelo para definir el modo de las luces de la zona:
- Difuminacion del color
- Sincronizacién de la musica

Sin conexién

Si se produce algun problema de conexién entre la pantalla
multifuncion (MFD) y el controlador de iluminacién ITC, aparece un
mensaje de ausencia de conexion en la barra de control.
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lluminacion RGBW de NMEA 2000°

A Advertencia: ES RESPONSABILIDAD DEL USUARIO
HACER USO DEL DISPOSITIVO DE CONFORMIDAD CON
LA LEGISLACION, LOS REGLAMENTOS Y LOS DECRETOS
EN VIGOR PERTINENTES. Navico declina toda
responsabilidad relativa a multas, medidas punitivas o
danos y prejuicios que pudieran derivarse del
incumplimiento de cualquier legislacion o decreto de
ambito estatal o regional en vigor derivada de la
modificacion de los elementos de iluminacion de la
embarcacion. Consulte las leyes y normativas maritimas
en vigor para verificar que la iluminaciéon cumpla con
las disposiciones pertinentes.

Es posible conectar un controlador de iluminacién RGBW a la red
NMEA 2000° y configurarlo para poder controlar la iluminacion de la
embarcacion mediante la barra de control de la pantalla
multifuncion (MFD). Los nuevos controles permiten al usuario
personalizar el color de la iluminacion, ajustar el brillo, sincronizar las
luces con la musica, crear varias escenas de iluminacién y controlar
y sincronizar de forma independiente varias zonas de iluminacion
en la embarcacion.

Activacion/desactivacion del controlador de
iluminacion

Si'hay conectado un controlador de iluminacién a la red NMEA
2000°, aparece en la barra de control. Si no aparece
automaticamente en la barra de control, verifique que el
controlador sea compatible con el estdndar NMEA 2000° o si
aparece el controlador en la lista de dispositivos.

Para activar o desactivar manualmente el controlador de
iluminacion, vaya a Ajustes > Ajustes avanzados > Features
(Funciones) y active o desactive la opcion RGBW Lighting
(luminacion de RGBW).
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’Q‘ System Advanced...

Advanced Settings

User interface

Controls which Digital Switching configuratic

RGBW Lighting [¢ Controls whether RGBW Lighting features are shown.

Sin conexion

Si se produce algun problema de conexion entre la pantalla
multifuncion (MFD) y el controlador de iluminacién, aparece un
mensaje de ausencia de conexion en la barra de control.
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Barra de control de iluminacion de RGBW de NMEA
2000°

LIGHTING

LIGHTING ®-

A Boton Cerrar: permite ocultar el panel de control.

B Boton Manage Lights (Administrar luces): permite abrir
el cuadro de didlogo Manage Lights (Administrar luces).

C Off (Apagar): permite apagar las luces de la escena.

D Blanco: permite encender las luces de la escena en
blanco.

E Lista Scenes/All lights (Escenas/Todas las luces):

Seleccione el botén Scenes (Escenas) para ver las
escenas disponibles.

Seleccione el botén All lights (Todas las luces) para ver
las luces disponibles.
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F Icono de elipsis: permite abrir el cuadro de didlogo
Gestionar la escena.

G Vista previa del color: indica el color seleccionado para
la escena.

H Botén All lights (Todas las luces): permite abrir una lista
de zonas seguida de los distintos dispositivos de
iluminacion. Si se selecciona esta opcion, el icono aparece
atenuado.

| Boton Scenes (Escenas): permite abrir una lista de
escenas. Si se selecciona esta opcion, el icono aparece
atenuado.

Opciones del ment All lights (Todas las luces)

Use el botén All lights (Todas las luces) de la barra de control de
iluminacion RGBW NMEA 2000° para ver todas las zonas de
iluminacién y las diferentes luces. En este menu puede encender o
apagar las luces, configurar el color de la iluminacion y aplicar
diversos efectos a las zonas.

Las luces de zona se identifican mediante un cuadrado y un icono
de encendido. Las distintas luces se identifican mediante un circulo
y un icono de encendido.

En la lista All lights (Todas las luces), toque el icono de botén de
encendido situado junto a la zona de iluminacion o la etiqueta de la
luz correspondiente para encender o apagar la luz. Si esta
encendida, el icono de encendido es del color seleccionado para la
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zona o luz correspondiente. Si estd apagada, el icono de encendido
estd en blanco y negro.

Toque la etiqueta de la zona de iluminacién o la luz individual para
abrir el menu de opciones.

Nota: Para encender una luz individualmente, primero debe
eliminarla de la zona.

Nota: Los controladores pueden admitir diferentes niveles de
funcionamiento.

LIGHTING

Under...

il lights
Light 1
—— ") Light 2
B
1
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A Icono de zona de iluminacién: encendido

Icono de zona de iluminacidén: apagado

C Icono de zona de iluminacidn: con efecto de secuencia
del color iniciado.

Icono de luz individual: encendido
icono de luz individual: apagado

Control deslizante de intensidad: permite ajustar el
brillo o la intensidad. Si se inician los efectos, el control
deslizante permite controlar la intensidad de los efectos.

G Efectos: seleccione esta opcién para aplicar diferentes
efectos a las zonas de iluminacion.

H Botdn de encendido: permite encender y apagar las
luces.

| Color: permite abrir los controles deslizantes de seleccion
de color.

Nota: Las opciones varian en funcion del controlador o de las luces
conectadas.

Opciones del menti Effects (Efectos)

Utilice el boton Effects (Efectos) para personalizar sus zonas de
iluminacion. Puede aplicar una secuencia de color a sus luces,
establecer la velocidad de color, la intensidad o la transicién de
color, o bien sincronizar las luces con la musica.

Nota: Los efectos disponibles pueden variar en funcién del
controlador.
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LIGHTING
EFFECTS

Back

LIGHTING -
LIGHTING ®-
LIGHTING -

Sequence

Music

TRC

T Color Fade

lights

4

Bathr..§ ¢
lights

OUTBOA

Iniciar o detener un programa de efectos

Puede iniciar o detener un programa de efectos en el menu Effects
(Efectos). Para iniciar un efecto, abra uno de los efectos y seleccione
Start (Iniciar). Para detener un efecto sin apagar la iluminacién de la
zona, abra el efecto en ejecucion y seleccione Stop (Detener).

EFFECTS
SEQUENCE

Back
Back

LIGHTING ®-
LIGHTING -

Sequence
Mus| Transition
Color Faae: Intensity

Color Rate

§
Q
g
E
Le
]
s

AUDIO

Opciones del menu del programa de efectos

Puede personalizar los efectos de iluminacion en el menu del
programa de efectos. Los programas y las opciones de menu
disponibles varian en funcion del controlador de iluminacion.
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LIGHTING -

A
o
=)
&

EFFECTS

SEQUENCE
Back

Back

LIGHTING ®-

Sequence

Transition

Intensity

TROLLING $~

Color Rate

RD »»

Crear una nueva secuencia de colores

Puede crear una secuencia de colores personalizada en el menu
Effects (Efectos).

Para crear una nueva secuencia de colores:

1.
2.

ouepwWw

Ll

Seleccione la etiqueta de una zona de iluminacion.
Seleccione el boton Effects (Efectos). Se abre el menu
Sequence (Secuencia).

Seleccione el bloque de color.

En la parte inferior del men, seleccione Create (Crear).
Seleccione ARadir.

Utilice los controles deslizantes de color y tono para elegir el
colory seleccione la marca de verificacion para agregarlo.
Repita los pasos 5y 6 para agregar mas colores a su secuencia.
Cuando haya terminado, seleccione Atras. La secuencia de
colores creada se selecciona automaticamente.

Para seleccionar una secuencia, toque un bloque de color; la
seleccion se marca con un icono de lapiz.

Para eliminar una secuencia, tdquela (dos veces si no es la seleccion
actual) y seleccione Eliminar.
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SEQUENCE
SEQUENCE SEQUENCE

SEQUENCE
Back 2

LIGHTING *®:
LIGHTING ®:-

Back

LIGHTING -
LIGHTING ®:-
LIGHTING -

+ Add

TROLLING $~

A
e
&
(=

Color Rate

D =
D #» TROLLING $~

OUTBOARD =

+ Crpate

AUDIO

Delete

Transition (Transicién)

Utilice esta opcidn para seleccionar la transicion de color de las
luces. Las opciones disponibles pueden variar en funcién del
controlador.

Intensity (Intensidad)
Seleccione esta opcidn para ajustar la intensidad del color con el
control deslizante.

Rate (Velocidad)
Seleccione esta opcidn para ajustar la velocidad a la que cambia el
efecto del programa.

Color rate (Velocidad de color)
Seleccione esta opcion y utilice el control deslizante para ajustar la
velocidad a la que cambia el color.

El cuadro de didlogo Manage Lights (Administrar luces)
Utilice el cuadro de didlogo Manage Lights (Administrar luces)
para crear una nueva zona de iluminacién, eliminar zonas y acceder
a informacién sobre zonas y luces concretas. En la pestaia
Diagnostics (Diagnoéstico) también puede verificar los datos de sus
controladores de iluminacion y actualizar datos.
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LIGHTING Manage Lights

X
e,
v

Lights Diagnostics

9
€}
=
=
=
<

Create New Zone

ES

@ c:oin
- .Roof

. Roof Zoned Light

Front

Crear una nueva zona

El controlador de iluminacién RGBW NMEA 2000° le permite crear y
administrar facilmente varias zonas de iluminacién de su
embarcacion.

Para crear una nueva zona:

1. Abra la barra de control de iluminacién en su MFD.

2. Seleccione el boton Manage Lights (Administrar luces).

3. Enla pestana Lights (Luces), seleccione Create New Zone
(Crear nueva zona).

4. Agregue un nombre de zona, asigne un controladory
seleccione las luces asignadas a la zona.

5. Seleccione Create (Crear).

Nota: Para eliminar una zona, seleccione la zona correspondiente
en el cuadro de didlogo Manage Lights (Administrar luces). En el
cuadro de didlogo Zone Details (Datos de zona), seleccione
Delete This Zone (Eliminar esta zona).

Nota: Para encender una luz individualmente, primero debe
eliminarla de la zona.
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LIGHTING Manage Lights

Lights | Diagnostics

LIGHTING -

Create New Zone
Create Zone
;oneﬁName

C

Simt
SELECT LIC

Light 1
Light 2
Light 3
Light 4

Create Cancel

Crear una nueva escena

La seleccion de una escena hace que todas las zonas asignadas a la
escena cambien a un color, intensidad y efecto especificos.

Para crear una nueva escena:

1. Enla barra de control de iluminacion, seleccione el botén
Scenes (Escenas).

2. Seleccione Crear Nueva escena. Aparece el cuadro de didlogo
Gestionar la escena.

3. Enelcuadro de didlogo Gestionar la escena, agregue un
nombre a la nueva escena y seleccione las luces que quiere
asignarle.

4. Cuando se selecciona una luz, aparece el boton Configurar.
Seleccione esta opcion para acceder al cuadro de didlogo
Administrar efectos y personalizar la luce como desee;
seguidamente, seleccione Close (Cerrar).

5. Seleccione Guardar.

Los iconos son del color seleccionado para la zona o luz
correspondiente. Si las luces tienen una secuencia de colores
seleccionada, en los iconos aparecen barras verticales en la
secuencia de colores seleccionada.
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Manage Scene

Scene Name
LIGHTS
l Cabin

Roof

Green2

Create
+ New Scene

Front

l Underwater lights

. Bathroom lights
. Zone 1

Save Cancel

El cuadro de didlogo Administrar efectos

Es posible personalizar de manera individualizada las luces de zona
y las distintas luces de una escena en el cuadro de didlogo
Administrar efectos. A este cuadro de didlogo se accede
mediante el botén Configurar.

En el cuadro de didlogo Administrar efectos puede acceder a los
siguientes ajustes:

- Estado: seleccione para activar o desactivar el programa. Si esta
desactivada, no es posible editar los efectos.

- Programa: seleccione un programa para el efecto de
iluminacién, como Sequence (Secuencia).

- Colores: seleccione una secuencia de colores.

- Transicién: seleccione la transicién de color. Las opciones de
transicion pueden variar en funcién del controlador.

- Intensity (Intensidad): seleccione la intensidad del efecto.

- Rate (Velocidad). seleccione la velocidad de cambio de los
efectos del programa.

- Color rate (Velocidad de color): seleccione la velocidad a la que
cambia el color.

Los efectos también se pueden editar en el menu Effects (Efectos).

Nota: Las opciones pueden variar en funcion del Programa
seleccionado.
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Manage Scene

Scene Name

P o
Manage Effects
State
Program
Colors
Transition

Intensity

Color Rate

Editar una escena

Para editar una escena existente, desde el panel de control de la
iluminacion, vaya a la escena correspondiente y seleccione el icono
de elipsis para abrir el cuadro de didlogo Gestionar la escena.
Realice los cambios de iluminacion deseados y seleccione Save
(Guardar).

Manage Scene

Scene Name
Cabin Off

Cabin
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La barra de herramientas

Este capfitulo incluye descripciones de las herramientas de la barra
de herramientas.

La barra de herramientas se muestra en la pagina de inicio. Presione
la tecla Pages/Home para mostrar la pagina de inicio. Puede
desplazarse por la barra de herramientas para ver sus opciones.

Waypoints

Incluye los cuadros de didlogo Waypoints, Rutas y Tracks usados
para administrar estos elementos definidos por el usuario.

Alarmas

Cuadros de didlogo de las alarmas activas y guardadas en el
historial. También incluye el cuadro de didlogo Configurar alarmas,
en el que se indican opciones para todas las alarmas disponibles del
sistema.

Embarcaciones
En la lista Estado se muestran el estado e informacién disponible
para los siguientes tipos de embarcacion:

AlS
DSC

TIENDA

La pestafna de mensajes muestra los mensajes recibidos de otras
embarcaciones. Seleccione un mensaje de la lista para ver los
detalles.

Consulte los detalles en "AlS" en la pagina 191.

Info

Incluye informacion sobre las mareas para las estaciones de marea
disponibles e informacién sobre el viaje y el motor en los cuadros
de didlogo del viaje, ademas de un cuadro de didlogo que
proporciona informacién sobre el sol y la luna para la fecha y
posicion seleccionadas.
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Almacenamiento

Acceso al sistema de gestion de archivos. Uselo para buscar y
gestionar el contenido de la memoria interna de la unidad y de los
dispositivos de almacenamiento conectados a la unidad.

Teléfono

Se utiliza para conectar un teléfono a la pantalla multifuncion (MFD).
Consulte "Uso del teléfono con la pantalla multifuncion (MFD)" en la pagina 217.

Tienda

Se conecta a la tienda en Internet de Navico. En la tienda, puede
examinar y comprar productos, adquirir claves para desbloquear
funciones, descargar cartas/mapas compatibles con su sistema 'y
mucho mas.

- Nota: La unidad debe estar conectada a Internet para usar esta
funcién. Consulte "Conexidn a Internet" en la pagina 213.
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Configuracion del sistema

Primer encendido

Al encender la unidad por primera vez, o después de restablecer los
valores de fabrica, en la unidad se muestra una serie de cuadros de
didlogos. Responda a las indicaciones del cuadro de didlogo para
realizar configuraciones importantes.

Puede realizar configuraciones adicionales y cambiar mas adelante
los ajustes mediante los cuadros de didlogo de configuracién del
sistema.

Secuencia de configuracion del sistema

1 Configuracion general: consulte "Ajustes del sistema” en |a
pagina 258.
Realice los ajustes generales que desee.

2 Configuracion avanzada: consulte "Avanzado” en la pagina
261.
Active o desactive funciones.
Revise las opciones de configuracion avanzada y realice
los cambios que desee.

3 Seleccion de fuente: consulte "Ajustes dered" en la pagina
284.
Asegurese de que se han seleccionado las fuentes de
datos externos adecuadas.

4 Configuracion de funciones
Configure funciones especificas como se describe mas
adelante en esta seccion.

Ajustes del sistema

La configuracién basica del sistema se encuentra en el cuadro de
didlogo Settings.

Las opciones disponibles en el cuadro de didlogo se describen a
continuacion. Algunas se establecen mediante el asistente del
primer encendido y otras durante la configuracién inicial en funcién
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de como y donde vaya a usar la embarcacion principalmente. Todos
los ajustes podran cambiarse méas adelante.

®

Idioma Espafiol

: Ajustes de barco...
‘ﬁ Caracteristicas

@ Servicios

B Navegacion Hora...

Tamafio del Texto Normal v

Sonido Teclas Apagado v

Teclas de acceso rapido...
@ Carta

. Datum...
= sondd Sist.Coordenadas
B combustible Variacién magnética

@ Alarmas Satélites...
Volver a valores por defecto...

1™ Unidades

Idioma
Controla el idioma utilizado en esta unidad.

Ajustes de barco
Se usa para especificar los atributos fisicos de la embarcacion.

Tamano del texto

Se utiliza para definir el tamafo del texto de los menus y los cuadros
de dialogo.

Sonido teclas

Controla el volumen del pitido que se emite cuando se realizan
interacciones fisicas con la unidad.

Hora

Defina los ajustes de hora para que se adecuen a la posicion de la
embarcacioén, asi como los formatos de fechay hora.

Teclas de acceso rapido

Seleccione una opcién de la lista desplegable para especificar la
accion que realizard la tecla cuando se presione. Puede cambiar la
configuracién mas tarde en funcion de lo que necesite.
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Referencia

Este sistema utiliza el formato de datum WGS, una norma de uso en
cartografia y la navegacion por satélite (incluida la que utiliza GPS).

Puede modificar el formato de datum para hacerlo coincidir con el
de otros sistemas.

Sistema de coordenadas

Se utiliza para establecer el sistema de coordenadas geograficas
usado en el sistema.

Variacion Magnética
Define como gestiona el sistema la variacion magnética.
- Automético: recibe datos de variacion de una fuente de red.

- Manual: se utiliza para introducir manualmente un valor para la
variacion magnética.

Satélites

En la opcidn Satélites se muestra una vista en imagenes y valores
numeéricos de los satélites disponibles.

- Nota: El contenido de los cuadros de didlogo Satélites varfa en
funcién de la antena que haya conectada.

Satélites - Auto (GS25 Simrad [100044#])

Estado
0s:

ERE:

HDOP:

4 mejores SNR:
SNR medio:
Posicion

N 58°50.898'
EN5244 723k

Hora
11:56:03 am

27/10/2020

Configurar Fuente GPS

En este cuadro de didlogo puede seleccionary configurar el sensor
GPS activo.
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Volver a valores por defecto

Restaura los ajustes seleccionados a los valores por defecto de
fabrica.

- Nota: Si se seleccionan waypoints y tracks o viajes, se
eliminardn permanentemente.

Volver a valores por defecto

Ajustes Locales
Ajustes globales
Histérico de alarmas
Waypoints y rutas

Tracks

Registro dispositivos

OK Cancelar

Avanzado

Se usa para configurar la Configuracién avanzada y el modo en el
que el sistema muestra la distinta informacién de la interfaz del
usuario.

Activacién o desactivacion de funciones

Utilice la opcién de funciéon para activar o desactivar funciones que
el sistema no active o desactive autométicamente.

- Nota: Algunas funciones se pueden activar, desactivar o
desbloquear mediante las opciones de Caracteristicas en el
cuadro de didlogo de caracterfsticas. Consulte "Caracteristicas” en la
pagina 262.
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Configuracién avanzada

Waypoints
o] Interfaz usuario

4 Caracteristicas

Permite que las funciones de sonda se muestren. Activelo para

S
onda permitir el simulador de Sonda.

StructureScan Permite que las funciones StructureScan se muestren.
VesselView Permite que las funciones V iew se muestren.

Servidor Audio Permite que las funciones SonicHub/FUSION-Link se muestren.

Permite que el servidor de Audio pueda apagarse cuando se

Apagado del servidor de Audio apage el MFD.

Piloto Automatico

Paneles de piloto OFF  Permite que los paneles de piloto automatico esten disponibles.

Registro
Le indica cémo registrar su dispositivo.

Acerca de

Muestra informacion de copyright, la versiéon de software e
informacion técnica de esta unidad.

La opcidon Soporte permite acceder al asistente de servicio
incorporado; consulte "Informe de servicio" en la pagina 226.

Caracteristicas

Utilice las opciones de caracteristicas en el cuadro de didlogo de
configuracién para activar/desactivar funciones o desbloquearlas.

Administracion de funciones y aplicaciones

Puede administrar, instalar y desinstalar funciones y aplicaciones. Al
desinstalar una funcion o aplicacién, el icono se elimina de la pagina
de inicio. Las funciones y aplicaciones podran volver a instalarse.

Desbloqueo de funciones

Algunas funciones adicionales se pueden adquirir por separado.
Estas funciones se pueden desbloquear introduciendo un cédigo
de desbloqueo.

Seleccione la funcién que desee desbloquear. Siga las instrucciones
de adquisicion e introduzca el codigo de desbloqueo de la funcion.

Después de introducir el cédigo de desbloqueo de la funcién en la
unidad, la funcion estara disponible para utilizarse.

262 | Configuracion del sistema | Elite FS Manual de Usuario



- Nota: La opcién de desbloqueo de funciones solo estara
disponible sila unidad es compatible con la funcién blogueada.

Servicios

Se usa para acceder a paginas web que proporcionan servicios
relacionados con funciones.

Alarmas

Settings

@ Piloto automatico Ajustes...
Sirena activada
» iﬂ Combustible

.\ Alarmas

Ajustes
Lista de todas las opciones de alarma disponibles en el sistema, con
los ajustes actuales.

Desde esta lista puede activar, desactivar y cambiar los limites de
alarma.

Activacion de la sirena

Permite activar o desactivar la alarma sonora interna cuando se
produce una condicién de alarma.

Ajustes de la sonda

Settings

Sistema Sonda Interna
= e Sonda de red
Caracteristicas

Modo sonda de red
Servicios

Registro Sonda...
Navegacion Ver registro de sonda...

Carta Offset Profundidad Structure...
Instalacion...

Sonda

Reiniciar valores de Sonda...

Piloto Automatico Usar datos de profundidad y temp de red

Combustible Instalacion LiveSight...

Instalacion ActiveTarget...

Alarmas
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Sonda Interna

Se utiliza para hacer que la sonda interna pueda seleccionarse en el
menu del panel Sonda.

Al desactivarse, la sonda interna no aparecerd como fuente de
sonda para ninguna de las unidades de la red.

Desactive esta opcion en aquellas unidades que no tengan ningun
transductor conectado.

Sonda de red

Seleccione si desea consultar o compartir datos de la sonda de esta
unidad con otras unidades conectadas a la red Ethernet.

Modo sonda de red

La configuracion del modo sonda de red selecciona si se pueden
seleccionar solo una o varias fuentes de sonda al mismo tiempo.

- Nota: Cambiar el modo requiere que todas las fuentes
conectadas se reinicien.

Offset de profundidad de Structure

Para ver una explicacion sobre esta configuracién, consulte "0ffset de
profundidad” en la pagina 265.

Uso de datos de profundidad y temperatura de red

La unidad puede compartir datos de profundidad y temperatura
procedentes de una fuente de sonda conectada a una red Ethernet
a través de la red NMEA 2000°.

Utilice esta opcion para seleccionar la fuente de red Ethernet desde
la que se comparten los datos.
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Instalacion

Sonda Instalacién

Nombre Fuente

Offset Profundidad (m)

Temp agua...

Tipo transductor
D

Cancelar

Fuente

Seleccione esta opcion para mostrar una lista de fuentes disponibles
para la configuracion. Los ajustes que realice en el resto del cuadro
de didlogo pertenecen a la fuente seleccionada.

Nombre Fuente

Seleccione esta opcion para establecer un nombre descriptivo para
el transductor seleccionado.

Offset de profundidad

Todos los transductores miden la profundidad del agua desde el
transductor al fondo. Por ello, las lecturas de profundidad del agua
no tienen en cuenta la distancia desde el transductor hasta el punto
mas bajo de la embarcacion en el agua o desde el transductor hasta
la superficie del agua.
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Para mostrar la profundidad desde el punto més bajo de la
embarcacion hasta la parte inferior, establezca un offset que sea
igual a la distancia vertical entre el transductor y la parte mas baja
de la embarcacion, A (valor negativo).

Para mostrar la profundidad desde la superficie del agua hasta la
parte inferior, establezca un offset que sea igual a la distancia
vertical entre el transductor y la superficie del agua, A (valor
negativo).

Para la profundidad por debajo del transductor, establezca el
offset en 0.

Calibracion de la temperatura del agua

La calibracién de temperatura se utiliza para ajustar el valor de la
temperatura del agua indicado por el transductor. Puede que sea
necesario corregir determinadas influencias localizadas sobre la
temperatura medida.

Intervalo de calibracion: -9,9° - +9,9°. Valor por defecto: 0°.

-> Nota: La calibracion de la temperatura del agua sélo aparece si
el transductor admite la gestion de temperaturas.

Tipo de transductor

- Nota: El tipo de transductor se establece automaticamente en
aquellos transductores compatibles con Transducer ID (XID). El
usuario no puede seleccionarlo.

El tipo de transductor se utiliza para seleccionar el modelo de
transductor conectado al moddulo de la sonda. El transductor
seleccionado determinara las frecuencias que el usuario puede
seleccionar durante el funcionamiento de la sonda. En el caso de
algunos transductores con sensores de temperatura incorporados,
la lectura de la temperatura puede ser imprecisa 0 no estar
disponible si se selecciona el transductor equivocado. Los sensores
de temperatura tienen una o dos impedancias: 5000 o 10 000. Si
ambas opciones estan disponibles para el mismo modelo de
transductor, consulte la documentacion que acompana al
transductor para determinar la impedancia.

Reiniciar valores de Sonda
Restaura los ajustes de la sonda a los predeterminados de fébrica.
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Ajustes de instalacion de LiveSight

Settings

< Sonda Instalacion...

Reiniciar valores de Sonda...
J  Combustible
Instalacion LiveSight...
Instalacién LiveSight

Fuente
LiveSiat

Seleccién de modo LiveSight

Offset Profundidad (ft)

Calibracién temperatura agua (°F)

Offset angulo (grd)

Guardar Cancelar

Fuente

Seleccione esta opcion para mostrar una lista de fuentes disponibles
para la configuracion. Los ajustes que realice en el resto del cuadro
de didlogo pertenecen a la fuente seleccionada.

Seleccion de LiveSight
Se utiliza para especificar si el transductor LiveSight se utilizara en
modo Down o Forward.

Offset de profundidad
Para ver una explicacion de esta configuracion, consulte "Offset de
profundidad” en la pagina 265.

Calibracion de la temperatura del agua

La calibracién de temperatura se utiliza para ajustar el valor de la
temperatura del agua indicado por el transductor. Puede que sea
necesario corregir determinadas influencias localizadas sobre la
temperatura medida.

Intervalo de calibracion: -9,9° - +9,9°. Valor por defecto: 0°.

Offset dngulo (grd)

> Nota: Esta opcion solo estd disponible para el modo Forward.
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Los soportes solo permiten montar el transductor en el brazo del
motor de arrastre en un dngulo determinado. El mejor dngulo de
montaje para el transductor se logra cuando el brazo del motor de
arrastre esta en posicion vertical con respecto a la linea de flotacion.

Si el brazo del motor de arrastre no esta en posiciéon vertical con
respecto a la linea de flotacion, se utilizara el angulo de offset para
realizar un ajuste preciso del dngulo del transductor.

Siel angulo de montaje del transductor esté desactivado, es posible
que la imagen representada sea incorrecta.

Reiniciar el asistente de configuracion
Utilice esta opcidn para iniciar manualmente el asistente de
configuracién.

Ajustes de instalacion de ActiveTarget

Instalacion LiveSight...

Instalacién ActiveTarget...

Instalacién ActiveTarget
Fuente
tiveTarget

Seleccién de modo ActiveTarget

et For

Offset Profundidad (m)

Seleccion tipo de agua

C‘Val'\brra‘cio'n temperatura agua (°C)
Offset angulo (grd)

Reiniciar el asistente de configuracion

Guardar Cancelar

Origen

Seleccione esta opcidn para mostrar una lista de fuentes disponibles
para la configuracion. Los ajustes que realice en el resto del cuadro
de didlogo pertenecen a la fuente seleccionada.

- Nota: La plataforma ActiveTarget solo permite un méaximo de
dos transductores ActiveTarget en una red y deben estar
configurados de distintas maneras. Las posibles configuraciones
son vista hacia abajo, vista frontal y vista exploracion. Por
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ejemplo, puede establecerse una fuente en la vista hacia abajo
y otra en la vista frontal.

Seleccion de ActiveTarget
Se utiliza para especificar si el transductor ActiveTarget va a usarse
con vista Down, Forward o Scout.

Offset de profundidad
Para ver una explicacion de esta configuracion, consulte "Offset de
profundidad” en |la pagina 265.

Calibracion de la temperatura del agua

La calibracién de temperatura se utiliza para ajustar el valor de la
temperatura del agua indicado por el transductor. Puede que sea
necesario corregir determinadas influencias localizadas sobre la
temperatura medida.

Intervalo de calibracién: -9,9° - +9,9°. Valor por defecto: 0°.

Offset dngulo (grd)
- Nota: Esta opcion solo esta disponible para el modo Forward.

Los soportes solo permiten montar el transductor en el brazo del
motor de arrastre en un dngulo determinado. El mejor dngulo de
montaje para el transductor se logra cuando el brazo del motor de
arrastre esta en posicion vertical con respecto a la linea de flotacion.

Si el brazo del motor de arrastre no esta en posicion vertical con
respecto a la linea de flotacion, se utilizara el angulo de offset para
realizar un ajuste preciso del dngulo del transductor.

Si el dngulo de montaje del transductor esté desactivado, es posible
que laimagen representada sea incorrecta.

Reiniciar el asistente de configuracion
Utilice esta opcidn para iniciar manualmente el asistente de
configuracion.

Ajustes del piloto automatico

Para el piloto automatico del motor de arrastre no se requiere
ninguna configuracion especial. Para ver los ajustes de usuario del
motor de arrastre y saber cémo configurar los pedales del motor de
arrastre Ghost, consulte "Ajustes del piloto automdtico" en la pagina 139.
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Es necesario configurar el procesador del piloto automatico de
NAC-1 (piloto automatico del motor fueraborda) tal como se
describe en las siguientes secciones.

- Nota: La palabra "timén" se emplea en ocasiones en menus y
cuadros de didlogo. En este contexto, el motor fueraborda
actla como timon.

Fuentes de datos del piloto automatico

Permite la seleccion manual o automatica de fuentes de datos para
el piloto automatico del motor fueraborda.

Calibracion

Se usa para calibrar el sistema de gobierno del barco (gobierno por
cable o hidraulico) con NAC-1.

- Nota: El piloto automatico debe calibrarse antes del primer uso
y cada vez que se restablezca la configuracion por defecto.

Calibracion del timén con gobierno por cable
1. Seleccione Calibracién.

2. Seleccione Calibracion respuesta de timon.
3. Siga las instrucciones en pantalla.
9

Nota: Al centrar el motor durante el proceso de calibracion,
asegurese de que el motor estd visualmente centrado. El cuadro
de didlogo Calibracion respuesta de timén puede indicar que el
motor esta centrado (valor 00) a pesar de que no lo esté. Una
vez que se haya centrado visualmente el motor, pulse OK'y la
configuracién de calibracién del centro del timén se ajusta para
centrarlo (valor 00).
4, Seleccione Test de timon.
5. Sila calibracién no pasa la prueba de timoén:
- Compruebe que el motor se mueve.
- Compruebe que la lectura de la respuesta del timén se mueve
de manera adecuada.
- Compruebe el cable de la unidad de gobierno NAC-1.
- Compruebe que el motor se puede mover manualmente sin
esfuerzo en cada direccion.
- Compruebe que no haya otros problemas mecanicos.
- Compruebe todo el cableado
- Repita los pasos para calibrar el timén.
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Calibracion del sistema hidraulico

La calibracién de la respuesta virtual del timén (VRF) se usa para
embarcaciones con gobierno hidraulico.

1. Seleccione Calibracion.
2. Seleccione Calibracion VRF.
3. Siga las instrucciones en pantalla.

- Nota: Cuando el piloto automatico trate de girar el motor
durante el proceso de calibracién, asegurese de que el
movimiento es perceptible y de que esta girando en la
direccion correcta antes de seleccionar Si en el cuadro de
didlogo de calibracion de la respuesta virtual del timén. Si se
selecciona No en el cuadro de didlogo, NAC-1 invierte la
direccion y aumenta la potencia la proxima vez que gire el
motor durante el proceso de calibracién.

- Nota: Puede que deba seleccionar No varias veces para
asegurarse de que la bomba suministre la potencia necesaria
para girar el motor cuando la embarcacion se desplace a gran
velocidad.

Respuesta de gobierno

Se usa para aumentar o reducir la sensibilidad del gobierno. Un
nivel de respuesta bajo reduce la actividad del timén y ofrece un
gobierno més suave. Un nivel de respuesta alto aumenta la
actividad del timon y ofrece un gobierno més brusco. Un nivel de
respuesta demasiado alto ocasionard movimientos en "S" en la
embarcacion.

Solucion de problemas

Los siguientes enunciados son posibles sintomas o * mensajes que
se muestran en la pantalla multifuncién. Si el problema persiste
después de probar la accidon recomendada, péngase en contacto
con el servicio de asistencia técnica.

Sin unidad de control de piloto activa

Causa probable: el ordenador NAC-1 ha perdido el contacto con la
unidad de control activa.

Accién recomendada: compruebe las conexiones de cable de
NAC-1y la pantalla multifuncion a la red del bus CAN.

Procesador AC no detectado
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Causa probable: la pantalla multifuncion ha perdido el contacto con

el ordenador NAC-1.
Accién recomendada:

Compruebe que el ordenador NAC-1 recibe corriente.
Compruebe las conexiones de NAC-1 a la red del bus CAN.
Datos posicion AP perdidos*
Causa probable: faltan datos de posicién o no son validos.
Accion recomendada:

Compruebe las conexiones de cable del GPS a la red CAN.
Compruebe la ubicacion de la antena de GPS.
Compruebe que se haya seleccionado una fuente de posicion
correcta. (Realice una nueva seleccién de fuente).
Datos velocidad AP perdidos (SOG)*
Causa probable: faltan datos de velocidad o no son validos.
Accién recomendada:

Compruebe las conexiones de cable del GPS a la red CAN.
Compruebe la ubicacién de la antena de GPS.

Compruebe que se haya seleccionado una fuente de posicién
correcta. (Realice una nueva seleccion de fuente).

Datos profundidad AP perdidos*
Causa probable: faltan datos de profundidad o no son validos.
Accién recomendada:

Compruebe el transductor de profundidad.
Compruebe las conexiones de cable del transductor a la pantalla
multifuncion o a la red CAN.

Compruebe que se haya seleccionado una fuente de
profundidad correcta. (Realice una nueva seleccion de fuente).

Datos rumbo AP perdidos*
Causa probable: faltan datos de rumbo o no son vélidos.
Accién recomendada:

Compruebe las conexiones de cable del compaés a la red CAN.
Compruebe que se haya seleccionado una fuente de rumbo
correcta. (Realice una nueva seleccion de fuente).

Datos navegacion AP perdidos*

Causa probable: faltan datos de navegacion o no son validos.

Accién recomendada:
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Compruebe si los datos de la pantalla multifuncién son vaélidos.
Compruebe los ajustes de seleccion de fuentes.

Datos ruder AP perdidos (Solo para Helm-1/gobierno por
cable)*

Causa probable:
Falta la sefal de respuesta del timén debido a la rotura de un
cable o una conexién.
Potencidmetro mal alineado en el Helm-1.

Accién recomendada:

Compruebe el cable y el conector.
Compruebe la alineacion conforme a las instrucciones de
instalacion.

Fuera de rumbo AP*

Causa probable:
El barco se dirige fuera del limite de rumbo fijado de 20 grados.
(Se produce un restablecimiento automatico cuando estéa dentro
del limite).
La velocidad del barco es demasiado baja.
El ajuste de respuesta es demasiado bajo.

Accién recomendada:

Compruebe el ajuste de respuesta de gobierno y auméntelo.
Aumente la velocidad del barco si es posible o utilice el gobierno
manual.

Sobrecarga embrague AP (Solo para Helm-1/gobierno por
cable)*

Causa probable: el embrague de Helm-1 esta consumiendo
demasiada corriente.

Accién recomendada:

Desconecte el Helm-1y compruebe que la alarma desaparece.
Compruebe que la resistencia de la bobina del embrague
equivale a 16 ohmios (patillas 1y 2 del conector).

Sin respuesta de timon (solo para Helm-1/gobierno por
cable)*

Causa probable: no hay respuesta a los comandos de timon.
Accién recomendada:
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Compruebe las conexiones de cable entre NAC-1y Helm-1.

Compruebe el potencidmetro de respuesta del timén en Helm-1.

Compruebe el motor de la unidad de gobierno Helm-1.
Sobrecarga alimentacion Rudder*

Causa probable: la unidad de potencia se apaga debido a una carga
excesiva 0 un cortocircuito.

Accién recomendada:

Compruebe la unidad de gobierno y la instalacion de la misma.
Busque posibles obstrucciones mecanicas.
Compruebe el gobierno manual.

Alta temp. unidad*

Causa probable: el circuito de salida de la unidad de gobierno
NAC-1 se ha sobrecalentado debido al exceso de carga.

Accién recomendada:

Ponga el piloto automatico en espera.
Compruebe la unidad de gobierno (consulte "Sobrecarga
alimentacién Rudder").

Unidad de gobierno inhabilitada*

Causa probable: hay un fallo interno de NAC-1 que hace que se
apague el circuito de salida de la unidad de gobierno.

Accién recomendada: pédngase en contacto con el servicio de
asistencia técnica.

Bajo Voltaje CAN Bus
Causa probable: el voltaje del bus CAN es inferiora 9 V.

Accién recomendada:

Compruebe el cableado.
Compruebe el estado de la baterfa.
Compruebe el voltaje de carga.

Instalacion del radar

El sistema de radar necesita una configuraciéon especifica para el
sensor del radar a fin de ajustarse a una serie de variables de
diferentes instalaciones.

- Nota: Los ajustes de instalacion disponibles dependen del tipo
y modelo de radar.
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Radar Installation

Radar source
Halo24-(

Radar status...

Antenna setup...

Adjust bearing alignment...
Sidelobe suppression...
Sector blanking...

Halo light
Off

Reset radar to factory defaults...

Fuente de radar

En un sistema con mas de un sensor de radar, el dispositivo que
vaya a configurarse se selecciona desde este menu.

- Nota: Los radares que admiten el modo de radar doble
aparecen representados dos veces en la lista de fuentes, con los
sufijos Ay B.

Estado Radar

Se muestran informacion sobre el escanery las funciones del
escaner, que se utilizan principalmente para obtener informacion y
para proporcionar asistencia durante la deteccion de fallos.

Estado Radar
+ Info escaner
Tipo

Version de Software

Horas de operacion

Nimero de Serie

¥ Caracteristicas antena

Ajuste de antena
Se utiliza para ajustar la posicion, la altura y el tamafo de la antena.
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Antenna setup

0.00 ft
Height

Span

Cancelar

La posicion aproximada de la antena de la embarcaciéon debe estar
configurada para colocar correctamente el contorno de la
embarcacion al visualizar ajustes a corta escala. El PPl se centrara en
el icono que representa la posicion de la antena. Introduzca la
distancia de la antena, en metros, desde el punto de referencia
comun.

La altura de la antena es la altura de la antena por encima de la linea
de flotacién, cuando la embarcacion transporta una carga tipica. Es
muy importante configurar la altura de la antena correctamente, ya
que afectara al funcionamiento del filtro de ruido del mar.
Introduzca la altura de la antena, en metros, sobre la linea de
flotacion.

El tamafo de la antena es la longitud total de la antena. Elija una
longitud de antena de 4, 6, 9 0 12 pies.

Ajustar offset de escala

El barrido de radar debe comenzar en su embarcacion (una escala
de radar de cero). Es posible que tenga que ajustar el offset de la
escala de radar para conseguir esto. Si no se establece
correctamente, podria aparecer un gran circulo oscuro en el centro
del barrido. Es posible que note objetos rectos como, por ejemplo,
espigones o muelles con curvas o una hendidura. Los objetos
cercanos a la embarcacién pueden aparecer como acercados o
alejados.

Ajuste el offset de la escala como se muestra a continuacién cuando
la embarcacién se encuentre a unos 45 - 90 m (de 50 a 100 yardas)
de un espigdn de pared recta o una caracteristica similar que
produzca un eco en linea recta en la pantalla.

1 Coloque la embarcacion en paralelo al muelle.
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2 Ajuste el offset de la escala para hacer que el eco del muelle
aparezca como una linea recta en la pantalla.

X X v

Ajustar alineacion de demora

Esta opcién se usa para alinear el marcador de rumbo de la pantalla
con la linea central de la embarcacion. Compensaré cualquier
desalineacion leve del escéner durante la instalacion.

La desalineacién que no se corrija puede poner en peligro el
seguimiento de blancos, lo que puede dar lugar a interpretaciones
erréneas y peligrosas de riesgos de navegacion potenciales.

Cualquier imprecision resultara evidente al usar MARPA o la
superposicion de cartas.

1 Oriente la embarcacion hacia un objeto aislado en reposo, o
bien a un blanco AlS a larga distancia en el que el icono de
AlS coincida con el eco del radar.

2 Ajuste la alineacion de rumbo entre macro y fina de manera
que la linea de rumbo toque el extremo del objeto
seleccionado, o el radar objetivo coincida con el blanco AlS.

Supresion de I6bulos laterales

En ocasiones, puede producirse una devolucion de objetivo falsa
junto con devoluciones de objetivos fuertes, como barcos grandes
0 puertos de contenedores. Esto ocurre porque la antena del radar
no puede centrar toda la energfa del radar transmitida en un haz
Unico y una pequena cantidad de energia se transmite en otras
direcciones. Esta energia se denomina energia del I6bulo lateral y
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ocurre en todos los sistemas de radar. Las devoluciones que
producen los lébulos laterales tienden a mostrarse como arcos.

- Nota: Este control solo lo deben ajustar usuarios de radar
expertos. Si este control no se ajusta correctamente, puede
producirse una pérdida de objetivos en entornos de puerto.

Cuando el radar estd montado en sitios donde hay objetos
metalicos cerca del radar, la energfa del I6bulo temporal aumenta
porque el enfoque del haz empeora. Los ecos magnificados del
l6bulo lateral pueden eliminarse con el control Supresion de l6bulos
laterales.

Por defecto, este control esta establecido en Auto y normalmente
no serfa necesario ajustarlo. Sin embargo, si hay bastantes
perturbaciones metalicas alrededor del radar, tal vez haya que
aumentar la supresion de ldbulos laterales.

Para ajustar el valor de supresiéon de lobulos laterales:

1. Establezca la escala del radarentre 172 nmy 1 nm, y la supresion
de l6bulos laterales en Auto.

2. Lleve la embarcacién a una ubicacion en la que es probable que
se vean las devoluciones del I6bulo lateral. Normalmente, la
situacion ideal seria cerca de un barco grande, un puerto de
contenedores o un puente de metal.

3. Cruce el drea hasta que se vean las devoluciones mas fuertes de
l6bulos laterales.

4. Cambie la auto supresion de lobulos laterales a OFF y, a
continuacion, ajuste el control de supresion de l6bulos laterales
lo suficiente como para eliminar las devoluciones de lébulos
laterales. Puede que tenga que supervisar 5-10 barridos de radar
para asegurarse de que se han eliminado.

5. Vuelva a cruzar el drea y vuelva a ajustar si todavia se producen
devoluciones de lobulos laterales.

Borrado de sectores
= Nota: Esta funcion solo la admiten los radares Halo.

Un radar instalado muy cerca de un maéstil o de una estructura
puede causar reflejos no deseados o interferencias en la imagen del
radar. Utilice la funcidn de borrado de sectores para detener la
transmisién del radar en hasta cuatro sectores de la imagen.
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= Nota: Los sectores se configuran en relacion a la linea de
rumbo del radar. La demora del sector se mide desde la linea
central del sector.

- Nota: El borrado de sectores debe aplicarse con sumo cuidado
para evitar la reduccién de la utilidad del radar para identificar
targets validos y potencialmente peligrosos.

PPI del radar principal Radar superpuesto en la carta

Ajustar el angulo de parada de matriz abierta

El dngulo de parada es la posicion final de la antena respecto a la
linea de rumbo del radar cuando el radar esta en espera. La antena
dejard de girar una vez alcanzada la compensacion deseada.

Sintonizacion

La sintonizacidn automatica funcionard correctamente en la
mayoria de instalaciones. La sintonizacion manual se utiliza en caso
de ser necesario para ajustar el resultado de una sintonizacién
automatica.

Ajustar rechazo de interferencias locales

Las interferencias de algunas fuentes de a bordo pueden interferir
en el radar Broadband. Un sintoma podria ser un objetivo grande en
la pantalla que sigue teniendo la misma demora relativa aunque la
embarcacién cambie de direccion.

Luz de Halo

Controla los niveles de iluminacion azul del Radar Halo. La
iluminacion solo puede ajustarse cuando el radar estd en modo de
espera.

Configuracion del sistema | Elite FS Manual de Usuario | 279



- Nota: Puede que el uso de la iluminacion azul del pedestal no
esté aprobado en la ubicacién de su embarcacién. Consulte la
normativa para embarcaciones aplicable a su region antes de
encender la iluminacion azul.

Restablecimiento de los valores por defecto del radar

Borra todos los ajustes de usuario e instalador que se aplican a la
fuente de radar seleccionada y restaura los valores de fabrica.

- Nota: Utilice esta opcién con cuidado. Tome nota primero de
los ajustes actuales, especialmente los ya establecidos por el
operador si el radar ya ha estado en servicio activo.

Ajustes del combustible

La funcion de combustible controla el consumo de combustible de
una embarcacion. Esta informacion se suma para indicar el uso de
combustible en un viaje y en una temporada, y se utiliza para
calcular el ahorro de combustible y mostrarlo en las paginas de
instrumentos y en las barras de datos.

Para usar la funcién, se debe instalar en la embarcaciéon un sensor
de flujo de combustible Navico o un dispositivo pasarela/cable
adaptador del motor NMEA 2000° con el dispositivo de
almacenamiento de datos de combustible Navico. El sensor de flujo
de combustible Navico no necesita un dispositivo de
almacenamiento de combustible independiente. Consulte al
fabricante del motor o al proveedor para solicitar informacion sobre
si el motor proporciona o no salida de datos y qué adaptador hay
disponible para conectar al NMEA 2000°.

Una vez que se realiza la conexion fisica, asegurese de que se
completa la seleccidn de fuentes. Las instalaciones con varios
motores que usan los sensores de flujo de combustible o los
dispositivos de almacenamiento de datos de combustible
requerirdn la configuracion de las ubicaciones de los motores
correspondientes en la Lista de dispositivos. Para obtener
informacion general sobre la seleccion de fuentes, consulte "Ajustes de
red" en la pagina 284.
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Settings

ﬁﬂ Combustible Combustible usado

Repostar...

Ajuste del barco...

‘4" _Unidades

Ajuste del barco

El cuadro de didlogo Configuracion de la embarcacién se debe
utilizar para seleccionar el nimero de motores, el nimero de
depositos y la capacidad total de combustible de la embarcacion de
todos los depdsitos.

Configuracién de la embarcacién
Cantidad de motores
1

Cantidad de depdsitos de combustible
1

Capacidad total de combustible del barco (L)
0

Guardar Cancelar

Sensor de consumo de combustible restante

El sensor de consumo de combustible restante puede determinarse
a partir del combustible usado por los motores o el nivel de
combustible de los sensores del depdsito. El consumo nominal de
combustible se requiere para establecer la escala en el indicador de
consumo de combustible. Este valor se deberia determinar con la
experiencia, a lo largo del tiempo. El constructor o el disefiador de
embarcaciones también pueden dar un valor aproximado para el
consumo.

- Nota: El nivel de combustible restante que se deduce de los
sensores de nivel mientras se navega puede ofrecer lecturas
erréneas debido al movimiento de la embarcacion.

- Nota: El ajuste de consumo nominal de combustible deberia
determinarse teniendo en cuenta las cargas habituales de la
embarcacién. Es decir, con depdsitos de combustible y agua
llenos, gabarras almacenadas, suministros, etc.

Configuracion del flujo de combustible

Después de establecer el nimero de motores, es necesario
establecer qué sensor de flujo de combustible se conecta a cada
motor. En Lista de dispositivos en la pdgina Red, seleccione el
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didlogo Configuracién de dispositivos para cada sensor y defina la
Localizacién de forma que el motor coincida con el dispositivo con
el que esté conectado.

Desconfigurar: restablece los valores por defecto del dispositivo
borrando todos los ajustes del usuario.

Reiniciar consumo combustible: restaura solo los ajustes de
Valor-K combustible, si esta definido en Calibrar. Solo los
dispositivos Navico se pueden restablecer.

EP-10: Fuel Flow - Configuracion de dispositivos

Configuracion

Dispositivo EP-10: Fuel Flow
Localizacion Desconocido
Opciones avanzadas

Instancia Desconfigurar

Reiniciar consumo combustible.

Calibrar

Es posible que sea necesario realizar una calibracién para hacer
coincidir de forma precisa el flujo medido con el flujo de
combustible real. Acceda a la calibracion desde el didlogo Repostar.

La calibracién solo es posible en sensores de flujo de combustible
Navico.

1. Comience con un depdsito lleno y haga funcionar el motor
como si se estuviera utilizando de forma normal.

2. Cuando se hayan consumido varios litros (unos galones), se
deberd rellenar el depdsito completamente y seleccionar la
opcién Fijar Offset.

3. Seleccione la opcién Calibrar.

4. Defina el valor de Cantidad real usada en funcién de la cantidad
de combustible que se haya anadido al depdsito.

5. Seleccione OK para guardar la configuracién. Ahora Valor-K
combustible debe mostrar un valor nuevo.

- Nota: Para calibrar varios motores repita los pasos que se
muestran arriba, con un motor cada vez. O bien, haga funcionar
todos los motores al mismo tiempo vy divida la cantidad real
usada por el nimero de motores. Esto supone razonablemente
bien el consumo de combustible de todos los motores.
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- Nota: La opcidn Calibrar solo esta disponible cuando Fijar
Offset esta seleccionado y hay un sensor de flujo de
combustible conectado y configurado como fuente.

= Nota: Se admite un maximo de 8 motores utilizando los
sensores de flujo de combustible.

Nivel de combustible

Con el uso de un dispositivo de nivel de fluido Navico conectado a
un sensor de nivel de depésito adecuado, es posible medir la
cantidad de combustible restante en cualquier depésito equipado.
La cantidad de depdsitos se debe definir en el didlogo
Configuracion de la embarcacién, al que se accede desde la pagina
de opciones de configuracién de combustible, para permitir una
asignacién de depdsito bien diferenciada de cada dispositivo de
nivel de fluido.

Seleccione la Lista de dispositivos en la pagina Red, y observe el
didlogo Configuracién de dispositivos para cada sensor y defina la
localizacion del depésito, el tipo de fluido y el tamafo del depdsito.
Para configurar la barra de instrumentos o un medidor en la pagina

Instrumentos con los datos del dispositivo del nivel de fluido,
consulte el manual de usuario.

- Nota: Se admite que un maximo de 5 depdsitos utilicen
dispositivos de nivel de fluido.

- Nota: Los datos de los depdsitos que se obtienen mediante
una puerta enlace Motor compatible también se pueden
visualizar; sin embargo, no es posible configurar el depdsito
para dicha fuente de datos a través de esta unidad.

Ajustes de Wireless

Incluye las opciones de configuracion y ajustes para la funcion de
conexion inaldmbrica.
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Settings ®

< Sonda Conectar a Internet... Ya conectado

@ Piloto automatico Conecta tu teléfono/tableta...

Bluetooth
Combustible

6\ Alarmas

""' Unidades Redes WIFI Conectado - ¥

Opciones Bluetooth

Wi-Fi interno

((.)) Wiitess Hotspot interno ON

Configuracion punto de acceso
Red

Puntos recordados
Barcos Permisos de control remoto

Simulador Avanzado

Conectividad Wi-Fi

La unidad puede actuar como punto de acceso Wi-Fiy como
cliente Wi-Fi al mismo tiempo. La unidad solo puede actuar como
un punto de acceso y un cliente simultdneamente.

La unidad actuard como punto de acceso cuando se conecte un
teléfono o una tablet para ejecutar el control remoto de la unidad.

La unidad actiia como cliente cuando se conecta a una red Wi-Fi.

Ajustes de red

Settings

Combustible Info

Nombre del dispositivo
Alarmas

Configuracion automatica
Unidades
Fuentes de datos...

Wireless . e
Factor de amortiguacion...

Red Lista de dispositivos

Barcos Diagndsticos

Simulador NMEA2000

Info Red
Indica informacién bésica de la red.
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Nombre del dispositivo

Asignar un nombre es Util en sistemas que utilizan mas de un
dispositivo del mismo tipo y tamafo.

Configuraciéon automatica

La opcion Configuracién automatica busca todas las fuentes
conectadas al dispositivo. Si hay mas de una fuente disponible para
cada tipo de datos, la lista de prioridad interna sera la que realice la
seleccion.

> Nota: Esta opcion proporciona la mejor configuracion para las
fuentes de datos disponibles en la mayoria de instalaciones.

Fuentes de datos

Las fuentes de datos proporcionan datos en directo al sistema.
Cuando el dispositivo estd conectado a mas de una fuente que
proporciona los mismos datos, el usuario puede elegir la fuente que
prefiera.

Antes de comenzar con la seleccion de fuentes, asegurese de que
todos los dispositivos externos y las redes estén conectados y
encendidos. La seleccién manual por lo general sélo es necesaria
cuando existe mas de una fuente para los mismos datos v la
configuracién automatica ha seleccionado una fuente que no es la
deseada.

Amortiguacion

Si'los datos parecen erréneos o demasiado sensibles, se puede
aplicar un factor de amortiguacién para que la informacién aparezca
mas estable. Con el factor de amortiguacion desactivado, los datos
se presentan sin procesar, sin amortiguacion aplicada.
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Factor de amortiguacion

Rumbo

Rumbo COG
Velocidad SOG
Viento aparente
Viento real
Velocidad barco
Profundidad
Actitud Viraje
Actitud Cabeceo

1
1
1
4
4
4
1
il
1

Marea 2 min

Guardar Cancelar

Lista de dispositivos

Si selecciona un dispositivo de la lista, se mostraran detalles
adicionales y opciones del dispositivo.

Todos los dispositivos permiten asignar un nimero de instancia a
través de la opcion configurar. Defina nimeros de instancia Unicos
en cualquier dispositivo idéntico de la red para que la unidad pueda
distinguir entre ellos. La opcién Datos muestra todos los datos de
salida del dispositivo.

- Nota: En la mayorfa de los casos, no es posible configurar el
numero de instancia en un producto de otro fabricante.

- Nota: La lista de dispositivos solo muestra los dispositivos
NMEA 2000%, no Ethernet.

Diagnésticos
Proporciona informacion util para identificar un problema en la red.

NMEA 2000°
Proporciona informacion sobre la actividad del bus NMEA 2000°.

- Nota: La siguiente informacién puede que no siempre indique
un problema que se pueda resolver de manera simple con un
ajuste menor del disefio de la red o de los dispositivos
conectados y su actividad en la red. Sin embargo, los errores de
Rx y Tx normalmente indican problemas con la red fisica, que
pueden resolverse corrigiendo la terminacion, reduciendo la
longitud de la conexion o la red troncal o reduciendo el
numero de nodos (dispositivos) de la red.

286 | Configuracion del sistema | Elite FS Manual de Usuario



Diagndsticos

Rx Overruns - 0

uDB

NMEA 2000 UDB
Estado del bus -
Rx Overflows - 0

Bus off

Proporciona informaciéon sobre la actividad de Ethernet.

Diagndsticos

UDB Alarm DB

Settings

< Sonda

@ Radar

iﬂ Combustible
6\ Alarmas
'I"" Unidades
() wireless

% Red

NMEA 2000 + UDB

Info

Nombre del dispositivo
Configuracion automatica
Fuentes de datos...
Amortiguacion...

Lista de dispositivos
Diagndsticos

NMEA2000

Receive waypoint (Recibir waypoint)
Permite recibir waypoints de dispositivos que los transmitan a través

de NMEA 2000°.

Recibir waypoint
Enviar waypoint

Sinc Tluminacién

Se recibird un waypoint cuando este se cree en el otro dispositivo, si
se ha establecido la siguiente configuracion:

- Dispositivo receptor: la opcion Recibir waypoint debe activarse
antes de que se cree el waypoint en el dispositivo de envio.

- Dispositivo de envio: la opcidn Enviar waypoint debe activarse
antes de que se cree el waypoint.
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Send waypoint (Enviar waypoint)
Permite que esta unidad envie un waypoint a otros dispositivos a
través de la red NMEA 2000°.

Se transmitird un waypoint cuando este se cree, si se ha establecido
la siguiente configuracion:
Dispositivo de envio: la opcidn Enviar waypoint debe activarse
antes de que se cree el waypoint.
Dispositivo receptor: la opcion Recibir waypoint debe activarse
antes de que se cree el waypoint en el dispositivo de envio.

> Nota: El sistema solo puede transmitir o recibir un waypoint a la
vez a través de una red NMEA 2000°. Para la exportacion o
importacion masiva de waypoints, consulte "Copia de sequridad de los
datos del sistema" en la pagina 227. En esa seccién se indica como
exportar e importar los ajustes del usuario, por ejemplo, los
waypoints.

Sincronizacion de la retroiluminacion

Seleccione esta opcidn para permitir la sincronizacién del brillo de la
pantalla entre las diferentes unidades de pantalla conectadas a una
misma red.
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Datos compatibles

Compatibilidad de NMEA 2000° con la lista
PGN

PGN NMEA 2000 (recepcion)

59392  Reconocimiento ISO

59904  Solicitud de ISO

60160  Protocolo de transporte ISO, transferencia de datos
60416  Protocolo de transporte ISO, conexion M.
60928  Solicitud de direccion de ISO

65240  Direccion comandada ISO

126208 Funcion grupo Cmd/Req/Ack NMEA
126992 Hora del sistema

126996 Informacién de producto

126998 Informacion de configuracion

127237  Control de rumbo/track

127245 Timon

127250 Rumbo de la embarcacion

127251 Régimen de viraje

127257 Posicion

127258 Variacion Magnética

127488 Actualizacion rapida de pardmetros de motor
127489 Parametros dindmicos de motor

127493  Pardmetros dinamicos de transmision
127503 Estado de entrada de CA

127505 Nivel de fluido

127506  Estado detallado de CC

127508 Estado de la baterfa

127509 Estado del inversor

128259 Referencia a la velocidad del agua
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128267 Profundidad del agua

128275 Registro de distancia

129025 Actualizacion rapida de posicion

129026 Actualizacion rapida de COGy SOG

129029 Datos de posicion de GNSS

129033 Horay fecha

129038 Informe de posicién AlS de Clase A

129039 Informe de posicion AlS de Clase B

129040 Informe de posicion ampliada AlS de Clase B
129041 Informe de ayudas a la navegacion AlS

129283  Error de derrota

129284 Datos de navegacion

129539  GNSS DOPs

129540 Satélites GNSS a la vista

129545  Salida RAIM de GNSS

129794  Datos estaticos y relacionados con el viaje AlS Clase A
129801 Mensaje relacionado con seguridad proveniente de AIS
129802 Mensaje de difusion relacionado con seguridad AlS
129808 Informacion de llamada DSC

129809 Informe de datos estaticos AlS de Clase B, Parte A
129810 Informe de datos estaticos AlS de Clase B, Parte B
130074 Rutay servicio WP - Lista WP - N&P

130306 Datos del viento

130310 Pardmetros medioambientales

130311  Pardmetros medioambientales

130312 Temperatura

130313 Humedad

130314  Presion real

130569 Entretenimiento - Archivo y estado actuales
130570 Entretenimiento - Archivo de datos de bibliotecas
130571 Entretenimiento - Grupo de datos de bibliotecas
130572 Entretenimiento - Bisqueda de datos de bibliotecas
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130573  Entretenimiento - Datos de origen admitidos

130574  Entretenimiento - Datos de zona admitidos

130576 Estado de pequefia embarcacion

130577 Datos de direccion

130580 Entretenimiento - Estado de configuracion del sistema
130581 Entretenimiento - Estado de configuracion de la zona
130582 Entretenimiento - Estado de volumen de la zona

130583 Entretenimiento - Preajustes de ecualizacion de audio
disponibles

130584 Entretenimiento - Dispositivos Bluetooth
130585 Entretenimiento - Estado de la fuente de Bluetooth

PGN MMEA 2000 (transmision)

59392  Reconocimiento ISO

59904  Solicitud de ISO

60160  Protocolo de transporte 1SO, transferencia de datos
60416  Protocolo de transporte ISO, conexion M.
60928  Solicitud de direccion de ISO

126208  Funcién grupo Cmd/Req/Ack NMEA
126992 Hora del sistema

126996 Informacion de producto

130074 Rutay servicio WP - Lista WP - N&P
130306 Datos del viento

127237  Control de rumbo/track

127250 Rumbo de la embarcacion

127258 Variacion magnética

128259 Referencia a la velocidad del agua
128267 Profundidad del agua

128275 Registro de distancia

129025 Actualizacion rapida de posicion

129026  Actualizacion rdpida de COGy SOG
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129029
129283
129284
129285
129539
129540
130074
130306
130310
130311
130312
130577

Datos de posicion de GNSS

Error de derrota

Datos de navegacion

Navegacion - Informacion ruta/WP
GNSS DOPs

Satélites GNSS a la vista

Ruta y servicio WP - Lista WP - N&P
Datos del viento

Pardmetros medioambientales
Pardmetros medioambientales
Temperatura

Datos de direcciéon
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